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Tassa oppaassa on tietoja VACON®-taajuusmuuttajan toiminnoista seka kaytosta. Oppaassa
on sama rakenne kuin taajuusmuuttajan valikossa (luvut 1 ja 4-8).

Luku 1, Pikaopas

» Tyoskentelyn aloittaminen ohjauspaneelin avulla.
Luku 2, ohjatut toiminnot
» sovellusasetusten valitseminen.

* Sovelluksen nopea maarittaminen.
» Erilaisia sovelluksia esimerkkeineen.

Luku 3, Kayttoliittymat
»  Paneelityypit ja ohjauspaneelin kaytto.

» PC-tyokalu Vacon Live.
» Kenttavaylan toiminnot.

Luku 4, Valvontavalikko

» Tietoja valvonta-arvoista.

Luku 5, Parametrivalikko

» Kaikkien taajuusmuuttajan parametrien luettelo.

Luku 6, Viat ja tiedot -valikko

Luku 7, 1/0 ja laitteisto -valikko

Luku 8, Kayttajan asetukset, suosikkiasetukset ja kdyttajatason valikot
Luku 9, Parametrikuvaukset

» Parametrien kaytto.

* Digitaali- ja analogiatulojen ohjelmointi.
* Sovelluskohtaiset toiminnot.
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Luku 10, Vianetsinta
» Viatja niiden mahdolliset syyt.

* Vikojen kuittaaminen.

Luku 11, Liite

» Tietoja sovellusten oletusarvoista.

Tama opas sisaltaa useita parametritaulukoita. Naissa ohjeissa kerrotaan, miten taulukoita
luetaan.

R_&8 9% %R KX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

G-y

A. Parametrin sijainti taulukossa F. Tehtaalla asetettu arvo.
(parametrin numero). G. Parametrin tunnus.
B. Parametrin nimi. H. Parametrin arvojen tai toiminnan lyhyt
C. Parametrin pienin mahdollinen arvo. kuvaus.
D. Parametrin suurin mahdollinen arvo. I.  Kun tama symboli on nakyvissa, saat
E. Parametrin arvon yksikko. Yksikko lisatietoja parametrista luvusta 5
naytetaan, jos sellainen on. Parametrivalikko.
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VACON®-TAAJUUSMUUTTAJAN TOIMINNOT

*  Kaynnistyksen, PID-saadon, monipumpputoiminnon ja Fire Mode -toiminnon ohjatut
asetustoiminnot, jotka helpottavat kayttoonottoa.

» FUNCT-painike, jonka avulla voi helposti siirtya paikallisohjauksesta etaohjaukseen ja
painvastoin. Etdohjauspaikka voi olla riviliitin tai kenttavayla. Voit valita etachjauspaikan
parametrin avulla.

» Kahdeksan vakionopeutta.

*  Moottoripotentiometritoiminnot.

» Sauvaohjaus.

* Ryomintatoiminto.

» Kaksi ohjelmoitavaa ramppiaikaa, kaksi valvontatasoa ja kolme estotaajuusaluetta.

+ Pakotettu pysaytys.

» Ohjaussivu tarkeimpien arvojen nopeaan kayttoon ja valvontaan.

* Kenttavayladatan kartoitus.

» Automaattinen viankuittaus.

+ Erilaiset esilammitystilat kondensaatio-ongelmien estamiseksi.

e Suurin lahtotaajuus 320 Hz.

+ Reaaliaikakello ja ajastintoiminnot (edellyttdvat lisdvarusteena hankittavaa akkua).
Mahdollisuus ohjelmoida kolme aikakanavaa, joihin voidaan maarittaa erilaisia
taajuusmuuttajan toimintoja.

» Saatavana on myos ulkoinen PID-saadin. Sita voidaan kayttaa esimerkiksi venttiilin
ohjaamiseen taajuusmuuttajan riviliitinohjauksella.

* Lepotilatoiminto, joka saastaa energiaa ottamalla taajuusmuuttajan kayttoon ja
poistamalla sen kaytosta automaattisesti.

* Kahden vyohykkeen PID-saadin, jossa on kaksi takaisinkytkentasignaalia: minimin ja
maksimin ohjaus.

» Kaksi asetusarvon lahdetta PID-saatimelle. Voit valita arvon digitaalitulon avulla.

» PID-asetusarvon tehostustoiminto.

+  Myotakytkentatoiminto, joka parantaa reagointia prosessin muutoksiin.

* Prosessiarvojen valvonta.

*  Monipumppuohjaus.

* Huoltolaskuri.

*  Pumpun ohjaustoiminnot: siemenvesipumpun ohjaus, paineen yllapitopumpun ohjaus,
pumpun juoksupyoran automaattinen puhdistus, pumpun syéttopaineen valvonta seka
jaatymisenestotoiminto.
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1 PIKAOPAS

1.1 OHJAUSPANEELI JA PANEELI

Ohjauspaneeli toimii linkkina taajuusmuuttajan ja kayttajan valilla. Ohjauspaneelin avulla
saadetaan moottorin nopeutta ja seurataan taajuusmuuttajan tilaa. Lisaksi voit asettaa
taajuusmuuttajan parametrit.

Kuva 1: Paneelin painikkeet

A. BACK/RESET-painike. Talla painikkeella ~ D. Oikea nuolipainike.
voit palata takaisinpain valikossa, E. Kaynnistyspainike (Start).
poistua muokkaustilasta tai kuitata vian.  F. Alanuolipainike. Talla painikkeella voit

B. Ylanuolipainike. Talla painikkeella voit selata valikkoa alaspain ja pienentaa
selata valikkoa ylospain ja suurentaa arvoa.
arvoa. G. Pysaytyspainike (Stop).

C. FUNCT-painike. Talla painikkeella voit H. Vasen nuolipainike. Talla painikkeella
muuttaa moottorin pyorimissuuntaa, voit siirtaa kohdistinta vasemmalle.
kayttaa ohjaussivua ja vaihtaa [.  OK-painike. Talla painikkeella voit siirtya
ohjauspaikan. Lisatietoja on kohdassa valitulle tasolle tai valittuun kohteeseen
38 Taajuusohjeen parametrit. ja vahvistaa valinnan.

1.2 PANEELIT

Laitteen paneeli voi olla graafinen paneeli tai tekstipaneeli. Ohjauspaneelissa on aina sama
nappaimisto ja samat painikkeet.

Nama tiedot nakyvat paneelissa.
*  Moottorin ja taajuusmuuttajan tila.
* Moottorin ja taajuusmuuttajan viat.
» Sijaintisi valikkorakenteessa.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Ma:l.n Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

(5 )
= Parameters
(12 )

Kuva 2: Graafinen paneeli

A. Ensimmaéinen tilakentta: SEIS/KAY F. Sijaintikentta: parametrin tunnus ja
B. Moottorin pydrimissuunta nykyinen sijainti valikossa
C. Toinen tilakentta: VALMIS / EI VALMIS / G. Valittu ryhma tai kohde

VIKA H. Kohteiden lukumaara ryhmassa

D. Halytyskentta: HALYTYS/-
E. Ohjauspaikkakentta: PC/1/0/
PANEELI/ KENTTAVAYLA

o

READY RUN STOP ALARM FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV 110 KEYPAD BUS

®

Kuva 3: Tekstipaneeli. Jos teksti on liian pitka nayttoén, jarjestelma vierittad sen paneelissa
automaattisesti.

A. Tilan merkkivalot D. Nykyinen sijainti valikossa

B. Halytyksen ja vian ilmaisimet E. Ohjauspaikan merkkivalot

C. Nykyisen sijainnin ryhman tai kohteen F. Pyorimissuunnan merkkivalot
nimi

1.3 ENSIMMAINEN KAYNNISTYS

Ohjatut asetukset -toiminto kehottaa antamaan tiedot, joita taajuusmuuttaja tarvitsee
voidakseen ohjata toimintoja.
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1 Kielivalinta (P6.1) Valinta on erilainen eri kielipaketeissa.
Kesaaika* (P5.5.5)
Venaja
2 us
EU
POIS
3 Aika* (P5.5.2) hh:mm:ss
4 Vuosi* (P5.5.4) VWV
5 Paivamaara* (P5.5.3) pp-kk.

* Nama kysymykset tulevat nakyviin, jos akku on asennettuna.

Kaynnista Ohjatut asetukset?
6 Kylla
Ei

Jos haluat asettaa parametrien arvot manuaalisesti, valitse Ei ja paina OK-painiketta.

Valitse sovellus (P1.2 Sovellus, 1D 212)
Vakio
Paikallisohjaus/etdohjaus
7 Multi-Step-nopeus
PID-ohjaus

Erikoiskaytto
Moottoripotentiometri

Aseta parametrin P3.1.2.2. (Moottorin tyyppi] arvo
8 vastaamaan moottorin arvokilven tietoja. Kestomagneettimoottori

Induktiomoottori

9 Aseta parametrin P3.1.1.1. (Moottorin nimellisjan-  [Alue: Vaihtelee
nite) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

10 Aseta parametrin P3.1.1.2. (Moottorin nimellistaa- Alue: 8,00-320,00 Hz
juus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

1 Aseta parametrin P3.1.1.3. (Moottorin nimellisno- Alue: 24-19 200
peus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

12 Aseta parametrin P3.1.1.4 (Moottorin nimellisvirta] |Alue: Vaihtelee
arvo.

13 Aseta parametrin P3.1.1.5 (Moottorin tehokerroin)  [Alue: 0.30-1.00

arvo.

Jos moottorityypiksi valitaan Induktiomoottori, seuraava kysymys tulee nakyviin. Jos valinta
on Kestomagneettimoottori, parametrin P3.1.1.5 (Moottorin tehokerroin) arvoksi asetetaan
1,00 ja Ohjatut asetukset -toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 14.
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14 Aseta parametrin P3.3.1.1 (Minimitaajuusohje) arvo. |Alue: 0,00-P3.3.1.2 Hz
15 Aseta parametrin P3.3.1.2 (Maksimitaajuusohje) Alue: P3.3.1.1-320,00 Hz
arvo.
16 Aseta parametrin P3.4.1.2 (Kiihdytysaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
17 Aseta parametrin P3.4.1.3 (Hidastusaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
Kaynnista ohjattu sovellustoiminto?
18 Kylla
Ei

Jos haluat jatkaa ohjatun sovellustoiminnon kayttoa, valitse Kylld ja paina OK-painiketta.
Ohjattujen sovellustoimintojen kuvaukset ovat luvussa 2 Ohjatut toiminnot.

Kun olet tehnyt nama valinnat, Ohjatut asetukset -toiminto on valmis. Voit aloittaa Ohjatut
asetukset -toiminnon uudelleen kahdella tavalla: Siirry parametriin P6.5.1 (Palauta
oletusasetukset) tai parametriin B1.1.2 (Ohjatut asetukset). Aseta sitten arvoksi Aktiivinen.

1.4 SOVELLUSTEN KUVAUKSET

Parametrin P1.2 (Sovellus) avulla voit valita taajuusmuuttajan kayttétarkoituksen. Heti, kun
parametrin P1.2 arvoa muutetaan, parametriryhmat saavat valmiiksi asetetut arvonsa.

1.4.1 VAKIOSOVELLUS

Voit kayttaa vakiosovellusta nopeudensaatosovelluksissa, joissa ei tarvita
erityisominaisuuksia (esimerkiksi pumpuissa, puhaltimissa tai kuljettimissa).

Taajuusmuuttajaa voidaan ohjata paneelin, kenttavaylan tai riviliitinten valityksella.

Riviliitinohjauksessa taajuusmuuttajan taajuusohjesignaali kytketdan joko liittimeen Al1 (0-
10 V] tai Al2 (4-20 mA). Kytkenta vaihtelee signaalin tyypin mukaan. Kaytettavissa on myds
kolme vakionopeusohjetta. Voit aktivoida ne liittimien DI4 ja DI5 avulla. Taajuusmuuttajan
kdynnistys- ja pysaytyssignaalit on kytketty liittimiin DI1 (kdynnistys eteenpdin) ja DI2
(kdynnistys taaksepain).

Kaikki taajuusmuuttajan lahdot voidaan maarittaa vapaasti sovelluksissa.
Peruslaajennuskortissa on kaytettavissa yksi analogialahto (L&htotaajuus) ja kolme
releldhtoa (Kay, Vika, Valmis).
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Vakiolaajennuskortti
|__signaali__ | Kuvaus
X_
i }I 1 | [+10 vref | [ohjausjannitelihts | | |
LA
Ohjearvopo- | \ —_.| 2 AIl+ Analogiatulo 1 +
tentiometri Taajuusohje
1-10000Qf | (oletusarvo 0-10 V)
3 AIl- Analogiatulo 1 -
a4 AI2+ Analogiatulo 2 + Taajuusohje
(oletusarvo 4-20 mA)
5 Al2- Analogiatulo 2 -
. 6 | [24 Vinahto @ | [24 V:n apujénnite | | |
. | 7 ||enD ® | (/0 Maa || |
bl {1 8 |[p1 | |Digitaalitulo 1 | Kay eteen |
TR e {1 9 ][ | |Digitaalitulo 2 || Kay taakse |
i___ I _I 10 | |D13 | |Digitaa|itu|o 3 | | Ulkoinen vika |
| 11 | [cM ® | | [Yhteinen tuloile DI1-DI| | | *)
! [[12 ] [24 vinlahts @] | ] [24 v:n apujannite || |
r----4 13 | [GND ® | (/0 Maa | |
e : DI4 | DI5 | Taaj.ohje
ol o] 14 | | D4 Digitaalitulo 4 Auki | Auki Analogiatulo 1
‘ . ! Kiinni Auki Vakionopeus 1
L[5 ][oB | [Digtaaltuo 5] | A, | Kinei] vetioropeus
bo--r" ——-p----] 16 | [DI | |Digitaaltulo 6 || Vian kuittaus |
H 1
: : 17 | [cm ® Yhteinen tuloille DI1-DI6 | *)
I,f"\\__s_____ 18 | |a01+ Analogialdhtd 1 +
P mA T Lahtotaajuus
: Seoofe-d---- 419 | |AOL- ° Analogialdhtd 1 - (0-20 mA)
1 1
' 1
: : 30 | |+24 Vin tulo 24 Vin
1 ! aputulojannite
X A RS485 Sarjavayla, negativinen Modbus RTU,
| B | [RS485 Sarjavayls, positivinen N2, BAChet
' 1
| ) 21 | |[RO1/1 NC o
: KAY ! / Relelahto 1 )
| boo-- o 22 | |RO1/2 CM KAY
@* ------- 23 | |[RO1/3 NO —
! 1
X ! 24 RO2/1 NC Releléht6 2
1
| VIKA Lo 25 | [RO2/2 CM j VIKA
1
= @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 | |[RO3/2 CM " Releldht6 3 VALMIS *x)
33 RO3/3 NO L

Kuva 4: Vakiosovelluksen oletusohjausliitannat

* = Voit eristaa digitaalitulot maasta DIP-kytkimella.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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Digitaalitulot

$ Kelluva
Kytketty maahan (oletus)

i

Kuva 5: DIP-kytkin

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

2: M1.1 Ohjatut toiminnot

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei aktiivinen
1 = Aktiivinen

Voit kdynnistaa Ohjatut
asetukset -toiminnon
valitsemalla arvoksi
Aktiivinen (katso luku

1 Ohjatut asetukset -toi-
minto).

1.1.1 Ohjatut asetukset 0 1 0 1170

Voit kdynnistaa ohjatun
monipumpputoiminnon
Ohjattu monipump- 0 1 0 1671 valitsemalla arvoksi
putoiminto Aktiivinen (katso luku
2.7 Ohjattu monipump-

putoiminto).

Voit kdynnistaa ohjatun
Fire Mode -asetustoi-

. . minnon valitsemalla
Ohjattu Fire Mode - 0 1 0 1672 |arvoksi Aktiivinen
(katso luku 2.8 Ohjattu
Fire Mode -asetustoi-
minto).

asetustoiminto
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PIKAOPAS

VACON - 17

3: M1 Nopea kayttoonotto

Numero

Parametri

Sovellus

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

212

Kuvaus

0 = Vakio

1= Paikallisohjaus/
etaohjaus

2 = Multi-Step-nopeus
3 = PID-saato

4 = Erikoiskaytto

5 = Moottoripotentio-
metri

Minimitaajuusohje

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Pienin sallittu taajuus-
ohje.

Maksimitaajuusohje

P1.3

320.0

Hz

50.0

102

Suurin sallittu taajuus-
ohje

Kiihdytysaika 1

0.1

300.0

5.0

103

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.

Hidastusaika 1

0.1

300.0

5.0

104

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

Moottorin virtaraja

IH*0,1

Vaihtelee

107

Suurin taajuusmuutta-
jasta lahteva moottorin
virta.

Moottorin tyyppi

650

0 = Induktiomoottori
1 = Kestomagneetti-
moottori

Moottorin nimellis-
jannite

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihtelee

110

Katso arvo Un mootto-
rin arvokilvesta.

HUOMIO

Selvita, onko mootto-
rin kytkenta kolmio-
vai tahtityyppinen.

1.10

Moottorin nimellis-
taajuus

8.0

320.0

Hz

50 Hz

1

Katso arvo fn moottorin
arvokilvesta.

Moottorin nimellis-
nopeus

24

19200

rpm

Vaihtelee

112

Katso arvo nn mootto-
rin arvokilvesta.
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3: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

112 Moottorm nimellis- IH*0.1 I * 2 A Vaihtelee 113 Katso.arvo .l.n moottorin
virta arvokilvesta.

113 Moottorln.tehoker— 0.30 100 Vaihtelee 120 Katso.arvo fnoottorln
roin arvokilvesta.

Taajuusmuuttaja etsii
mahdollisimman
pienta moottorin virtaa
voidakseen sdastaa
energiaa ja vahentaa
moottorin melua. Kayta
0 1 0 666  |tata toimintoa esimer-
kiksi puhallin- ja
pumppuprosesseissa.

Energiankayton opti-

1.14 0
mointi

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Tunnistusajo laskee tai
mittaa ne moottorin
parametrit, joita tarvi-
taan moottorin ja
nopeuden tehokkaa-
seen saatoon.

1.15 Tunnistus 0 2 0 631 0 = Ei kiiytbssi

1 = Pysaytettyna
2 = Pyorii

Moottorin arvokilven
parametrit on asetet-
tava ennen tunnistusa-
jon suorittamista.

1.16 Kaynnistystoiminto 0 1 0 505 0 = Rampilla
1 = Vauhtikaynnistys

1.17 Pysaytystoiminto 0 1 0 506 0 = Vapaasti pyorien
1 =Rampilla

11g | Automaattinen vian- 0 1 0 731 | 0= Ei kiytéss

kuittaus 1 = Kaytossa
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3: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa
. 1 = Halytys
119 Vaste ulkoiseen 0 3 2 701 |2 =Vika [pysaytys pika-
vikaan -
pysdytystavalla)
3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

2 = Halytys + vian
vakiotaajuus

Analogiatulovian (P3.9.1.13)
vaste 0 5 0 700 3 = Halytys + edellinen

taajuus

4 = Vika [pyséytys pika-
pysdytystavalla)

5 = Vika (pysaytys
vapaasti pyorien)

1.20

Etdohjauspaikan (Kay/
Seis] valinta.

1.21 Etaohjauspaikka 0 1 0 172
0 = 1/0-ohjaus
1 = Kenttavaylaohjaus
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PIKAOPAS

3: M1 Nopea kayttoonotto

Numero

1.22

Parametri

I/0-ohjearvopaikan A
valinta

Min. [ ECR

Yks. Oletus ID

5 17

Kuvaus

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu I/0 A.

0 = Vakionopeus 0

1 = Paneelin ohjearvo
2 = Kenttavayla
3=Al

4=Al2

5=Al1+AI2

6 = PID-ohjearvo

7 = Moottoripotentio-
metri

8 = Ohjaussauvan
ohjearvo

9 = Ryomintaohje

10 = Lohkon 1 l&hto
11 = Lohkon 2 l&hto
12 = Lohkon 3 l&hto
13 = Lohkon 4 l&hto
14 = Lohkon 5 lahto
15 = Lohkon 6 lahto
16 = Lohkon 7 l&hto
17 = Lohkon 8 l&hto
18 = Lohkon 9 l&hto
19 = Lohkon 10 lahto

Parametrilla 1.2 valittu
sovellus maarittaa ole-
tusarvon.

1.23

Paneelin ohjearvon
valinta

1 121

Taajuusohjeldhteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu paneeli.
Katso P1.22.

1.24

Kenttavaylaohjear-
von valinta

2 122

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu kentta-
vayla. Katso P1.22.

1.25

Al1-signaalialue

0 379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.26

Al2-signaalialue

1 390

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.27

RO1-toiminto

2 1101

Katso P3.5.3.2.1.

1.28

RO2-toiminto

3 1104

Katso P3.5.3.2.1.

1.29

RO3-toiminto

1 1107

Katso P3.5.3.2.1.
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3: M1 Nopea kéyttoonotto

Numero Parametri in. . . Kuvaus

1.30 AO1-toiminto | 0 | 31 | | 2 |‘|0050 Katso P3.5.4.1.1.

4: M1.31 Vakio

Numero Parametri in. . . Kuvaus

Valitse vakionopeus
1.31.1 Vakionopeus 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 |digitaalitulon DI4
avulla.

Valitse vakionopeus
1.31.2 Vakionopeus 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106 |digitaalitulon DI5
avulla.

Valitse vakionopeus
1.31.3 Vakionopeus 3 P1.3 P1.4 Hz 20.0 126 |digitaalitulojen Dl4 ja
DI5 avulla.

1.4.2 PAIKALLIS-/ETAOHJAUSSOVELLUS

Paikallis-/etdohjaussovellusta kaytetaan esimerkiksi silloin, kun taytyy siirtyd kahden
ohjauspaikan valilla.

Voit siirtya paikallisen ohjauspaikan ja etaohjauspaikan valilla digitaalitulon DI6 avulla. Kun
etaohjaus on kaytossa, voit antaa Kay/Seis-komentoja joko kenttavaylan valityksella tai
riviliittimist& (DI1 ja DI2). Kun paikallisohjaus on k&ytossa, voit antaa Kay/Seis-komentoja
paneelista, kenttavayléan valityksella tai riviliittimista (D14 ja DI5).

Voit jokaisessa ohjauspaikassa valita taajuusohjeen paneelin, kenttdvaylan tai riviliitinten (Al1
tai Al2) avulla.

Kaikki taajuusmuuttajan lahdot voidaan maarittaa vapaasti sovelluksissa.
Peruslaajennuskortissa on kaytettavissa yksi analogialahto (Lahtotaajuus) ja kolme
releldhtoa (Kay, Vika, Valmis).

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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Vakiolaajennuskortti
| Signaali | Kuvaus
X_
= ] 1 | [+10 vref | [ohjausjannitelahto | | |
Ohjearvopo- | (B W
tenti tri H
lo%o0n| | | 2 ||Am+ Analogiatulo 1 + PAIKALLISOHJAUS:
| Taajuusohje
T | 3 | |An- Analogiatulo 1 - (oletusarvo: 0-10V)
___________ 4 A2+ Analogiatulo 2 + ETAOHJAUS:
o Taajuusohje
Etaohjaus (4..20mA) | | |\ Analogiatulo 2 - (oletusarvo: 4-20mA)
Etdohjaus 6 |[24V:nlahts @ | [24 v:n apujannite | | |
(+24 V) | 7 ||enD ® | (/0 Maa | | |
R EEEEREE { 8 |[p1 | [Digitaalitulo 1 | [ETAOHJAUS: Kay eteen ]
-------- 1 9 |[pr | |Digitaalitulo 2 | [ETAOHJAUS: Kay taakse]
L . {10 | [oB | [Digitaaliculo 3 | [Ulkoinen vika |
Etdohjaus, maa [ 11][cm ® | | [¥hteinen tuioile D11-Di6| | | *)
P [ 12|[24Vvintantso @] | ] [24 vin apujannite | | |
r----4 13 | [GND ® | (/0 Maa | | |
! s ! .
G S 14 | DM Digitaalitulo 4 Ry taan O IAUS:
' 1
Loooe o E_ o _| 15 | | DI5 | | Digitaalitulo 5 | K;;-:i;IVl StaEaEquEe: :
r-| 16 | [DI6 | [Digitaalitulo 6 | [PATKALLIS-/ETAOHJAUKSEN |
: 17 | [cm ® Yhteinen tuloile DI1-DI6 | *)
I,f"\\__s_____ 18 | [a01+ Analogialdhts 1 +
P mA T Lahtotaajuus
I M. fe-d---- 4 19 || AO1-/GND ® | | Analogialahtd 1 - (0-20 mA)
. 1
1 1
! : 30 | |+24 Vin tuo 24 Vin
: ! aputulojénnite
! A | [Rs485 Sarjavayla, negatiivinen Modbus RTU,
5 B | [Rs485 Sarjavayla, positivinen N2, BACnet
! | 21 | |RO1/1 NC Relelahts
| P ! eleldhtd 1
H KAY 1 -
; booo- o 22 | |[RO1/2 CM j KAY
@ ------- 23 | [RO1/3 NO —
! 1
! ' 24 | |[RO2/1 NC Releléhts 2
1
'OVIKA Lo 25 | [RO2/2 M -/ VIKA
1
= @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 | [rO3/2 CM _~ Relelahtd 3 VALMIS
33 | [rRO3/3 NO I

Kuva 6: Paikallis-/etdohjaussovelluksen oletusohjausliitinnat

* = Voit eristaa digitaalitulot maasta DIP-kytkimella.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PIKAOPAS VACON - 23

Digitaalitulot

$ Kelluva
Kytketty maahan (oletus)

i

Kuva 7: DIP-kytkin

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

5: M1.1 Ohjatut toiminnot

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei aktiivinen
1 = Aktiivinen

Voit kdynnistaa Ohjatut
asetukset -toiminnon
valitsemalla arvoksi
Aktiivinen (katso luku

1 Ohjatut asetukset -toi-
minto).

1.1.1 Ohjatut asetukset 0 1 0 1170

Voit kdynnistaa ohjatun
monipumpputoiminnon
Ohjattu monipump- 0 1 0 1671 valitsemalla arvoksi
putoiminto Aktiivinen (katso luku
2.7 Ohjattu monipump-
putoiminto).

Voit kdynnistaa ohjatun
Fire Mode -asetustoi-

. . minnon valitsemalla
Ohjattu Fire Mode - 0 1 0 1672 |arvoksi Aktiivinen
(katso luku 2.8 Ohjattu
Fire Mode -asetustoi-
minto).

asetustoiminto
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6: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Vakio

1= Paikallisohjaus/

etaohjaus

@ Sovellus 0 5 1 212 | 2 = Multi-Step-nopeus
3 = PID-saato

4 = Erikoiskaytto

5 = Moottoripotentio-

metri

Pienin sallittu taajuus-

1.3 Minimitaajuusohje 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 :
ohje.

Suurin sallittu taajuus-

1.4 Maksimitaajuusohje P1.3 320.0 Hz 50.0 102 ohje

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
1.5 Kiihdytysaika 1 0.1 300.0 s 5.0 103 | kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
1.6 Hidastusaika 1 0.1 300.0 s 5.0 104 |pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

Suurin taajuusmuutta-
1.7 Moottorin virtaraja IH*0,1 IS A Vaihtelee 107 |jasta lahteva moottorin
virta.

0 = Induktiomoottori
1 = Kestomagneetti-
moottori

1.8 Moottorin tyyppi 0 1 0 650

Katso arvo Un mootto-
rin arvokilvesta.

19 Moottqun mmellls- Vaihte- | Vaihte- N Vaihtelee 110 |HUOMIO
jannite lee lee

Selvita, onko mootto-

rin kytkenta kolmio-

vai tahtityyppinen.

110 Moottorlq nimellis- 8.0 3200 Hz 50 Hz 111 Katso.arvo fn moottorin
taajuus arvokilvesta.

111 Moottorin nimellis- 2% 19200 rpm Vaihtelee 112 Katso arvo nn Tootto-
nopeus rin arvokilvesta.
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6: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

112 Moottorm nimellis- IH*0.1 I * 2 A Vaihtelee 113 Katso.arvo .l.n moottorin
virta arvokilvesta.

113 Moottorln.tehoker— 0.30 100 Vaihtelee 120 Katso.arvo fnoottorln
roin arvokilvesta.

Taajuusmuuttaja etsii
mahdollisimman
pienta moottorin virtaa
voidakseen sdastaa
energiaa ja vahentaa
moottorin melua. Kayta
0 1 0 666  |tata toimintoa esimer-
kiksi puhallin- ja
pumppuprosesseissa.

Energiankayton opti-

1.14 0
mointi

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Tunnistusajo laskee tai
mittaa ne moottorin
parametrit, joita tarvi-
taan moottorin ja
nopeuden tehokkaa-
seen saatoon.

1.15 Tunnistus 0 2 0 631 0 = Ei kiiytbssi

1 = Pysaytettyna
2 = Pyorii

Moottorin arvokilven
parametrit on asetet-
tava ennen tunnistusa-
jon suorittamista.

1.16 Kaynnistystoiminto 0 1 0 505 0 = Rampilla
1 = Vauhtikaynnistys

1.17 Pysaytystoiminto 0 1 0 506 0 = Vapaasti pyorien
1 =Rampilla

11g | Automaattinen vian- 0 1 0 731 | 0= Ei kiytéss

kuittaus 1 = Kaytossa
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6: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa
. 1 = Halytys
119 Vaste ulkoiseen 0 3 2 701 |2 =Vika [pysaytys pika-
vikaan -
pysdytystavalla)
3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

2 = Halytys + vian
vakiotaajuus

Analogiatulovian (P3.9.1.13)
vaste 0 5 0 700 3 = Halytys + edellinen

taajuus

4 = Vika [pyséytys pika-
pysdytystavalla)

5 = Vika (pysaytys
vapaasti pyorien)

1.20

Etdohjauspaikan (Kay/
Seis] valinta.

1.21 Etaohjauspaikka 0 1 0 172
0 = 1/0-ohjaus
1 = Kenttavaylaohjaus
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6: M1 Nopea kayttoonotto

Numero

1.22

Parametri

I/0-ohjearvopaikan A
valinta

Min. [ ECR

Yks. Oletus ID

3 17

Kuvaus

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu I/0 A.

0 = Vakionopeus 0

1 = Paneelin ohjearvo
2 = Kenttavayla
3=Al

4=Al2

5=Al1+AI2

6 = PID-ohjearvo

7 = Moottoripotentio-
metri

8 = Ohjaussauvan
ohjearvo

9 = Ryomintaohje

10 = Lohkon 1 l&hto
11 = Lohkon 2 l&hto
12 = Lohkon 3 l&hto
13 = Lohkon 4 l&hto
14 = Lohkon 5 lahto
15 = Lohkon 6 lahto
16 = Lohkon 7 l&hto
17 = Lohkon 8 l&hto
18 = Lohkon 9 l&hto
19 = Lohkon 10 lahto

Parametrilla 1.2 valittu
sovellus maarittaa ole-
tusarvon.

1.23

Paneelin ohjearvon
valinta

1 121

Taajuusohjeldhteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu paneeli.
Katso P1.22.

1.24

Kenttavaylaohjear-
von valinta

2 122

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu kentta-
vayla. Katso P1.22.

1.25

Al1-signaalialue

0 379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.26

Al2-signaalialue

1 390

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.27

RO1-toiminto

2 1101

Katso P3.5.3.2.1.

1.28

RO2-toiminto

3 1104

Katso P3.5.3.2.1.

1.29

RO3-toiminto

1 1107

Katso P3.5.3.2.1.
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6: M1 Nopea kayttoonotto

Numero [Parametri in. . . Kuvaus
1.30 AO1T-toiminto | 0 | 31 | | 2 | 10050 |Katso P3.5.4.1.1.
7: M1.32 Paik/kauko
Numero [Parametri in. . . Kuvaus
1321 I/O-ohjearyopalkan B 1 20 4 131 Katso P1.22.
valinta
DigIN TOSI = pakota ohjaus-
1.32.2 Pakota ohjaus I/0 B paikka A. 425 |paikka l/0 B
6
DigIN TOSI = 1/0-ohjeen B
Pakota taajuusohje . parametri (P1.32.1)
1323 /0B pa'k:a Al 3483 | surivess kaytettavan
taajuusohjeen
DigIN Ohjaussignaali 1, kun
1.32.4 Ohjaussignaali 1 B paikka A. 423 |ohjauspaikkana on 1/0
4 B
DigIN Ohjaussignaali 1, kun
1.32.5 Ohjaussignaali 2 B paikka A. 424 |ohjauspaikkana on 1/0
5 B
DigIN Ohjauspaikaksi pakote-
1.32.6 Pakota paneeliohjaus paikka A. 410 |taan paneeli
1
T DigIN Ohjauspaikaksi pakote-
1327 | Pakota kenttavayla paikka | 411 [taan kenttavayls
ohjaus 01
DigIN )
1.32.8 Ulkoinen vika (kiinni) paikka A. 405 EPATOSI = OK
3 TOSI = Ulkoinen vika
DigIN Kun arvo on TOSI,
1.32.9 Vian kuittaus (kiinni) paikka 414 | kaikki aktiiviset viat
0.1 nollautuvat.

1.4.3 MULTI-STEP-NOPEUSSOVELLUS

Voit kayttaa Multi-Step-nopeussovellusta prosesseissa, joissa tarvitaan useita erilaisia
vakionopeuksia (esimerkiksi testipenkeissa).

Voit kayttaa 1 + 7 -taajuusohjemallia: yksi perusohje (Al1 tai Al2) ja 7 esiasetettua ohjetta.

Valitse vakionopeusohjeet digitaalisignaalien DI4, DI5 ja D16 avulla. Jos mikaan naista
tuloista ei ole aktiivinen, taajuusohje poistetaan analogiatulosta (Al1 tai Al2). Kay/Seis-
komennot annetaan riviliittimen (DI1 ja DI2) kautta.
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Kaikki taajuusmuuttajan lahdot voidaan maarittaa vapaasti sovelluksissa.

Peruslaajennuskortissa on kaytettdvissa yksi analogialéhto (L&htGtaajuus) ja kolme
relelahtoa (Kay, Vika, Valmis).
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Vakiolaajennuskortti
| Signaali___§  Kuvaus |
X_
= ] 1 | [+10 vref | [ohjausjannitelahto | | |
Ohjearvopo- | L — 4
tentiometri \ ;
- —.| 2 AIl+ Analogiatulo 1 +
1-10 000 Q| | Taajuusohje
l_ _ _ (oletusarvo 0-10 V)
3 AIl- Analogiatulo 1 -
4 A2+ Analogiatulo 2 + Taajuusohje
(oletusarvo 4-20 mA)
5 Al2- Analogiatulo 2 -
CTTTTTTTTmmm s 6 |[24V:nlahts @ | [24 v:n apujannite | | |
) | 7 ||enD ® | (/0 Maa | | |
IR {1 8 |[pn | [Digitaalitulo 1 | | Kay eteen |
S {1 9 ][or | [Digitaalitulo 2 | | Kay taakse |
F-- - -| 10 | | DI3 | |Digitaa|itu|o 3 | | Ulkoinen vika |
| 11 | [cMm ® | | |Ynteinen tuloile DIL-DI6| | | *)
; [12 | [24 Vinlahto @ | [24 v:n apujannite | | |
: r----4 13 | [GND ® | (/0 Maa | | |
: e : DI4 | DIS | DI6 |Taaj.ohje
R 14 | | D4 Digitaalitulo 4 110 |0 [Vakionopeus T
L 0 1 1] |Vakonorens
po--v’" —--r----4 15 | [DI5 | |Digitaalitulo 5 | |2 Vakionopeus 3
1 . 1 n 5
bo-or” —-t----] 16 | [DI6 | [Digitaalitulo 6 | 2t Vakionopetis 7
1 1
: 17 | [cm ® Yhteinen tuloile DI1-DI6 | *)
I,f"\\__s_____ 18 | [a01+ Analogialdhtd 1 +
P mA I Lahtotaajuus
' Seoofimde--- 4 19 AO1- ® | | Analogialahto 1 - (0-20 mA)
! 1
H 1
: : 30 | |+24 Vin tulo 24 Vin
: ! aputulojénnite
: A RS485 Sarjavayla, negativinen Modbus RTU,
1 E B RS485 Sarjavayla, positivinen N2, BACnet
1 1
iy 21 | [RO1/1 NC 7 Relelats 1 )
; booo- o 22 | |[RO1/2 CM KAY
@ ------- 23 | [RO1/3 NO —
! 1
X ! 24 RO2/1 NC Relelahto 2
1
'OVIKA Lo 25 | [RO2/2 M -/ VIKA
1
= @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 | |[RO3/2 CM " Relelahto 3
03/2 ¢ VALMIS
33 RO3/3 NO L

Kuva 8: Multi-Step-nopeussovelluksen oletusohjausliitannat

* = Voit eristaa digitaalitulot maasta DIP-kytkimella.
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Digitaalitulot

$ Kelluva
Kytketty maahan (oletus)

i

Kuva 9: DIP-kytkin

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

8: M1.1 Ohjatut toiminnot

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei aktiivinen
1 = Aktiivinen

Voit kdynnistaa Ohjatut
asetukset -toiminnon
valitsemalla arvoksi
Aktiivinen (katso luku

1 Ohjatut asetukset -toi-
minto).

1.1.1 Ohjatut asetukset 0 1 0 1170

Voit kdynnistaa ohjatun
monipumpputoiminnon
Ohjattu monipump- 0 1 0 1671 valitsemalla arvoksi
putoiminto Aktiivinen (katso luku
2.7 Ohjattu monipump-
putoiminto).

Voit kdynnistaa ohjatun
Fire Mode -asetustoi-

. . minnon valitsemalla
Ohjattu Fire Mode - 0 1 0 1672 |arvoksi Aktiivinen
(katso luku 2.8 Ohjattu
Fire Mode -asetustoi-
minto).

asetustoiminto
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9: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Vakio

1= Paikallisohjaus/

etaohjaus

@ Sovellus 0 5 2 212 | 2 = Multi-Step-nopeus
3 = PID-saato

4 = Erikoiskaytto

5 = Moottoripotentio-

metri

Pienin sallittu taajuus-

1.3 Minimitaajuusohje 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 :
ohje.

Suurin sallittu taajuus-

1.4 Maksimitaajuusohje P1.3 320.0 Hz 50.0 102 ohje

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
1.5 Kiihdytysaika 1 0.1 300.0 s 5.0 103 | kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.

Maarittaa ajan, jonka

kuluessa lahtotaajuus
1.6 Hidastusaika 1 0.1 300.0 s 5.0 104 |pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-

teen.

Suurin taajuusmuutta-
1.7 Moottorin virtaraja IH*0,1 IS A Vaihtelee 107 |jasta lahteva moottorin
virta.

0 = Induktiomoottori
1 = Kestomagneetti-
moottori

1.8 Moottorin tyyppi 0 1 0 650

Katso arvo Un mootto-
rin arvokilvesta.

19 Moottqun mmellls- Vaihte- | Vaihte- N Vaihtelee 110 |HUOMIO
jannite lee lee

Selvita, onko mootto-

rin kytkenta kolmio-

vai tahtityyppinen.

110 Moottorlq nimellis- 8.0 3200 Hz 50 Hz 111 Katso.arvo fn moottorin
taajuus arvokilvesta.

111 Moottorin nimellis- 2% 19200 rpm Vaihtelee 112 Katso arvo nn Tootto-
nopeus rin arvokilvesta.
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9: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

112 Moottorm nimellis- IH*0.1 I * 2 A Vaihtelee 113 Katso.arvo .l.n moottorin
virta arvokilvesta.

113 Moottorln.tehoker— 0.30 100 Vaihtelee 120 Katso.arvo fnoottorln
roin arvokilvesta.

Taajuusmuuttaja etsii
mahdollisimman
pienta moottorin virtaa
voidakseen sdastaa
energiaa ja vahentaa
moottorin melua. Kayta
0 1 0 666  |tata toimintoa esimer-
kiksi puhallin- ja
pumppuprosesseissa.

Energiankayton opti-

1.14 0
mointi

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Tunnistusajo laskee tai
mittaa ne moottorin
parametrit, joita tarvi-
taan moottorin ja
nopeuden tehokkaa-
seen saatoon.

1.15 Tunnistus 0 2 0 631 0 = Ei kiiytbssi

1 = Pysaytettyna
2 = Pyorii

Moottorin arvokilven
parametrit on asetet-
tava ennen tunnistusa-
jon suorittamista.

1.16 Kaynnistystoiminto 0 1 0 505 0 = Rampilla
1 = Vauhtikaynnistys

1.17 Pysaytystoiminto 0 1 0 506 0 = Vapaasti pyorien
1 =Rampilla

11g | Automaattinen vian- 0 1 0 731 | 0= Ei kiytéss

kuittaus 1 = Kaytossa
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9: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa
. 1 = Halytys
119 Vaste ulkoiseen 0 3 2 701 |2 =Vika [pysaytys pika-
vikaan -
pysdytystavalla)
3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

2 = Halytys + vian
vakiotaajuus

Analogiatulovian (P3.9.1.13)
vaste 0 5 0 700 3 = Halytys + edellinen

taajuus

4 = Vika [pyséytys pika-
pysdytystavalla)

5 = Vika (pysaytys
vapaasti pyorien)

1.20

Etdohjauspaikan (Kay/
Seis] valinta.

1.21 Etaohjauspaikka 0 1 0 172
0 = 1/0-ohjaus
1 = Kenttavaylaohjaus
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9: M1 Nopea kayttoonotto

Numero

1.22

Parametri

I/0-ohjearvopaikan A
valinta

Min. [ ECR

Yks. Oletus ID

5 17

Kuvaus

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu I/0 A.

0 = Vakionopeus 0

1 = Paneelin ohjearvo
2 = Kenttavayla
3=Al

4=Al2

5=Al1+AI2

6 = PID-ohjearvo

7 = Moottoripotentio-
metri

8 = Ohjaussauvan
ohjearvo

9 = Ryomintaohje

10 = Lohkon 1 l&hto
11 = Lohkon 2 l&hto
12 = Lohkon 3 l&hto
13 = Lohkon 4 l&hto
14 = Lohkon 5 lahto
15 = Lohkon 6 lahto
16 = Lohkon 7 l&hto
17 = Lohkon 8 l&hto
18 = Lohkon 9 l&hto
19 = Lohkon 10 lahto

Parametrilla 1.2 valittu
sovellus maarittaa ole-
tusarvon.

1.23

Paneelin ohjearvon
valinta

1 121

Taajuusohjeldhteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu paneeli.
Katso P1.22.

1.24

Kenttavaylaohjear-
von valinta

2 122

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu kentta-
vayla. Katso P1.22.

1.25

Al1-signaalialue

0 379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.26

Al2-signaalialue

1 390

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.27

RO1-toiminto

2 1101

Katso P3.5.3.2.1.

1.28

RO2-toiminto

3 1104

Katso P3.5.3.2.1.

1.29

RO3-toiminto

1 1107

Katso P3.5.3.2.1.
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9: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri in. . Kuvaus

1.30 AO1-toiminto | 0 | 31 | | 2 |‘|0050 Katso P3.5.4.1.1.

10: M1.33 Multi-Step-nopeus

Numero [Parametri in. . Kuvaus
1.33.1 Vakionopeus 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105
1.33.2 Vakionopeus 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106
1.33.3 Vakionopeus 3 P1.3 P1.4 Hz 20.0 126
1.33.4 Vakionopeus 4 P1.3 P1.4 Hz 25.0 127
1.33.5 Vakionopeus 5 P1.3 P1.4 Hz 30.0 128
1.33.6 Vakionopeus 6 P1.3 P1.4 Hz 40.0 129
1.33.7 Vakionopeus 7 P1.3 P1.4 Hz 50.0 130
0 = Binaaritila
1.33.8 Vakionopeustila 0 1 0 128 |/ = Tulojen mddrs
Vakionopeus valitaan
aktiivisten digitaalitu-
lojen maaran mukaan.
DigIN )
1.33.9 Ulkoinen vika (kiinni) paikka A. 405 EPATOSI = OK
3 TOSI = Ulkoinen vika
DigIN Kun arvo on TOSI,
1.33.10 Vian kuittaus (kiinni) paikka 414 | kaikki aktiiviset viat
0.1 nollautuvat.

1.4.4 PID-SAATOSOVELLUS

Voit kayttaa PID-sdatésovellusta sovelluksissa, joissa prosessimuuttujaa (esimerkiksi
painetta) ohjataan saatamalla moottorin nopeutta.

Tassa sovelluksessa taajuusmuuttajan sisainen PID-saadin on maaritetty kayttamaan yhta
asetusarvoa ja yhta takaisinkytkentasignaalia.

Voit kayttaa kahta ohjauspaikkaa. Valitse ohjauspaikka A tai B digitaalitulon D16 avulla. Kun
ohjauspaikka A on kaytossa, kaynnistys- ja pysaytyskomennot annetaan liittimella DI1 ja
taajuusohje saadaan PID-saatimesta. Kun ohjauspaikka B on kaytossa, kaynnistys- ja
pysaytyskomennot annetaan liittimella Dl4 ja taajuusohje saadaan liittimesta Al1.

Kaikki taajuusmuuttajan lahdot voidaan maarittaa vapaasti sovelluksissa.
Peruslaajennuskortissa on kaytettavissa yksi analogialahto (Léhtotaajuus) ja kolme
relelahtoa (Kay, Vika, Valmis).
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Vakiolaajennuskortti
|__signaali__J _ Kuvaus |
X_
_ = ] 1 | [+10 vref | [ohjausjannitelahto | | |
Ohjearvopor| | = = - Paikka A:
tentiometri ; '
AT+ .
1-10 000 Q| | - 2 Analogiatulo 1 + PID-asetusarvo (ohje)
| Paikka B:
CakeiiondiniAneti 3 | |An- Analogiatulo 1 - Taajuusohje
aksijohdinldhetin (oletusarvo: 0-10 V)
Oloarvo - _ 1 4 ||AR+ Analogiatulo 2 + (PIIlD—taka;sinkytkentéarvo
oloarvo
(oletusarvo: 4-20 mA)
I= M 5 Al2- Analogiatulo 2 -
|
(0)‘};--_29“_16 F-0771 6 |[24vinkhts o | [24 V:n apujannite | | |
| ) t--1 7 ||enD ® | (/0 Maa | |
T_ SRR _I 8 | | DI1 | |Digitaa|itu|o 1 | |Paikka A: Kay eteen (PID-saadin) |
M {1 9 ][or | [Digitaalitulo 2 | | Ulkoinen vika |
[ _I 10 | |DI3 | |Digitaa|itu|0 3 | | Vian kuittaus |
[ 11 ] [cm ® | | [¥hteinen tuioile D11-Di6| | | *)
P [ 12|[24Vvintantso @] | ] [24 vin apujannite | | |
: r----1 13 | |GND ® | |/O Maa | | |
ot X L Paikka B: Kay eteen
[ TTTrTTT 14 | D4 Digitaalitulo 4 (taajuusohje P3.3.1.6)
Lo ___E_____.| 15 | [DIS | [Digitaalitulo 5 || Vakionopeus 1 |
r.| 16 | [DI6 | |Digitaalitulo 6 | [ Ohjauspaikan A/B valinta_|
: 17 | [cm ® Yhteinen tuloile DI1-DI6 | *)
,f"\\__:_____ 18 | |A01+ Analogialdhtd 1 +
' 1 I
N mA I - Lahtdtaajuus
1 S._.f-4---- 1 19 || AO1-/GND ® | | Analogialahto 1 - (0-20 mA)
. 1
1 1
5 : 30 | |+24 Vin tuo 24 Vin
: ! aputulojannite
! A | |RS485 Sarjavayls, negativinen Modbus RTU,
: B | [RS485 Sarjavayls, posttivinen N2, BACnet
1 1
iy 21 | [RO1/1 NC 7 Relelahts 1 )
: boo-- 22 | |RO1/2 CM KAY
@ ------- 23 | [RO1/3 NO —
! 1
X ! 24 RO2/1 NC Relelahto 2
1
'OVIKA Lo 25 | [RO2/2 M -/ VIKA
1
= @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 | ([RO3/2 CM " Relelahto 3 VALMIS
33 RO3/3 NO .

Kuva 10: PID-s&atosovelluksen oletusohjausliitdnnat

* = Voit eristaa digitaalitulot maasta DIP-kytkimella.
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Digitaalitulot

$ Kelluva
Kytketty maahan (oletus)

i

Kuva 11: DIP-kytkin

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

11: M1.1 Ohjatut toiminnot

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei aktiivinen
1 = Aktiivinen

Voit kdynnistaa Ohjatut
asetukset -toiminnon
valitsemalla arvoksi
Aktiivinen (katso luku

1 Ohjatut asetukset -toi-
minto).

1.1.1 Ohjatut asetukset 0 1 0 1170

Voit kdynnistaa ohjatun

monipumpputoiminnon
valitsemalla arvoksi

0 ! 0 1671 Aktiivinen (katso luku

2.7 Ohjattu monipump-

putoiminto).

Ohjattu monipump-
putoiminto

Voit kdynnistaa ohjatun
Fire Mode -asetustoi-

. . minnon valitsemalla
Oh;ztett“u;'giem"fr?tdoe - 0 1 0 1672 |arvoksi Aktiivinen
(katso luku 2.8 Ohjattu
Fire Mode -asetustoi-
minto).
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12: M1 Nopea kayttoonotto

Numero

Parametri

Sovellus

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

212

Kuvaus

0 = Vakio

1= Paikallisohjaus/
etaohjaus

2 = Multi-Step-nopeus
3 = PID-saato

4 = Erikoiskaytto

5 = Moottoripotentio-
metri

Minimitaajuusohje

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Pienin sallittu taajuus-
ohje.

Maksimitaajuusohje

P1.3

320.0

Hz

50.0

102

Suurin sallittu taajuus-
ohje

Kiihdytysaika 1

0.1

300.0

5.0

103

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.

Hidastusaika 1

0.1

300.0

5.0

104

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

Moottorin virtaraja

IH*0,1

Vaihtelee

107

Suurin taajuusmuutta-
jasta lahteva moottorin
virta.

Moottorin tyyppi

650

0 = Induktiomoottori
1 = Kestomagneetti-
moottori

Moottorin nimellis-
jannite

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihtelee

110

Katso arvo Un mootto-
rin arvokilvesta.

HUOMIO

Selvita, onko mootto-
rin kytkenta kolmio-
vai tahtityyppinen.

1.10

Moottorin nimellis-
taajuus

8.0

320.0

Hz

50 Hz

1

Katso arvo fn moottorin
arvokilvesta.

Moottorin nimellis-
nopeus

24

19200

rpm

Vaihtelee

112

Katso arvo nn mootto-
rin arvokilvesta.
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12: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

112 Moottorm nimellis- IH*0.1 I * 2 A Vaihtelee 113 Katso.arvo .l.n moottorin
virta arvokilvesta.

113 Moottorln.tehoker— 0.30 100 Vaihtelee 120 Katso.arvo fnoottorln
roin arvokilvesta.

Taajuusmuuttaja etsii
mahdollisimman
pienta moottorin virtaa
voidakseen sdastaa
energiaa ja vahentaa
moottorin melua. Kayta
0 1 0 666  |tata toimintoa esimer-
kiksi puhallin- ja
pumppuprosesseissa.

Energiankayton opti-

1.14 0
mointi

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Tunnistusajo laskee tai
mittaa ne moottorin
parametrit, joita tarvi-
taan moottorin ja
nopeuden tehokkaa-
seen saatoon.

1.15 Tunnistus 0 2 0 631 0 = Ei kiiytbssi

1 = Pysaytettyna
2 = Pyorii

Moottorin arvokilven
parametrit on asetet-
tava ennen tunnistusa-
jon suorittamista.

1.16 Kaynnistystoiminto 0 1 0 505 0 = Rampilla
1 = Vauhtikaynnistys

1.17 Pysaytystoiminto 0 1 0 506 0 = Vapaasti pyorien
1 =Rampilla

11g | Automaattinen vian- 0 1 0 731 | 0= Ei kiytéss

kuittaus 1 = Kaytossa

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PIKAOPAS VACON - 41

12: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa
. 1 = Halytys
119 Vaste ulkoiseen 0 3 2 701 |2 =Vika [pysaytys pika-
vikaan -
pysdytystavalla)
3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

2 = Halytys + vian
vakiotaajuus

Analogiatulovian (P3.9.1.13)
vaste 0 5 0 700 3 = Halytys + edellinen

taajuus

4 = Vika [pyséytys pika-
pysdytystavalla)

5 = Vika (pysaytys
vapaasti pyorien)

1.20

Etdohjauspaikan (Kay/
Seis] valinta.

1.21 Etaohjauspaikka 0 1 0 172
0 = 1/0-ohjaus
1 = Kenttavaylaohjaus
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PIKAOPAS

12: M1 Nopea kayttoonotto

Numero

1.22

Parametri

I/0-ohjearvopaikan A
valinta

Min. [ ECR

Yks. Oletus ID

6 17

Kuvaus

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu I/0 A.

0 = Vakionopeus 0

1 = Paneelin ohjearvo
2 = Kenttavayla
3=Al

4=Al2

5=Al1+AI2

6 = PID-ohjearvo

7 = Moottoripotentio-
metri

8 = Ohjaussauvan
ohjearvo

9 = Ryomintaohje

10 = Lohkon 1 l&hto
11 = Lohkon 2 l&hto
12 = Lohkon 3 l&hto
13 = Lohkon 4 l&hto
14 = Lohkon 5 lahto
15 = Lohkon 6 lahto
16 = Lohkon 7 l&hto
17 = Lohkon 8 l&hto
18 = Lohkon 9 l&hto
19 = Lohkon 10 lahto

Parametrilla 1.2 valittu
sovellus maarittaa ole-
tusarvon.

1.23

Paneelin ohjearvon
valinta

1 121

Taajuusohjeldhteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu paneeli.
Katso P1.22.

1.24

Kenttavaylaohjear-
von valinta

2 122

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu kentta-
vayla. Katso P1.22.

1.25

Al1-signaalialue

0 379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.26

Al2-signaalialue

1 390

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.27

RO1-toiminto

2 1101

Katso P3.5.3.2.1.

1.28

RO2-toiminto

3 1104

Katso P3.5.3.2.1.

1.29

RO3-toiminto

1 1107

Katso P3.5.3.2.1.
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12: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri in. . Kuvaus

1.30 AO1-toiminto | 0 | 31 | | 2 |‘|0050 Katso P3.5.4.1.1.
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13: M1.34 PID-s&ato

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

1.34.1

PID-saatimen vah-

vistus

0.00

100.00

%

100.00

Jos parametrin arvo on
100 %, 10 prosentin
muutos virhearvossa
muuttaa saatimen lah-
toarvoa 10 prosentilla.

1.34.2

PID-saatimen I-aika

0.00

600.00

1.00

19

Jos parametrin arvoksi
asetetaan 1,00 s, 10
prosentin muutos vir-
hearvossa muuttaa
saatimen lahtoarvoa
10,00 prosentilla
sekunnissa.

1.34.3

PID-saatimen D-aika

0.00

100.00

0.00

1132

Jos parametrin arvoksi
asetetaan 1,00 s, 10
prosentin muutos vir-
hearvossa 1,00 sekun-
nin aikana muuttaa
saatimen lahtoarvoa
10,00 prosentilla.

1.34.4

Takaisinkytkenta 1,

paikka

30

334

Katso P3.13.3.3.

1.34.5

Asetusarvon 1 lahde

0

32

332

Katso P3.13.2.6.

1.34.6

Paneelin asetusarvo

1

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

167

1.34.7

Lepotaajuusraja 1

0.0

320.0

Hz

0.0

1016

Taajuusmuuttaja siirtyy
lepotilaan, kun lahto-
taajuus pysyy taman
rajan alapuolella
pidempdan kuin para-
metrilla Lepoviive
maaritetyn ajan.

1.34.8

Lepoviive 1

3000

1017

Taajuusmuuttajan toi-
minta pysahtyy, kun
taajuus on pysynyt
lepotilarajan alapuo-
lella talla parametrilla
maaritetyn ajan.

1.34.9

Havahtumisraja 1

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihtelee

1018

Maarittaa PID-takaisin-
kytkentdarvon havah-
tumisvalvontarajan.
Arvo ilmaistaan kayt-
taen valittua yksikkoa.

1.34.10

Vakionopeus 1

P1.3

P1.4

Hz

10.0

105

Vakionopeus valittu
digitaalitulolla DI5.
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1.4.5 ERIKOISKAYTTOSOVELLUS

Erikoiskayttosovellusta voidaan kayttaa prosesseissa, joissa tarvitaan useita moottorin
ohjaustoimintoja (esimerkiksi kuljettimissa).

Taajuusmuuttajaa voidaan ohjata paneelin, kenttavaylan tai riviliitinten valityksella. Kun
kaytetaan riviliitinohjausta, Kay/Seis-komennot annetaan liittimella DI1 ja DI2 ja taajuusohje
joko Liittimella Al1 tai liittimella Al2.

Kaytettavissa on kaksi kiihdytys- ja hidastusramppia. Valinta rampin 1 ja rampin 2 valilla
tehdaan liittimella DIé.

Kaikki taajuusmuuttajan lahdot voidaan maarittaa vapaasti sovelluksissa.
Peruslaajennuskortissa on kaytettavissa yksi analogialahto (Léhtotaajuus) ja kolme
releldhtoa (Kay, Vika, Valmis).
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Vakiolaajennuskortti
| Signaali___§  Kuvaus |
X_
_ 7 1 | [+10 vref | [ohjausjannitelahto | | |
Ohjearvopo- | L —\ -
tentiometri :
_. All+ Analogiatulo 1 +
1-10 000 Q| | 2 . .
Taajuusohje
l_ _ _ (oletusarvo 0-10 V)
3 AIl- Analogiatulo 1 -
Kaksijohdin- - ; . .
anturi S FS---- 4 | |ALR+ Analogiatulo 2 + Taajuusohje
(oletusarvo 4-20 mA)
7 5 Al2- Analogiatulo 2 -
|
(olzo_,:._._zgrlqﬁ 0T 6 | [24vinishts @ | [24 V:n apujannite | | |
) t--1 7 ||enD ® | (/0 Maa | |
R R {1 8 |[pn | [Digitaalitulo 1 | | Kay eteen |
PR {1 9 ][or | [Digitaalitulo 2 | | Kay taakse |
E__ T _| 10 | | DI3 | |D|g|taalltu|0 3 | | Vian kuittaus |
| 11 | [cMm ® | | [¥nteinen tuloile pr1-DI] | | *)
; [[12 ] [24 vinlahts @ | [ ] [24 v:n apujannite || |
r----4 13 | [GND ® | (/0 Maa | | |
' . 1
I 14 | DI Digitaalitulo 4 Vakionopeus 1
1 1
Lo ___E_____.I 15 | [DIS | [Digitaalitulo 5 | | Ulkoinen vika |
Lo-or” —-r----] 16 | [DI6 | [Digitaalitulo 6 | [ Rampin 1 / rampin 2 valinta_ |
1 1
: : 17 | [cm ® Yhteinen tuloile DI1-DI6 | *)
I,f"\\__s_____ 18 | [a01+ Analogialdhtd 1 +
N mA I - Lahtotaajuus
I ho_t-a---- 4 19 || AO1-/GND ® | | Analogialahts 1 - (0-20 mA)
' 1
, 1
! : 30 | |+24 Vin tulo 24 Vin
1 ! aputulojénnite
X A RS485 Sarjavayla, negativinen Modbus RTU,
| B | [RS485 Sarjavayld, positivinen N2, BACnet
, !
; booo- o 22 | [RO1/2CM KAY
@J ------- 23 | [RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 RO2/1 NC Relelahto 2
1
'OVIKA Lo 25 | [RO2/2 M -/ VIKA
1
= @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 | |[RO3/2 CM " Relelahtt 3 VALMIS
33 RO3/3 NO L

Kuva 12: Erikoiskayttosovelluksen oletusohjausliitdnnat

* = Voit eristaa digitaalitulot maasta DIP-kytkimella.
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Digitaalitulot

$ Kelluva
Kytketty maahan (oletus)

i

Kuva 13: DIP-kytkin

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

14: M1.1 Ohjatut toiminnot

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei aktiivinen
1 = Aktiivinen

Voit kdynnistaa Ohjatut
asetukset -toiminnon
valitsemalla arvoksi
Aktiivinen (katso luku

1 Ohjatut asetukset -toi-
minto).

1.1.1 Ohjatut asetukset 0 1 0 1170

Voit kdynnistaa ohjatun

monipumpputoiminnon
valitsemalla arvoksi

0 ! 0 1671 Aktiivinen (katso luku

2.7 Ohjattu monipump-

putoiminto).

Ohjattu monipump-
putoiminto

Voit kdynnistaa ohjatun
Fire Mode -asetustoi-

. . minnon valitsemalla
Oh;ztett“u;'giem"fr?tdoe - 0 1 0 1672 |arvoksi Aktiivinen
(katso luku 2.8 Ohjattu
Fire Mode -asetustoi-
minto).
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15: M1 Nopea kayttaonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Vakio

1= Paikallisohjaus/

etaohjaus

@ Sovellus 0 5 4 212 | 2 = Multi-Step-nopeus
3 = PID-saato

4 = Erikoiskaytto

5 = Moottoripotentio-

metri

Pienin sallittu taajuus-

1.3 Minimitaajuusohje 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 :
ohje.

Suurin sallittu taajuus-

1.4 Maksimitaajuusohje P1.3 320.0 Hz 50.0 102 ohje

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
1.5 Kiihdytysaika 1 0.1 300.0 s 5.0 103 | kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
1.6 Hidastusaika 1 0.1 300.0 s 5.0 104 |pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

Suurin taajuusmuutta-
1.7 Moottorin virtaraja IH*0,1 IS A Vaihtelee 107 |jasta lahteva moottorin
virta.

0 = Induktiomoottori
1 = Kestomagneetti-
moottori

1.8 Moottorin tyyppi 0 1 0 650

Katso arvo Un mootto-
rin arvokilvesta.

19 Moottqun mmellls- Vaihte- | Vaihte- N Vaihtelee 110 |HUOMIO
jannite lee lee

Selvita, onko mootto-

rin kytkenta kolmio-

vai tahtityyppinen.

110 Moottorlq nimellis- 8.0 3200 Hz 50 Hz 111 Katso.arvo fn moottorin
taajuus arvokilvesta.

111 Moottorin nimellis- 2% 19200 rpm Vaihtelee 112 Katso arvo nn Tootto-
nopeus rin arvokilvesta.
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15: M1 Nopea kayttaonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

112 Moottorm nimellis- IH*0.1 I * 2 A Vaihtelee 113 Katso.arvo .l.n moottorin
virta arvokilvesta.

113 Moottorln.tehoker— 0.30 100 Vaihtelee 120 Katso.arvo fnoottorln
roin arvokilvesta.

Taajuusmuuttaja etsii
mahdollisimman
pienta moottorin virtaa
voidakseen sdastaa
energiaa ja vahentaa
moottorin melua. Kayta
0 1 0 666  |tata toimintoa esimer-
kiksi puhallin- ja
pumppuprosesseissa.

Energiankayton opti-

1.14 0
mointi

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Tunnistusajo laskee tai
mittaa ne moottorin
parametrit, joita tarvi-
taan moottorin ja
nopeuden tehokkaa-
seen saatoon.

1.15 Tunnistus 0 2 0 631 0 = Ei kiiytbssi

1 = Pysaytettyna
2 = Pyorii

Moottorin arvokilven
parametrit on asetet-
tava ennen tunnistusa-
jon suorittamista.

1.16 Kaynnistystoiminto 0 1 0 505 0 = Rampilla
1 = Vauhtikaynnistys

1.17 Pysaytystoiminto 0 1 0 506 0 = Vapaasti pyorien
1 =Rampilla

11g | Automaattinen vian- 0 1 0 731 | 0= Ei kiytéss

kuittaus 1 = Kaytossa
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15: M1 Nopea kayttaonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa
. 1 = Halytys
119 Vaste ulkoiseen 0 3 2 701 |2 =Vika [pysaytys pika-
vikaan -
pysdytystavalla)
3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

2 = Halytys + vian
vakiotaajuus

Analogiatulovian (P3.9.1.13)
vaste 0 5 0 700 3 = Halytys + edellinen

taajuus

4 = Vika [pyséytys pika-
pysdytystavalla)

5 = Vika (pysaytys
vapaasti pyorien)

1.20

Etdohjauspaikan (Kay/
Seis] valinta.

1.21 Etaohjauspaikka 0 1 0 172
0 = 1/0-ohjaus
1 = Kenttavaylaohjaus
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15: M1 Nopea kayttaonotto

Numero

1.22

Parametri

I/0-ohjearvopaikan A
valinta

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

17

Kuvaus

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu I/0 A.

0 = Vakionopeus 0

1 = Paneelin ohjearvo
2 = Kenttavayla
3=Al

4=Al2

5=Al1+AI2

6 = PID-ohjearvo

7 = Moottoripotentio-
metri

8 = Ohjaussauvan
ohjearvo

9 = Ryomintaohje

10 = Lohkon 1 l&hto
11 = Lohkon 2 l&hto
12 = Lohkon 3 l&hto
13 = Lohkon 4 l&hto
14 = Lohkon 5 lahto
15 = Lohkon 6 lahto
16 = Lohkon 7 l&hto
17 = Lohkon 8 l&hto
18 = Lohkon 9 l&hto
19 = Lohkon 10 lahto

Parametrilla 1.2 valittu
sovellus maarittaa ole-
tusarvon.

1.23

Paneelin ohjearvon
valinta

121

Taajuusohjeldhteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu paneeli.
Katso P1.22.

1.24

Kenttavaylaohjear-
von valinta

122

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu kentta-
vayla. Katso P1.22.

1.25

Al1-signaalialue

379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.26

Al2-signaalialue

390

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.27

RO1-toiminto

1101

Katso P3.5.3.2.1.

1.28

RO2-toiminto

1104

Katso P3.5.3.2.1.

1.29

RO3-toiminto

1107

Katso P3.5.3.2.1.
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15: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri in. . Kuvaus

1.30 AO1-toiminto | 0 | 31 | | 2 |‘|0050 Katso P3.5.4.1.1.
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16: M1.35 Erikoiskaytto

Numero

1.35.1

Parametri

Ohjaustapa

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

600

Kuvaus

0 = U/f-taajuusohjaus,
open loop

1 = Nopeusohjaus,
open loop

2 = Momenttiohjaus,
open loop

1.35.2

Automaattinen
momentin maksi-
mointi

109

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

1.35.3

Kiihdytysaika 2

0.1

300.0

10.0

502

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.

1.35.4

Hidastusaika 2

0.1

300.0

10.0

503

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

1.35.5

Vakionopeus 1

P1.3

P1.4

Hz

5.0

105

Digitaalitulolla DI4
valittu vakionopeus.

1.35.6

U/f-suhteen valinta

108

U/f-k&yrén tyyppi nol-
lataajuuden ja kentan
heikennyspisteen
valilla.

0 = Lineaarinen
1 = Nelidllinen
2 = Ohjelmoitava

1.35.7

Kentan heikennys-
pisteen taajuus

8.00

P1.4

Hz

Vaihtelee

602

Kentan heikennyspiste
on lahtotaajuus, jossa

lahtdjannite saavuttaa
kentan heikennyspis-

teen jannitteen.

1.35.8

Jannite kentan hei-
kennyspisteessa

10.00

200.00

%

100.00

603

Jannite kentan heiken-
nyspisteessa prosent-
tiosuutena moottorin
nimellisjannitteesta.

1.35.9

U/f-keskipistetaa-
juus

0.0

P1.35.7

Hz

Vaihtelee

604

Jos ohjelmoitava U/f-
kayra on valittu (luku
P1.35.64), tama para-
metri maarittaa kayran
keskipistetaajuuden.
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16: M1.35 Erikoiskaytto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Jos ohjelmoitava U/f-
kayra on valittu (luku
1.35.10 U/f-keskipistejannite 0.0 100.00 % 100.0 605 |P1.35.6), tdmé para-
metri maarittaa kayran
keskipistejannitteen.

Talla parametrilla
maaritetaan U/f-kay-
ran nollataajuusjan-
nite. Oletusarvo vaihte-
lee yksikon koon
mukaan.

1.35.11 Nollataajuusjannite 0.00 40.00 % Vaihtelee 606

Maarittaa tasavirran,
joka sydtetadan mootto-
Mggngtomtwlrt? 0.00 Vaihte- A Vaihtelee 517 |min kaynn{;tyksen
kaynnistyksessa lee yhteydessa. Jos arvo
on 0, toiminto on

poissa kaytosta.

1.35.12

Tama parametri maa-

Magnetointiaika rittaa, kuinka kauan

1.35.13 LT - 0.00 600.00 s 0.00 516 |tasavirtaa sydtetdan
kaynnistyksessa . .
moottoriin ennen kiih-
dytyksen aloittamista.
Maarittaa virran, joka
syotetadan moottoriin
1.35.14 DC-jarrutusvirta | V2Nt [ Vailte= 4 1yaintelee | 507 |PC-jarrutuksen aikana.
lee lee
0 = Ei kaytossa
Maarittaa, onko jarru-
DC-iarrutusaika tus kaytdssa ja mika on
1.35.15 18 N 0.00 600.00 s 0.00 508 |DC-jarrun jarrutusaika
pysaytyksessa . -
moottoria pysaytet-
taessa.
Taajuus, jolla DC-jar- Lahtdtaajuus, jolla DC-
1.35.16 .rutus al0|tet.§an 0.10 50.00 % 0.00 515 Jg.r.'.rutus otetaan kayt-
hidastaen pysaytet- toon.
taessa.
Kuormitusjoustotoi-
minto sallii nopeuden
alentamisen kuorman
1.35.17 Kuormitusjousto 0.00 | 50.00 % 0.00 g20 |funktiona. Kuormitus-

jousto maaritetaan
prosentteina nimellis-
nopeudesta nimellis-
kuormalla.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PIKAOPAS VACON - 55

16: M1.35 Erikoiskaytto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Kuormitusjoustotoi-
minnolla saadaan
aikaan dynaaminen
nopeusjousto kuorman
vaihdellessa. Talla
0.00 2.00 s 0.00 656 |parametrilla maarite-
taan aika, jonka
kuluessa nopeus
palautetaan tasolle,
jolla se oli ennen kuor-
man lisaantymista.

Kuormitusjouston

1.35.18 aika

0 = Normaali; kuormi-
tusjoustokerroin on
vakio koko taajuusalu-
eella.

1.35.19 Kuormitusjoustotapa 0 1 0 1534 |1 =Lineaarinen poisto;
kuormitusjousto pois-
tuu lineaarisesti siir-
ryttaessa nimellistaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

1.4.6 MOOTTORIPOTENTIOMETRI -SOVELLUS

Moottoripotentiometri -sovellusta kaytetadn prosesseissa, joissa moottorin taajuusohjetta
saadetaan (suurennetaan tai pienennetaan) digitaalitulojen kautta.

Tasséd sovelluksessa riviliitin on asetettu oletusohjauspaikaksi, ja Kay/Seis-komennot
annetaan liittimilla DI1 ja DI2. Moottorin taajuusohjetta suurennetaan liittimella DI5 ja
pienennetaan liittimella DIé.

Kaikki taajuusmuuttajan lahdot voidaan maarittaa vapaasti sovelluksissa.
Peruslaajennuskortissa on kaytettavissa yksi analogialahto (Lahtotaajuus) ja kolme
releldhtoa (Kay, Vika, Valmis).
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Vakiolaajennuskortti
|__sSignaali___J§ _ Kuvaus |
[1 ] [+10 Vref | [Ohjausjannitelahts | | |
2 All+ Analogiatulo 1 +
Ei kaytossa
3 AIl- Analogiatulo 1 -
4 A2+ Analogiatulo 2 +
Ei kaytdssa
5 Al2- Analogiatulo 2 -
____________________ 6 |[24 Vv:nlahts @ | [24 v:n apujénnite | | |
, ) | 7 ||enD ® | (/0 Maa il |
R T E T { 8 | [pn | [Digitaalitulo 1 |[ Kayeteen |
A T 9 |[om | [Digitaalitulo 2 |[ Kay taakse |
E____/ ________ _I 10 | |D13 | |Digitaa|itu|o 3 | | Ulkoinen vika |
' | 11 | [cM ® | | [Yhteinen tuloile DIL-DI] | |*)
| 12 | |24 V:n lahtt @ | |24 V:n apujénnite | | |
r----{ 13 | [GND ¢ | [0 Maa | |
T DI ) 557 | [Digitaalitulo 4 || Vakionopeus1 |
| // 1
R e TS | [Digitaalitulo 5 | [ Taajuusohje YLOS |
bo-or” —--io---] 16 | [DI6 | |Digitaalitulo 6 | [_Taajuusohje ALAS |
: | 17 | [cm ® | | |Yhteinen tuloilk DIL-DI6| | |*)
1
1
A I
I/’ < 18 AO1+ Analogialahté 1 + Lahtotaajuus
\ MA (0-20 mA)
\_,-’---:---— 4 19 AO1-/GND o Analogialahté 1 -
1
1
: 30 | |30 +24 V:n tulo 24 Vin
! aputulojannite
: A | |[RS485 Sarjavéyld, negatiivinen Modbus, RTU,
' E B RS485 Sarjavayla, positivinen BACnet, N2
i o 21 | [RO1/1 NC Relelshts 1
! KAY boo--d 22 | [RO1/2 CM / KAY
i @J ------- 23 | [RO1/3 NO —
! 1
' ' 24 | [RO2/1 NC Relelahto 2
CovKa L] 25 | [RO2/2 CM / VIKA
1
@ ———————— 26 | [RO2/3 NO —
32 | |[RO3/2 CM " Relelsht6 3 VALMIS
33 | [RO3/3 NO I

Kuva 14: Moottoripotentiometri -sovelluksen oletusohjausliitdnnat

* = Voit eristaa digitaalitulot maasta DIP-kytkimella.
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Digitaalitulot

$ Kelluva
Kytketty maahan (oletus)

i

Kuva 15: DIP-kytkin

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

17: M1.1 Ohjatut toiminnot

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei aktiivinen
1 = Aktiivinen

Voit kdynnistaa Ohjatut
asetukset -toiminnon
valitsemalla arvoksi
Aktiivinen (katso luku

1 Ohjatut asetukset -toi-
minto).

1.1.1 Ohjatut asetukset 0 1 0 1170

Voit kdynnistaa ohjatun

monipumpputoiminnon
valitsemalla arvoksi

0 ! 0 1671 Aktiivinen (katso luku

2.7 Ohjattu monipump-

putoiminto).

Ohjattu monipump-
putoiminto

Voit kdynnistaa ohjatun
Fire Mode -asetustoi-

. . minnon valitsemalla
Oh;ztett“u;'giem"fr?tdoe - 0 1 0 1672 |arvoksi Aktiivinen
(katso luku 2.8 Ohjattu
Fire Mode -asetustoi-
minto).
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18: M1 Nopea kayttaonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Vakio

1= Paikallisohjaus/

etaohjaus

@ Sovellus 0 5 5 212 | 2 = Multi-Step-nopeus
3 = PID-saato

4 = Erikoiskaytto

5 = Moottoripotentio-

metri

Pienin sallittu taajuus-

1.3 Minimitaajuusohje 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 :
ohje.

Suurin sallittu taajuus-

1.4 Maksimitaajuusohje P1.3 320.0 Hz 50.0 102 ohje

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
1.5 Kiihdytysaika 1 0.1 300.0 s 5.0 103 | kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
1.6 Hidastusaika 1 0.1 300.0 s 5.0 104 |pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

Suurin taajuusmuutta-
1.7 Moottorin virtaraja IH*0,1 IS A Vaihtelee 107 |jasta lahteva moottorin
virta.

0 = Induktiomoottori
1 = Kestomagneetti-
moottori

1.8 Moottorin tyyppi 0 1 0 650

Katso arvo Un mootto-
rin arvokilvesta.

19 Moottqun mmellls- Vaihte- | Vaihte- N Vaihtelee 110 |HUOMIO
jannite lee lee

Selvita, onko mootto-

rin kytkenta kolmio-

vai tahtityyppinen.

110 Moottorlq nimellis- 8.0 3200 Hz 50/60 Hz 111 Katso.arvo fn moottorin
taajuus arvokilvesta.

111 Moottorin nimellis- 2% 19200 rpm Vaihtelee 112 Katso arvo nn Tootto-
nopeus rin arvokilvesta.
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18: M1 Nopea kayttaonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

112 Moottorm nimellis- IH*0.1 I * 2 A Vaihtelee 113 Katso.arvo .l.n moottorin
virta arvokilvesta.

113 Moottorln.tehoker— 0.30 100 Vaihtelee 120 Katso.arvo fnoottorln
roin arvokilvesta.

Taajuusmuuttaja etsii
mahdollisimman
pienta moottorin virtaa
voidakseen sdastaa
energiaa ja vahentaa
moottorin melua. Kayta
0 1 0 666  |tata toimintoa esimer-
kiksi puhallin- ja
pumppuprosesseissa.

Energiankayton opti-

1.14 0
mointi

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Tunnistusajo laskee tai
mittaa ne moottorin
parametrit, joita tarvi-
taan moottorin ja
nopeuden tehokkaa-
seen saatoon.

1.15 Tunnistus 0 2 0 631 0 = Ei kiiytbssi

1 = Pysaytettyna
2 = Pyorii

Moottorin arvokilven
parametrit on asetet-
tava ennen tunnistusa-
jon suorittamista.

1.16 Kaynnistystoiminto 0 1 0 505 0 = Rampilla
1 = Vauhtikaynnistys

1.17 Pysaytystoiminto 0 1 0 506 0 = Vapaasti pyorien
1 =Rampilla

11g | Automaattinen vian- 0 1 0 731 | 0= Ei kiytéss

kuittaus 1 = Kaytossa
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18: M1 Nopea kayttaonotto

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa
. 1 = Halytys
119 Vaste ulkoiseen 0 3 2 701 |2 =Vika [pysaytys pika-
vikaan -
pysdytystavalla)
3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

2 = Halytys + vian
vakiotaajuus

Analogiatulovian (P3.9.1.13)
vaste 0 5 0 700 3 = Halytys + edellinen

taajuus

4 = Vika [pyséytys pika-
pysdytystavalla)

5 = Vika (pysaytys
vapaasti pyorien)

1.20

Etdohjauspaikan (Kay/
Seis] valinta.

1.21 Etaohjauspaikka 0 1 0 172
0 = 1/0-ohjaus
1 = Kenttavaylaohjaus
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18: M1 Nopea kayttaonotto

Numero

1.22

Parametri

I/0-ohjearvopaikan A
valinta

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

17

Kuvaus

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu I/0 A.

0 = Vakionopeus 0

1 = Paneelin ohjearvo
2 = Kenttavayla
3=Al

4=Al2

5=Al1+AI2

6 = PID-ohjearvo

7 = Moottoripotentio-
metri

8 = Ohjaussauvan
ohjearvo

9 = Ryomintaohje

10 = Lohkon 1 l&hto
11 = Lohkon 2 l&hto
12 = Lohkon 3 l&hto
13 = Lohkon 4 l&hto
14 = Lohkon 5 lahto
15 = Lohkon 6 lahto
16 = Lohkon 7 l&hto
17 = Lohkon 8 l&hto
18 = Lohkon 9 l&hto
19 = Lohkon 10 lahto

Parametrilla 1.2 valittu
sovellus maarittaa ole-
tusarvon.

1.23

Paneelin ohjearvon
valinta

121

Taajuusohjeldhteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu paneeli.
Katso P1.22.

1.24

Kenttavaylaohjear-
von valinta

122

Taajuusohjelahteen
valinta, kun ohjauspai-
kaksi on valittu kentta-
vayla. Katso P1.22.

1.25

Al1-signaalialue

379

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.26

Al2-signaalialue

390

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/ 4-20 mA

1.27

RO1-toiminto

1101

Katso P3.5.3.2.1.

1.28

RO2-toiminto

1104

Katso P3.5.3.2.1.

1.29

RO3-toiminto

1107

Katso P3.5.3.2.1.
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18: M1 Nopea kayttoonotto

Numero Parametri in. . Kuvaus

1.30 AO1-toiminto | 0 | 31 | | 2 |‘|0050 Katso P3.5.4.1.1.

19: M1.36 Moottoripotentiometri

Numero Parametri in. . Kuvaus

Moottoripotentiometri-

ohjeen muutoksen

Moottqripotentig— 01 500.0 Hs/s 10.0 331 nopeus, kun ohjgtta_]
metrin ramppi suurennetaan tai pie-

nennetaan liitti-

mella DI5 tai DI6.

1.36.1

Tila, jossa moottoripo-
tentiometrin taajuus-
ohje nollautuu.

Moottoripotentio- _
metrin palautus 0 2 1 367 |0=Ei palautusta

1 = Palautus pysaytyk-
sessa

2 = Palautus virrankat-
kaisun yhteydessa

1.31.2

Valitse vakionopeus
1.31.2 Vakionopeus 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 |digitaalitulon Dl4

avulla.
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2

2.1

OHJATUT TOIMINNOT

OHJATTU VAKIOSOVELLUSTOIMINTO

Ohjattu sovellustoiminto opastaa sovellukseen liittyvien parametriarvojen asettamisessa.

Aloita ohjattu vakiosovellustoiminto asettamalla paneelista parametrin P1.2 (Sovellus) (ID
212) arvoksi Vakio.

HUOMIO

Jos ohjattu sovellustoiminto aloitetaan Ohjatut asetukset -toiminnosta, toiminto

siirtyy suoraan kysymykseen 11.

Aseta parametrin P3.1.2.2. (Moottorin tyyppi) arvo
vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

Kestomagneettimoottori
Induktiomoottori

Aseta parametrin P3.1.1.1. (Moottorin nimellisjan-

Alue: Vaihtelee

arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

2 nite) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

3 Aseta parametrin P3.1.1.2. (Moottorin nimellistaa- Alue: 8,00-320,00 Hz
juus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

4 Aseta parametrin P3.1.1.3. (Moottorin nimellisno- Alue: 24-19 200 rpm
peus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

5 Aseta parametrin P3.1.1.4. (Moottorin nimellisvirta] |Alue: Vaihtelee

Jos moottorityypiksi valitaan Induktiomoottori, seuraava kysymys tulee nakyviin. Jos valinta
on Kestomagneettimoottori, parametrin P3.1.1.5 (Moottorin tehokerroin) arvoksi asetetaan
1,00 ja Ohjatut asetukset -toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 7.

Aseta parametrin P3.3.1.5. (Moottorin tehokerroin)

Alue: 0,3-1,00

6 arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

7 Aseta parametrin P3.3.1.1 (Minimitaajuusohje) arvo. [Alue: 0,00-P3.3.1.2 Hz

8 Aseta parametrin P3.3.1.1 (Maksimitaajuusohje) Alue: P3.3.1.1-320,00 Hz
arvo.

9 Aseta parametrin P3.4.1.2 (Kiihdytysaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s

10 Aseta parametrin P3.4.1.2 (Hidastusaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
Valitse ohjauspaikka (paikka, josta kdynnistys- ja
pysaytyskomennot seka taajuusmuuttajan taajuus- | Riviliittimet

n ohje annetaan). Kenttévayla

Ohjauspaneeli

Ohjattu vakiosovellustoiminto on nyt valmis.
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2.2 OHJATTU PAIKALLIS-/ETAOHJAUS-SOVELLUSTOIMINTO
Ohjattu sovellustoiminto opastaa sovellukseen liittyvien parametriarvojen asettamisessa.

Aloita ohjattu paikallis-/etdohjaus-sovellustoiminto asettamalla paneelista parametrin P1.2
(Sovellus) (ID 212) arvoksi Paik/kauko.

HUOMIO

Jos ohjattu sovellustoiminto aloitetaan Ohjatut asetukset -toiminnosta, toiminto
siirtyy suoraan kysymykseen 11.

Aseta parametrin P3.1.2.2. (Moottorin tyyppil arvo
vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

Kestomagneettimoottori
Induktiomoottori

Aseta parametrin P3.1.1.1. (Moottorin nimellisjén-

Alue: Vaihtelee

arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

2 nite) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

3 Aseta parametrin P3.1.1.2. (Moottorin nimellistaa- Alue: 8,00-320,00 Hz
juus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

4 Aseta parametrin P3.1.1.3. (Moottorin nimellisno- Alue: 24-19 200 rpm
peus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

5 Aseta parametrin P3.1.1.4. (Moottorin nimellisvirta] [Alue: Vaihtelee

Jos moottorityypiksi valitaan Induktiomoottori, seuraava kysymys tulee nakyviin. Jos valinta
on Kestomagneettimoottori, parametrin P3.1.1.5 (Moottorin tehokerroin) arvoksi asetetaan
1,00 ja Ohjatut asetukset -toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 7.

6 Aseta parametrin P3.1.1.5. (Moottorin tehokerroin)  [Alue: 0.30...1.00
arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.
7 Aseta parametrin P3.3.1.1 (Minimitaajuusohje) arvo. |Alue: 0,00-P3.3.1.2 Hz
8 Aseta parametrin P3.3.1.2 (Maksimitaajuusohje) Alue: P3.3.1.1-320,00 Hz
arvo.
9 Aseta parametrin P3.4.1.2 (Kiihdytysaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
10 Aseta parametrin P3.4.1.3 (Hidastusaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
Valitse etdohjauspaikka (paikka, josta kdynnistys- ja
1 pysaytyskomennot seka taajuusmuuttajan taajuus- | Riviljittimet
ohje annetaan, kun etdohjaus on kaytossa). Kenttavayls

Jos etaohjauspaikaksi valitaan Riviliittimet, seuraava kysymys tulee nakyviin. Jos valitset
vaihtoehdon Kenttédvdyla, ohjattu toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 14.
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P1.26 Analogiatulon 2 signaalialue

12 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Valitse paikallinen ohjauspaikka (josta kaynnistys-

ja pysaytyskomennot seka taajuusohje annetaan, Kenttavayls
13 kun paikallisohjaus on kaytossa). Ohjauspaneeli
Riviliittimet (B)

Jos paikalliseksi ohjauspaikaksi valitaan Riviliittimet (B], seuraava kysymys tulee nakyviin.
Jos valitset jonkin muun vaihtoehdon, ohjattu toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 16.

P1.25 Analogiatulon 1 signaalialue
14 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20mA

Ohjattu paikallis-/etdohjaussovellus toiminto on nyt valmis.

2.3 OHJATTU MULTI-STEP-NOPEUSSOVELLUSTOIMINTO
Ohjattu sovellustoiminto opastaa sovellukseen liittyvien parametriarvojen asettamisessa.

Aloita ohjattu Multi-Step-nopeussovellustoiminto asettamalla paneelista parametrin P1.2
(Sovellus) (ID 212) arvoksi Multi-Step-nopeus.

HUOMIO

Jos aloitat ohjatun sovellustoiminnon Ohjatut asetukset -toiminnosta, ohjattu
toiminto nayttaa vain I/0-asetukset.

Aseta parametrin P3.1.2.2. (Moottorin tyyppi] arvo
1 vastaamaan moottorin arvokilven tietoja. Kestomagneettimoottori

Induktiomoottori

2 Aseta parametrin P3.1.1.1. (Moottorin nimellisjan- | Alue: Vaihtelee
nite) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

3 Aseta parametrin P3.1.1.2. (Moottorin nimellistaa- Alue: 8,00-320,00 Hz
juus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

4 Aseta parametrin P3.1.1.3. (Moottorin nimellisno- Alue: 24-19 200 rpm
peus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

5 Aseta parametrin P3.1.1.4. (Moottorin nimellisvirta] |Alue: Vaihtelee

arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

Jos moottorityypiksi valitaan Induktiomoottori, seuraava kysymys tulee nakyviin. Jos valinta
on Kestomagneettimoottori, parametrin P3.1.1.5 (Moottorin tehokerroin) arvoksi asetetaan
1,00 ja Ohjatut asetukset -toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 7.
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Aseta parametrin P3.1.1.5. (Moottorin tehokerroin]  |Alue: 0.30...1.00
arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

7 Aseta parametrin P3.3.1.1 (Minimitaajuusohje) arvo. |Alue: 0,00-P3.3.1.2 Hz

8 Aseta parametrin P3.3.1.2 (Maksimitaajuusohje) Alue: P3.3.1.1-320,00 Hz
arvo.

9 Aseta parametrin P3.4.1.2 (Kiihdytysaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s

10 Aseta parametrin P3.4.1.3 (Hidastusaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s

Ohjattu Multi-Step-nopeussovellustoiminto on nyt valmis.

2.4 OHJATTU PID-SAATOSOVELLUSTOIMINTO
Ohjattu sovellustoiminto opastaa sovellukseen liittyvien parametriarvojen asettamisessa.

Aloita ohjattu PID-saatosovellustoiminto asettamalla paneelista parametrin P1.2 (Sovellus)
(ID 212) arvoksi PID-s&até.

HUOMIO

Jos ohjattu sovellustoiminto aloitetaan Ohjatut asetukset -toiminnosta, toiminto
siirtyy suoraan kysymykseen 11.

Aseta parametrin P3.1.2.2. (Moottorin tyyppi) arvo
1 vastaamaan moottorin arvokilven tietoja. Kestomagneettimoottori

Induktiomoottori

2 Aseta parametrin P3.1.1.1. (Moottorin nimellisjan-  [Alue: Vaihtelee
nite) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

3 Aseta parametrin P3.1.1.2. (Moottorin nimellistaa- Alue: 8,00-320,00 Hz
juus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

4 Aseta parametrin P3.1.1.3. (Moottorin nimellisno- Alue: 24-19 200 rpm
peus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

5 Aseta parametrin P3.1.1.4. (Moottorin nimellisvirta] |Alue: Vaihtelee

arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

Jos moottorityypiksi valitaan Induktiomoottori, seuraava kysymys tulee nakyviin. Jos valinta
on Kestomagneettimoottori, parametrin P3.1.1.5 (Moottorin tehokerroin) arvoksi asetetaan
1,00 ja Ohjatut asetukset -toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 7.
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6 Aseta parametrin P3.1.1.5. (Moottorin tehokerroin]  |Alue: 0,30-1,00
arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.
7 Aseta parametrin P3.3.1.1 (Minimitaajuusohje) arvo. [Alue: 0,00 Hz - P3.3.1.2
8 Aseta parametrin P3.3.1.2 (Maksimitaajuusohje) Alue: P3.3.1.1-320,00 Hz
arvo.
9 Aseta parametrin P3.4.1.2 (Kiihdytysaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
10 Aseta parametrin P3.4.1.3 (Hidastusaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
Valitse ohjauspaikka (paikka, josta Kay/Seis-
komennot annetaan). Riviliittimet
1 o
Kenttavayla
Ohjauspaneeli
12 Aseta parametrin P3.13.1.4 (Yksikon valinta) arvo. Enemman kuin yksi valinta

Jos valintasi on muu kuin %, seuraavat kysymykset tulevat nakyviin. Jos valitset vaihtoehdon
%, ohjattu toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 17.

13 Aseta parametrin P3.13.1.5 (Valitun yksikén minimi] |Arvoalue maar&ytyy kysymykseen 12 annetun
arvo. vastauksen mukaan.

14 Aseta parametrin P3.13.1.6 (Valitun yksikon mak- Arvoalue maaraytyy kysymykseen 12 annetun
simi) arvo. vastauksen mukaan.

15 Aseta parametrin P3.13.1.7 (Valitun yksikon desi- Alue: 0-4
maalit) arvo.

16 Aseta parametrin P3.13.3.3 (Takaisinkytkenta 1, Katso takaisinkytkentaasetusten taulukko
paikka) arvo. luvussa 5.13 Ryhmé 3.13: PID-s&&din

Jos valitset analogiatulosignaalin, nakyviin tulee kysymys 18. Muussa tapauksessa ohjattu
toiminto siirtyy kysymykseen 19.

Aseta analogiatulon signaalialue.
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Aseta parametrin P3.13.1.8 (Eron korjaus alas] arvo.

18 0 =Normaali
1 = Kdanteinen

Aseta parametrin P3.13.2.6 (Asetusarvon léhde)
arvo.

Katso asetusarvotaulukko luvussa 5.13

19 Ryhmé 3.13: PID-s&adin

Jos valitset analogiatulosignaalin, nakyviin tulee kysymys 21. Muussa tapauksessa ohjattu
toiminto siirtyy kysymykseen 23.

Jos valittuna on Paneelin asetusarvo 1 tai Paneelin asetusarvo 2, ohjattu toiminto siirtyy
suoraan kysymykseen 22.
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Aseta analogiatulon signaalialue.

20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

21 Aseta parametrien P3.13.2.1 (Paneelin asetus- Arvo maaraytyy kysymyksessa 20 asetetun
arvo 1) ja P3.13.2.2 (Paneelin asetusarvo 2] arvot. arvoalueen mukaan.
Lepotilan kaytto

22 0 =Ei

1=Kylla

Jos vastaat kysymykseen 22 Kyll4, seuraavat kolme kysymysta tulevat nakyviin. Jos valitset
vaihtoehdon Ej, ohjattu toiminto on valmis.

23 Aseta parametrin P3.34.7 (Lepotaajuusraja) arvo. Alue: 0,00-320,00 Hz

24 Aseta parametrin P3.34.8 (Lepoviive 1) arvo. Alue: 0-3000s

25 Aseta parametrin P3.34.9 (Havahtumisraja) arvo. Arvoalue vaihtelee valitun yksikon mukaan.

Ohjattu PID-saatosovellustoiminto on nyt valmis.

2.5 OHJATTU ERIKOISKAYTTOSOVELLUSTOIMINTO

Ohjattu sovellustoiminto opastaa sovellukseen liittyvien parametriarvojen asettamisessa.

Aloita ohjattu erikoiskayttosovellustoiminto asettamalla paneelista parametrin P1.2
(Sovellus) (ID 212) arvoksi Erikoisk&yttd.

HUOMIO

Jos ohjattu sovellustoiminto aloitetaan Ohjatut asetukset -toiminnosta, toiminto
siirtyy suoraan kysymykseen 11.

Aseta parametrin P3.1.2.2. (Moottorin tyyppi) arvo
1 vastaamaan moottorin arvokilven tietoja. Kestomagneettimoottori

Induktiomoottori

2 Aseta parametrin P3.1.1.1. (Moottorin nimellisjan- | Alue: Vaihtelee
nite] arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

3 Aseta parametrin P3.1.1.2. (Moottorin nimellistaa- Alue: 8,00-320,00 Hz
juus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

4 Aseta parametrin P3.1.1.3. (Moottorin nimellisno- Alue: 24-19 200 rpm
peus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

5 Aseta parametrin P3.1.1.4. (Moottorin nimellisvirta] |Alue: Vaihtelee

arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

Jos moottorityypiksi valitaan Induktiomoottori, seuraava kysymys tulee nakyviin. Jos valinta
on Kestomagneettimoottori, parametrin P3.1.1.5 (Moottorin tehokerroin) arvoksi asetetaan
1,00 ja Ohjatut asetukset -toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 7.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




OHJATUT TOIMINNOT

VACON - 69

6 Aseta parametrin P3.1.1.5. (Moottorin tehokerroin]  |Alue: 0.30...1.00
arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

7 Aseta parametrin P3.3.1.1 (Minimitaajuusohje) arvo. |Alue: 0,00-P3.3.1.2 Hz

8 Aseta parametrin P3.3.1.2 (Maksimitaajuusohje) Alue: P3.3.1.1-320,00 Hz
arvo.

9 Aseta parametrin P3.4.1.2 (Kiihdytysaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s

10 Aseta parametrin P3.4.1.3 (Hidastusaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
Valitse ohjauspaikka (paikka, josta kdynnistys- ja
pysaytyskomennot seka taajuusmuuttajan taajuus- | Rjviliittimet

n ohje annetaan). Kenttavayla

Ohjauspaneeli

Ohjattu erikoiskayttosovellustoiminto on nyt valmis.

2.6

OHJATTU MOOTTORIPOTENTIOMETRI-SOVELLUSTOIMINTO

Ohjattu sovellustoiminto opastaa sovellukseen liittyvien parametriarvojen asettamisessa.

Aloita ohjattu moottoripotentiometri-sovellustoiminto asettamalla paneelista parametrin

P1.2 (Sovellus) (ID 212) arvoksi Moottoripotentiometri.

HUOMIO

Jos ohjattu sovellustoiminto aloitetaan Ohjatut asetukset -toiminnosta, toiminto

siirtyy suoraan kysymykseen 11.

Aseta parametrin P3.1.2.2. (Moottorin tyyppi) arvo
vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

Kestomagneettimoottori
Induktiomoottori

Aseta parametrin P3.1.1.1. (Moottorin nimellisjan-

Alue: Vaihtelee

arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

2 nite) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

3 Aseta parametrin P3.1.1.2. (Moottorin nimellistaa- Alue: 8,00-320,00 Hz
juus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

4 Aseta parametrin P3.1.1.3. (Moottorin nimellisno- Alue: 24-19 200 rpm
peus) arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.

5 Aseta parametrin P3.1.1.4. (Moottorin nimellisvirta] |Alue: Vaihtelee

Jos moottorityypiksi valitaan Induktiomoottori, seuraava kysymys tulee nakyviin. Jos valinta
on Kestomagneettimoottori, parametrin P3.1.1.5 (Moottorin tehokerroin) arvoksi asetetaan
1,00 ja Ohjatut asetukset -toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 7.
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6 Aseta parametrin P3.1.1.5. (Moottorin tehokerroin]  |Alue: 0.30...1.00
arvo vastaamaan moottorin arvokilven tietoja.
7 Aseta parametrin P3.3.1.1 (Minimitaajuusohje) arvo. |Alue: 0,00-P3.3.1.2 Hz
8 Aseta parametrin P3.3.1.2 (Maksimitaajuusohje) Alue: P3.3.1.1-320,00 Hz
arvo.
9 Aseta parametrin P3.4.1.2 (Kiihdytysaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
10 Aseta parametrin P3.4.1.3 (Hidastusaika 1) arvo. Alue: 0,1-300,0 s
1 Aseta parametrin P1.36.1 (Moottoripotentiometrin Alue: 0,1-500,0 Hz/s
ramppi) arvo.
Aseta parametrin P1.36.2 (Moottoripotentiometrin
12 palautus] arvo. 0 = Ei palautusta
1 = Pysaytystila
2 =Tehon vahennys

Ohjattu moottoripotentiometri-sovellustoiminto on nyt valmis.

2.7

OHJATTU MONIPUMPPUTOIMINTO

Voit aloittaa ohjatun monipumpputoiminnon valitsemalla nopean kayttoonoton valikossa
parametrin B1.1.3 arvoksi Aktiivinen. Oletusasetuksen mukaan kaytetaan PID-saadinta yhden
takaisinkytkennan ja yhden asetusarvon tilassa. Oletusohjauspaikkana on I/0 A ja
oletusyksikkona %.

1

Aseta parametrin P3.13.1.4 (Yksikdn valinta) arvo.

Enemman kuin yksi valinta.

Jos valintasi on muu kuin %, seuraavat kysymykset tulevat nakyviin. Jos valitset vaihtoehdon
%, ohjattu toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 5.

paikka) arvo.

2 Aseta parametrin P3.13.1.5 (Valitun yksikon minimi) |Vaihtelee
arvo.
3 Aseta parametrin P3.13.1.6 (Valitun yksikon mak- Vaihtelee
simi) arvo.
4 Aseta parametrin P3.13.1.7 (Valitun yksikon desi- 0-4
maalit) arvo.
5 Aseta parametrin P3.13.3.3 (Takaisinkytkenta 1, Katso takaisinkytkentaasetusten taulukko

luvussa 5.13 Ryhmé 3.13: PID-s&éadin.

Jos valitset analogiatulosignaalin, nakyviin tulee kysymys 6. Muussa tapauksessa ohjattu
toiminto siirtyy kysymykseen 7.
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Aseta analogiatulon signaalialue.
0=0-10V/0-20 mA
6 1=2-10V/ 4-20 mA
Katso Analogiatulot-taulukko luvussa 5.5
Ryhmd 3.5: I/0-mééritykset.
Aseta parametrin P3.13.1.8 (Eron korjaus alas) arvo.
7 0 = Normaali
1 = Kaanteinen
8 Aseta parametrin P3.13.2.6 (Asetusarvon 1 ldhde]) Katso asetusarvotaulukko luvussa 5.13
arvo. Ryhmé 3.13: PID-s&éadin.

Jos valitset analogiatulosignaalin, nakyviin tulee kysymys 9. Muussa tapauksessa ohjattu
toiminto siirtyy kysymykseen 11.

Jos valittuna on Paneelin asetusarvo 1 tai Paneelin asetusarvo 2, nakyviin tulee kysymys 10.

Aseta analogiatulon signaalialue.
0=0-10V/0-20 mA
9 1=2-10V/4-20 mA
Katso Analogiatulot-taulukko luvussa 5.5
Ryhmé 3.5: I/0-mééritykset.
10 Aseta parametrien P3.13.2.1 (Paneelin asetus- Vaihtelee
arvo 1) ja P3.13.2.2 (Paneelin asetusarvo 2] arvot.
Lepotilan kaytto
1 Ei
Kylla

Jos vastaat kysymykseen 11 Kyll4, seuraavat kolme kysymysta tulevat nakyviin.

Aseta parametrin P3.13.5.1 (Lepotaajuusraja 1)

0,00-320,00 Hz

12

arvo.
13 Aseta parametrin P3.13.5.2 (Lepoviive 1) arvo. 0-3000s
14 Aseta parametrin P3.13.5.6 (Havahtumisraja 1) arvo. |Arvoalue vaihtelee valitun yksikon mukaan.
15 Aseta parametrin P3.15.1 (Moottorien maara) arvo. |1-6

Aseta parametrin P3.15.2 (Lukitustoiminto) arvo.
16 0 = Ei kaytossa

1 = Kaytossa

Aseta parametrin P3.15.4 (Vuorottelu) arvo.

17 0 = Ei kaytossa

1 = Kaytossa

Jos otat vuorottelutoiminnon kayttoon, seuraavat kolme kysymysta tulevat nakyviin. Jos et
kayta vuorottelutoimintoa, ohjattu toiminto siirtyy suoraan kysymykseen 21.
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Aseta parametrin P3.15.3 (Liita taajuusmuuttaja)
18 arvo. 0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa
19 Aseta parametrin P3.15.5 (Vuorotteluvali) arvo. 0,0-3000,0 h
20 Aseta parametrin P3.15.6 (Vuorottelutaajuuden 0,00-50,00 Hz
raja-arvo) arvo.
21 Aseta parametrin P3.15.8 (Saatdalue) arvo. 0-100 %
22 Aseta parametrin P3.15.9 (Sa&tdalueen viive) arvo.  [0-3 600 s

Taman jalkeen paneelissa nakyvat sovelluksen automaattisesti maarittamat digitaalitulot ja
relelahdot. Kirjoita nama arvot muistiin. Tama toiminto ei ole kaytettavissa tekstipaneelissa.

2.8 OHJATTU FIRE MODE -ASETUSTOIMINTO

Voit aloittaa ohjatun Fire Mode -asetustoiminnon valitsemalla nopean kayttoonoton valikossa
parametrin B1.1.4 arvoksi Aktiivinen.

HUOMiIO!

Ennen kuin jatkat, lue salasanoja ja takuuta koskevat tiedot luvusta 9.75 Fire Mode.

Aseta parametrin P3.17.2 (Fire Mode -taajuuden Enemman kuin yksi valinta

lahde) arvo.

Jos asetat muun arvon kuin Fire Mode -taajuus, ohjattu toiminto siirtyy suoraan vaiheeseen 3.

2 Aseta parametrin P3.17.3 (Fire Mode -taajuus] arvo. |8,00 Hz - P3.3.1.2 (Maks.taajuusohje)

Aktivoi signaali koskettimen avautuessa tai sulkeu-
3 tuessa. 0 = Avoin kosketin

1 = Suljettu kosketin

Aseta parametrien P3.17.4 (Aktivoi Fire Mode AUKI)

Valitse digitaalitulo, joka ottaa Fire Mode

4 ja P3.17.5 (Aktivoi Fire Mode KIINNI) arvot. -tilan kayttoon. Katso myds luku 9.7.7 Digi-
taali- ja analogiatulojen ohjelmointi.
Aseta parametrin P3.17.6 (Fire Mode taakse) arvo. Valitse digitaalitulo, joka ottaa Fire Mode
-tilan kdanteisen suunnan kayttoon.
5
DigIN paikka 0.1 = Eteen
DigIN paikka 0.2 = Taakse
Aseta parametrin P3.17.1 (Fire Mode -salasana) Aseta Fire Mode -toiminnon kayttéonoton
arvo. edellyttama salasana.
6

1234 = Salli testitila
1002 = Salli Fire Mode -tila
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3 KAYTTOLIITTYMAT

3.1 SIIRTYMINEN PANEELISSA

Taajuusmuuttajan tiedot on jarjestetty valikkoihin ja alavalikkoihin. Voit siirtya valikoiden
valilla paneelin yla- ja alanuolipainikkeilla ja avata ryhman tai kohteen OK-painikkeella. Voit
siirtya takaisin edelliselle tasolle painamalla Back/Reset-painiketta.

Paneelissa nakyy nykyinen valikkosijaintisi, esimerkiksi M3.2.1. Naet myds nykyisen sijainnin
ryhman tai kohteen nimen.
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3.2 GRAAFISEN PANEELIN KAYTTO

stop| (] ReApy| ' " wo

C e -0

ID: M1

ick Set /@

R Ci e

= Monito;_ﬁ—_‘h_ﬁ_“—?;i:>

(5 )/

= Parameters

(12 )
Kuva 17: Graafisen paneelin pdavalikko
A. Ensimmiinen tilakentta: SEIS/KAY F. Sijaintikentta: parametrin tunnus ja
B. Pyodrimissuunta nykyinen sijainti valikossa
C. Toinen tilakentta: VALMIS / EI VALMIS / G. Valittu ryhma tai kohde: avaa painamalla

VIKA ) OK-painiketta
D. Halytyskenttd: HALYTYS/- H. Kohteiden lukumaara ryhmassa
E. Ohjauspaikka: PC/1/0 / PANEELI/
KENTTAVAYLA
3.2.1 ARVOJEN MUOKKAAMINEN
Graafisessa paneelissa on kaksi toimintatapaa kohteen arvon muokkaamiseen.
Yleensa parametrilla voi olla vain yksi arvo. Valitse arvo tekstiarvojen luettelosta tai
numeroarvojen alueelta.
PARAMETRIN TEKSTIARVON MUUTTAMINEN
1 Paikanna parametri.
P stop| (G| READY | [ o
Start / Stop Setup
‘:_l ID:172 M3.2.1

i Rem Control Place
. I/0 Control

000

000

KeypadStopButton
'Ii Yes

g Start Function
oril Ramping
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2 Siirry muokkaustilaan ja paina OK-painiketta kaksi
kertaa tai paina oikeaa nuolipainiketta.

3 Aseta uusi arvo yla- tai alanuolipainikkeella.

4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. Voit
peruuttaa muutoksen painamalla Back/Reset-
painiketta.

NUMEROARVOJEN MUOKKAAMINEN

1 Paikanna parametri.

2 Siirry muokkaustilaan.

STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
S| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
stop| (G| READY | | o
o MinFregReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Jos arvo on numeroarvo, siirry numeroiden valilla

vasemmalla ja oikealla nuolipainikkeella. Muuta STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
numeroa yla- tai alanuolipainikkeella. MinFreqReference
fe) ID:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
2 BN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. Voit
peruuttaa muutoksen palaamalla edelliselle tasolle STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Back/Reset-painikkeella. MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
2 RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
USEIDEN ARVOJEN VALITSEMINEN
Joillekin parametreille voi valita useita arvoja. Valitse haluamasi arvon valintaruutu.
1 Paikanna parametri. Paneelissa nakyy symboli, kun
valintaruudun voi valita. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Int 11
) s RS

ONTime 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 -
\®

A. Valintaruud
un

valintamer
kki.
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2 Voit siirtya arvoluettelossa yla- ja
alanuolipainikkeilla. stop |G| ReaDY | | o

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Voit lisata arvon valintaan valitsemalla arvon
vieressa olevan ruudun oikealla nuolipainikkeella. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 VIAN KUITTAAMINEN

Voit kuitata vian kuittauspainikkeella tai Kuittaa viat -parametrilla. Katso kohdan 70.7 Vika
tulee ndkyviin ohjeet.

3.2.3 FUNCT-PAINIKE

FUNCT-painikkeella voidaan suorittaa nelja toimintoa:

* ohjaussivun avaaminen

» siirtyminen paikallisen ohjauspaikan ja etaohjauspaikan valilla
* pyorimissuunnan vaihtaminen

* parametrin arvon nopea muuttaminen.

Ohjauspaikan valinta maarittaa, mista taajuusmuuttaja ottaa kaynnistys- ja
pysaytyskomennot. Kaikilla ohjauspaikoilla on parametri taajuusohjeldhteen valintaan.
Paikallinen ohjauspaikka on aina laitteen paneeli. Etdohjauspaikka voi olla riviliitin (I/0] tai
kenttavayla. Nykyinen ohjauspaikka nakyy paneelin tilarivilla.

Etaohjauspaikaksi voidaan valita I/0 A, I/0 B tai kenttavayl&. /0 A:lla ja kenttavaylalla on alin
prioriteetti. Voit valita ne parametrilla P3.2.1 (Etdohjauspaikkal. 1/0 B voi ohittaa
etdohjauspaikat I/0 ja Kenttavayla digitaalitulon avulla. Voit valita digitaalitulon parametrin
P3.5.1.7 (Pakota ohjaus I/0 B) avulla.

Kun paikallisohjaus on kaytossa, ohjauspaikkana on aina paneeli. Paikallisohjaus ohittaa
etdohjauksen. Kun esimerkiksi etaohjaus on kaytossa, parametri P3.5.1.7 ohittaa
ohjauspaikan digitaalitulon avulla ja valitset paikallisohjauksen, ohjauspaikaksi tulee paneeli.
Voit siirtya paikallisohjauksesta etdohjaukseen ja painvastoin FUNCT-painikkeella tai
parametrilla P3.2.2 (Paik/kauko).

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




KAYTTOLITTYMAT

VACON - 79

OHJAUSPAIKAN MUUTTAMINEN

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
valikkorakenteen kohdassa.

2 Voit valita paikallisen ohjauksen tai etaohjauksen
yla- tai alanuolipainikkeella. Paina OK-painiketta.

3  Valitse paikallinen ohjaus tai etaohjaus painamalla
yla- tai alanuolipainiketta uudelleen. Vahvista
valinta painamalla OK-painiketta.

4 Jos siirryit etaohjauspaikasta paikalliseen
ohjaukseen (paneeliin), sinun on annettava
paneelin ohjearvo.

STOP‘C‘ READY \ ‘Keypad
c} Main Menu
ID: M1l
e Monitor
AP

Y Parameters
( 21 )

Di(aggo)stics

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
) Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘C‘ READY \ \ 110

Main Menu
c) ID: M1

e Monitor
l!ll ( 12 )

Y Parameters
(21)

= Diagnostics
Iill ( 6 )

Valinnan jalkeen paneeliin tulee nakyviin sama valikkorakenteen sijainti, joka siina oli ennen

FUNCT-painikkeen painamista.
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OHJAUSSIVUN AVAAMINEN

Tarkeimpia arvoja on helppo valvoa ohjaussivulla.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa

valikkorakenteen kohdassa.

STOP|C| READY 110
c) Main Menu
ID:
= Monitor

(12 )
Parameters

M1

(21)
-— Diagnostics
S (6)
2 Valitse ohjaussivu yla- tai alanuolipainikkeella.
Avaa sivu OK-painikkeella. Ohjaussivu avautuu. STOP|C| READY | Keypad
25 Choose action
O ID:1805
Change direction
Control page
Local/Remote A
Y
3

Jos kaytat paikallista ohjauspaikkaa ja
paneeliohjearvoa, voit maarittaa

STOP | C | READY

| Keypad
parametrin P3.3.1.8 (Paneelin ohjearvo) painamalla H‘ Keypad Reference
OK-painiketta. ID: 184
A
v 0.00Hz

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%
4 Voit muuttaa arvoa yla- ja alanuolipainikkeilla.
Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. STOP|C| READY | Keypad
Keypad Reference
H‘ ID: 168
N
. ~ 0.00HZ —
/ N\

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Lisatietoja paneelin ohjearvosta on kohdassa 5.3 Ryhmé& 3.3: Ohjeet. Jos kaytossa on jokin
toinen ohjauspaikka tai ohjearvo, paneelissa nakyy taajuusohje, jota ei voi muokata. Muut
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sivulla olevat arvot ovat Monivalvonta-arvoja. Voit valita tassa nakyvat arvot (ohjeet ovat
kohdassa 4.1.1 Monivalvonta).

PYORIMISSUUNNAN VAIHTAMINEN

Voit vaihtaa moottorin pyorimissuunnan nopeasti FUNCT-painikkeella.

HUOMIO
Suunnanmuutoskomento nakyy valikossa vain, jos paikallinen ohjauspaikka on
valittuna.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa

valikkorakenteen kohdassa. STOP|C| READY /0

Main Menu

G ID: M1

— Monitor

(7))

Parameters

%] (15

Diagnostics

(6)

2 Voit valita Vaihda suunta -sivun yla- tai
RUN [(C] ReADY |

alanuolipainikkeella. Paina OK-painiketta. | Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Valitse uusi pyorimissuunta. Nykyinen
pyorimissuunta vilkkuu. Paina OK-painiketta. RUN |C| READY | |Keypad
o Choose action
ST
[¢] ID:1805
Reverse
Forward Y
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4 Pyorimissuunta vaihtuu heti, ja paneelissa nakyva
tilakentan ilmaisinnuoli muuttuu. STOF(D ) READY e}

Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7)

= Parameters

( 15 )

= Diagnostics

(6)

PIKAMUOKKAUSTOIMINTO

Pikamuokkaustoiminnolla voit avata haluamasi parametrin nopeasti kirjoittamalla
parametrin tunnuksen.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
valikkorakenteen kohdassa.

2 Valitse Pikamuokkaus yla- tai alanuolipainikkeella
ja vahvista valinta painamalla OK-painiketta.

3 Kirjoita parametrin tai valvonta-arvon tunnus.
Paina OK-painiketta. Parametrin arvo tulee
nakyviin muokkaustilassa ja valvonta-arvo
valvontatilassa.

3.2.4 PARAMETRIEN KOPIOIMINEN

HUOMIO
Tama toiminto on kaytettavissa vain graafisessa paneelissa.

Ennen kuin voit kopioida parametreja ohjauspaneelista taajuusmuuttajaan, taajuusmuuttaja
on pysaytettava.

TAAJUUSMUUTTAJAN PARAMETRIEN KOPIOIMINEN

Taman toiminnon avulla voit kopioida parametrit taajuusmuuttajasta toiseen.

1 Tallenna parametrit ohjauspaneeliin.

2 lrrota ohjauspaneeli ja liita se toiseen
taajuusmuuttajaan.

3 Lataa parametrit uuteen taajuusmuuttajaan
paneelin palautuskomennon avulla.
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PARAMETRIEN TALLENNUS OHJAUSPANEELIIN
1 Siirry Kayttajan tiedot -valikkoon.

2 Avaa Parametrien automaattinen tallennus
-alivalikko.

3 Valitse toiminto yla- tai alanuolipainikkeella.
Vahvista valinta painamalla OK-painiketta.

STOP | G] READY Keypad

Main Menu
I 1 w6

= I/0 and Hardware
5

(9)
User settings
(4)

@ Favourites
(0)

STOP | G] READY Keypad

User settings
K Ty ue.5

5 Language selection
-
o English

I—i—l Parameter backup

(7)
o Drive name .
4 Drive
STOP|C| READY Keypad
m Parameter backup

iD: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
Restore from keypad
[¢]

Palauta oletusasetukset -komento palauttaa parametrien alkuperaiset asetukset. Voit
kopioida kaikki parametrit ohjauspaneeliin valitsemalla Tallenna paneelille -komennon.
Palauta paneelilta -komento kopioi kaikki parametrit ohjauspaneelista taajuusmuuttajaan.

Parametrit, joita ei voi kopioida, jos taajuusmuuttajat ovat erikokoiset

Jos korvaat taajuusmuuttajan ohjauspaneelin erikokoisen taajuusmuuttajan
ohjauspaneelilla, seuraavien parametrien arvot eivat muutu.
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«  Moottorin nimellisvirta (P3.1.1.4)

«  Moottorin nimellisjannite (P3.1.1.1)

«  Moottorin nimellisnopeus (P3.1.1.3)

«  Moottorin nimellisteho (P3.1.1.6)

«  Moottorin nimellistaajuus (P3.1.1.2)

«  Moottorin tehokerroin (P3.1.1.5)

+  Kytkentataajuus (P3.1.2.3)

+  Moottorin virtaraja (P3.1.3.1)

« Jumivirtaraja (P3.9.3.2)

«  Maksimitaajuus (P3.3.1.2)

« Kentan heikennyspisteen taajuus (P3.1.4.2)
«  U/f-keskipistetaajuus (P3.1.4.4)

+  Nollataajuusjannite (P3.1.4.6)

«  Magnetointivirta kdynnistyksessa (P3.4.3.1)
« DC-jarrutusvirta (P3.4.4.1)

«  Vuojarrutusvirta (P3.4.5.2)

«  Moottorin lampdaikavakio (P3.9.2.4).

3.2.5 PARAMETRIEN VERTAAMINEN

Talla toiminnolla voit verrata nykyista parametrijoukkoa johonkin naista neljasta joukosta.

«  Joukko 1 (B6.5.4 Tall. joukkoon 1)

« Joukko 2 (B6.5.6 Tall. joukkoon 2]

»  Oletusarvot (P6.5.1 Palauta oletusasetukset]
« Paneelijoukko (P6.5.2 Tallenna paneelille).

Lisatietoja naista parametreista on kohdassa 174 Kayttajan tiedot -valikon Parametrien
automaattinen tallennus -parametrit..

HUOMIO
Jos et tallentanut parametrijoukkoa, johon haluat verrata nykyista joukkoa,
paneeliin tulee nakyviin teksti Vertaaminen epdonnistui.

PARAMETRIEN VERTAILUTOIMINNON KAYTTO

1 Valitse Kayttajan tiedot -valikon Parametrien
vertailu -vaihtoehto. STOP|C| READY /0

= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
° English

D Parameter Backup
7)

‘ |
Parameter Compare
(4)
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2 Valitse vertailtavat joukot. Vahvista valinta
painamalla OK-painiketta.

STOP|C| READY | 110
I1:3rameter C::l;;ire

El Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

3 Valitse Aktiivinen-vaihtoehto ja paina OK-
painiketta.

STOP | C] READY | 110

Active set-Set 1

E| Active
@ Help

@ Add to Favourites

4 Tarkastele nykyisten arvojen ja toisen joukon
arvojen eroja.

STOP | (j] READY 110

Active set-Set 1
E’ ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETE

A. Nykyinen C. Nykyinen

arvo arvo
B. Toisen D. Toisen
joukon arvo joukon arvo

3.2.6 OHJETEKSTIT

Graafisessa paneelissa voit nayttaa moniin aiheisiin liittyvia ohjeaiheita. Kaikkiin
parametreihin liittyy ohjeteksti.

Ohjeita on saatavana myads vioille, halytyksille ja Ohjatut asetukset -toiminnolle.
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OHJETEKSTIN LUKEMINEN
1 Etsi kohde, josta haluat lukea.

2 Valitse ohjetoiminto yla- tai alanuolipainikkeella.

3 Avaa ohjeteksti painamalla OK-painiketta.

HUOMIO
Ohjetekstit ovat aina englanninkielisia.

3.2.7 SUOSIKIT-VALIKON KAYTTAMINEN

STOP|C| READY | 110
Digital Input
(] o aoess

Ctrl Signal 1 A

[}
Q
O

Ctrl Signal 2 A

Ctrl Signal 1 B
[¢]

STOP|C| READY 110
—_ Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1

Edit

( > Add to favourites

STOP|C| READY 110
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/O A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

Jos kaytat samaa kohdetta usein, voit lisata sen suosikkeihin. Voit kerata joukon parametreja
tai valvontasignaaleja kaikista paneelin valikoista yhteen paikkaan.

Lisatietoja Suosikit-valikon kaytosta on luvussa 8.2 Suosikit.

3.3 TEKSTIPANEELIN KAYTTO

Voit valita kayttoliittymaksi myos ohjauspaneelin, jossa on tekstinaytto. Tekstipaneelissa ja
graafisessa paneelissa on lahes samat toiminnot. Jotkin toiminnot ovat kaytettavissa vain

graafisessa paneelissa.
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Paneeli nayttaa moottorin ja taajuusmuuttajan tilat seka niiden kayton aikana ilmenneet viat.
Paneelissa nakyy nykyinen valikkosijaintisi. Naet myds nykyisen sijainnin ryhman tai kohteen
nimen. Jos teksti on lilan pitka naytettavaksi, jarjestelma vierittaa sen siten, etta koko
tekstimerkkijono tulee nakyviin.

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT
a_ ®

GUITCK SETL

M |
m 1 e

v v

FWD REV IIo KEYPAD BUS

RG]

Kuva 18: Tekstipaneelin pdavalikko

A. Tilan merkkivalot D. Nykyinen sijainti valikossa

B. Halytyksen ja vian ilmaisimet E. Ohjauspaikan merkkivalot

C. Nykyisen sijainnin ryhman tai kohteen F. Pyorimissuunnan merkkivalot
nimi

3.3.1 ARVOJEN MUOKKAAMINEN

PARAMETRIN TEKSTIARVON MUUTTAMINEN

Voit asettaa parametrin arvon seuraavasti:

1 Paikanna parametri.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
T T 71 Tk
301 s 2augr

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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2 Siirry muokkaustilaan painamalla OK-painiketta.
READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
M I T
AYN /NIy

I
L

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Aseta uusiarvo yla- tai alanuolipainikkeella. REAQY RUN  STOP ALARM FAULT

AN A /
I/ COnTar
I, LUty

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. Voit
peruuttaa muutoksen palaamalla edelliselle tasolle
Back/Reset-painikkeella.

NUMEROARVOJEN MUOKKAAMINEN

1 Paikanna parametri.

2 Siirry muokkaustilaan.

3 Siirry numeroiden valilla vasemmalla ja oikealla
nuolipainikkeella. Muuta numeroa yla- tai
alanuolipainikkeella.

4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. Voit
peruuttaa muutoksen palaamalla edelliselle tasolle
Back/Reset-painikkeella.

3.3.2 VIAN KUITTAAMINEN

Voit kuitata vian kuittauspainikkeella tai Kuittaa viat -parametrilla. Katso kohdan 70.7 Vika
tulee ndkyviin ohjeet.

3.3.3 FUNCT-PAINIKE

FUNCT-painikkeella voidaan suorittaa nelja toimintoa:

* ohjaussivun avaaminen

» siirtyminen paikallisen ohjauspaikan ja etdohjauspaikan valilla
* pyorimissuunnan vaihtaminen

* parametrin arvon nopea muuttaminen.
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Ohjauspaikan valinta maarittaa, mista taajuusmuuttaja ottaa kaynnistys- ja
pysaytyskomennot. Kaikilla ohjauspaikoilla on parametri taajuusohjelahteen valintaan.
Paikallinen ohjauspaikka on aina laitteen paneeli. Etdohjauspaikka voi olla riviliitin (I/0] tai
kenttavayla. Nykyinen ohjauspaikka nakyy paneelin tilarivilla.

Etdohjauspaikaksi voidaan valita I/0 A, 1/0 B tai kenttavayla. I/0 A:lla ja kenttavaylalla on alin
prioriteetti. Voit valita ne parametrilla P3.2.1 (Etdohjauspaikkal. I/0 B voi ohittaa
etdohjauspaikat I/0 ja Kenttavayla digitaalitulon avulla. Voit valita digitaalitulon parametrin
P3.5.1.7 (Pakota ohjaus 1/0 B) avulla.

Kun paikallisohjaus on kaytossa, ohjauspaikkana on aina paneeli. Paikallisohjaus ohittaa
etaohjauksen. Kun esimerkiksi etdohjaus on kaytossa, parametri P3.5.1.7 ohittaa
ohjauspaikan digitaalitulon avulla ja valitset paikallisohjauksen, ohjauspaikaksi tulee paneeli.
Voit siirtya paikallisohjauksesta etaohjaukseen ja painvastoin FUNCT-painikkeella tai
parametrilla P3.2.2 (Paik/kauko).

OHJAUSPAIKAN MUUTTAMINEN

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
. READY RUN STOP ALARM FAULT
valikkorakenteen kohdassa. A A

h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 Voit valita paikallisen ohjauksen tai etaohjauksen
. . . .. . .. READY  RUN STOP ALARM FAULT
yla- tai alanuolipainikkeella. Paina OK-painiketta.
A A
/ I_H-I-{I I Il_ MI {
Locrc s rcny

v h 4
FWD  REV /0  KEYPAD BUS

3  Valitse paikallinen ohjaus tai etaohjaus painamalla
yla- tai alanuolipainiketta uudelleen. Vahvista
valinta painamalla OK-painiketta.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV /0 KEYPAD  BUS
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4 Jos siirryit etdaohjauspaikasta paikalliseen
ohjaukseen (paneeliin), sinun on annettava
paneelin ohjearvo.

Valinnan jalkeen paneeliin tulee nakyviin sama valikkorakenteen sijainti, joka siina oli ennen

FUNCT-painikkeen painamista.

OHJAUSSIVUN AVAAMINEN

Tarkeimpia arvoja on helppo valvoa ohjaussivulla.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
valikkorakenteen kohdassa.

2 Valitse ohjaussivu yla- tai alanuolipainikkeella.
Avaa sivu OK-painikkeella. Ohjaussivu avautuu.

3 Jos kaytat paikallista ohjauspaikkaa ja
paneeliohjearvoa, voit maarittaa
parametrin P3.3.1.8 (Paneelin ohjearvo) painamalla
OK-painiketta.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
Came TE Cc
rrii IL7HII_ i I_NI_I
M __

Hi_J

h 4 h 4

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A
N — - - 7
ronTon mal
LU imsge 1
/-

--’

L

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Lisatietoja paneelin ohjearvosta on kohdassa 5.3 Ryhmé 3.3: Ohjeet). Jos kéytdssa on jokin
toinen ohjauspaikka tai ohjearvo, paneelissa nakyy taajuusohje, jota ei voi muokata. Muut
sivulla olevat arvot ovat Monivalvonta-arvoja. Voit valita tdssa nakyvéat arvot (ohjeet ovat

kohdassa 4.1.1 Monivalvonta).

PYORIMISSUUNNAN VAIHTAMINEN

Voit vaihtaa moottorin pyorimissuunnan nopeasti FUNCT-painikkeella.
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HUOMIO
Suunnanmuutoskomento nakyy valikossa vain, jos paikallinen ohjauspaikka on
valittuna.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
valikkorakenteen kohdassa.

2 Voit valita Vaihda suunta -sivun yla- tai
alanuolipainikkeella. Paina OK-painiketta.

3 Valitse uusi pyorimissuunta. Nykyinen
pyorimissuunta vilkkuu. Paina OK-painiketta.
Pyorimissuunta vaihtuu valittomasti, ja paneelissa
nakyva tilakentan ilmaisinnuoli muuttuu.

PIKAMUOKKAUSTOIMINTO

Pikamuokkaustoiminnolla voit avata haluamasi parametrin nopeasti kirjoittamalla
parametrin tunnuksen.

1 Paina FUNCT-painiketta missa tahansa
valikkorakenteen kohdassa.

2 Valitse Pikamuokkaus yla- tai alanuolipainikkeella
ja vahvista valinta painamalla OK-painiketta.

3  Kirjoita parametrin tai valvonta-arvon tunnus.
Paina OK-painiketta. Parametrin arvo tulee
nakyviin muokkaustilassa ja valvonta-arvo
valvontatilassa.
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3.4 VALIKKORAKENNE

Valikko Toiminto

Nopea kdyttoonotto Katso luku 1.4 Sovellusten kuvaukset.

Valvonta Monivalvonta

Trendikayra

Perusvalvonta

1/0

Lisavalv./kehitt.

Ajastintoiminnot

PID-saadin

Ulkoinen PID-saadin

Monipumppu

Huoltolaskurit

Kenttavayladata

Parametrit Katso luku 5 Parametrivalikko.

Viat ja tiedot Aktiiviset viat

Kuittaa viat

Vikahistoria

Laskurit

Valiaikalaskurit

Ohjelmistotiedot
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Valikko Toiminto

1/0 ja laitteisto Perus I/0

Paikka C

Paikka D

Paikka E

Reaaliaikakello

Teho-osan asetukset

Ohjauspaneeli

RS-485

Ethernet

Kayttadjan tiedot Kielivalinnat

Parametrien automaattinen tallennus*

Taajuusmuuttajan nimi

Parametrien vertailu

Suosikit * Katso luku 8.2 Suosikit.

Kayttajaryhmat Katso luku 8.3 Kayttdjaryhmat.

* = Tama toiminto ei ole kaytettavissa ohjauspaneelissa, jossa on tekstinaytto.

3.4.1 NOPEA KAYTTOONOTTO

Nopea kayttoonotto -ryhmassa on asetusaputoimintoja ja nopean kayttoonotonparametreja
Vacon 100 -sovelluksen asetusten maarittamiseen. Lisatietoja taman ryhman parametreista
on luvuissa 1.3 Ensimmdinen kdynnistys ja 2 Ohjatut toiminnot.

3.4.2 VALVONTA

MONIVALVONTA

Monivalvontatoiminnon avulla voit kerata 4-9 valvottavaa arvoa. Katso 4.71.7 Monivalvonta.
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HUOMIO
Monivalvontavalikko ei ole kaytettavissa tekstipaneelissa.

TRENDIKAYRA

Trendikayrassa esitetaan kaksi valvonta-arvoa samassa graafisessa esityksessa. Katso 4.7.2
Trendikayra.

PERUSVALVONTA

Valvonnan perusarvoja ovat esimerkiksi parametrien ja signaalien oloarvot, tilat ja mitatut
arvot. Katso 4.7.3 Perusvalvonta.

I/0
Voit valvoa tulo- ja lahtdsignaalien arvojen tiloja ja tasoja. Katso 4.7.4 //0.
LISAVALV./KEHITT.

Voit valvoa erilaisia arvoja, kuten kenttavaylan arvoja. Katso 4.1.6 Lisdvalvonnat ja kehittyneet
valvonnat.

AJASTINTOIMINNOT

Taman toiminnon avulla voit valvoa ajastintoimintoihin ja reaaliaikakelloon liittyvia
toimintoja. Katso 4.1.7 Ajastintoimintojen valvonta.

PID-SAADIN
Taman toiminnon avulla voit valvoa PID-saatimen arvoja. Katso 4.1.8 PID-sdatimen valvonta.
ULKOINEN PID-SAADIN

Voit valvoa ulkoiseen PID-saatimeen liittyvia arvoja. Katso 4.1.9 Ulkoisen PID-s&&timen
valvonta.

MONIPUMPPUTOIMINTO

Taman toiminnon avulla voit valvoa useiden taajuusmuuttajien kayttoon liittyvia arvoja. Katso
4.1.10 Monipumpputoimintojen valvonta.

HUOLTOLASKURIT
Voit valvoa huoltolaskureihin liittyvia arvoja. Katso 4.1.17 Huoltolaskurit.
KENTTAVAYLADATA

Taman toiminnon avulla voit tarkastella kenttavayladataa valvonta-arvoina. Voit kayttaa tata
toimintoa esimerkiksi valvontaan kenttavaylan kayttoonoton aikana. Katso 4.7.72
Kenttavaylddatan valvonta..
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3.5 VACON LIVE

Vacon Live on VACON® 10-, VACON® 20- ja VACON® 100 -taajuusmuuttajien kayttoonottoon
ja huoltoon tarkoitettu PC-tyokalu. Voit ladata sen osoitteesta www.vacon.com.

Vacon Live -tydkalussa on muun muassa seuraavat ominaisuudet:

* parametrien asetus, valvonta, taajuusmuuttajan tiedot ja tietojen kirjaus

» ohjelmistojen lataustydkalu Vacon Loader

* RS-422- ja Ethernet-tuki

*  Windows XP-, Vista-, 7- ja 8-tuki

« 17 kielta: suomi, englanti, saksa, espanja, ranska, italia, venaja, ruotsi, kiina, tSekki,
tanska, hollanti, puola, portugali, romania, slovakki ja turkki.

Voit liittaa taajuusmuuttajan PC-tyékaluun Vaconin mustalla USB/RS-422-kaapelilla tai
Vacon 100 Ethernet -kaapelilla. RS-422-ajurit asentuvat automaattisesti Vacon Live -
asennuksen yhteydessa. Kun olet asentanut kaapelin, Vacon Live loytaa liitetyn
taajuusmuuttajan automaattisesti.

Lisatietoja Vacon Live -tyokalun kaytosta on ohjelman ohjevalikossa.

n iew  Dive  Tool el
Lo jmiry- ]
Puramoler Drosaer M | Morsong 1 W

Bo:b LALOLE

Dive u

- <
# Gl

ok Setup

s [ D

V)

M#W“ Clackwine

€
I|*"EEE EEECEECCECEEEE TUTTTIITOTTOERED

(oo | (58] [0 1 »

m«e Raady (@) Fun @ |t @) I.Iu'lla

[mEREEEY

Kuva 19: Vacon Live -PC-tydkalu.
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4 VALVONTAVALIKKO

4.1 VALVONTAVALIKKO

Voit valvoa parametrien ja signaalien oloarvoja, tiloja ja mitattuja arvoja. Voit myos
mukauttaa joitakin valvottavia arvoja.

4.1.1 MONIVALVONTA

Voit kerata 4-9 valvottavaa arvoa Monivalvonta-sivulle. Valitse kohteiden maara parametrilla
P3.11.4 (Monivalvontanakyma). Lisatietoja on luvussa 5.77 Ryhmé 3.11: Sovelluksen asetukset.

VALVOTTAVIEN KOHTEIDEN VAIHTAMINEN

1 Siirry valvontavalikkoon painamalla OK-painiketta.

STOP | (j] READY 110

Main Menu
ID: M1

m Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

2 Valitse Monivalvonta.

STOP | C | READY 110

@ Monitor
ID: M2.1

(] Multimonitor
ERJ

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3 Korvaa vanha kohde valitsemalla se
nuolipainikkeilla. STOP|C| READY e)
@ Multimonitor

ID:25 FreqReference

JR IV RTINSy Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre Motor Torque [Motor Voltage|

0.00a 0.00 % 0.0v

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0v 81.9°C 0.0%
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4 Valitse uusi kohde luettelosta painamalla OK-
painiketta.

4.1.2 TRENDIKAYRA

Trendikayra on kahden valvonta-arvon graafinen esitys.

stor| (G| RerpY /0
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
l Motor Torque 00 &

[} O
[=
(=
oP

Motor Power

Kun valitset arvon, taajuusmuuttaja alkaa arvojen tallentamisen. Trendikayra-alivalikossa
voit tarkastella trendikayraa ja valita signaalit. Voit myds asettaa minimi- ja
maksimiasetukset seka naytteenottovalin ja kayttaa automaattista skaalausta.

ARVOJEN MUUTTAMINEN

Voit muuttaa valvottavia arvoja seuraavasti:

1 Siirry Valvonta-valikon Trendikayra-alivalikkoon ja
paina OK-painiketta.

2 Siirry Nayta trendikayra -alivalikkoon painamalla
OK-painiketta.
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STOP | C] READY | 110
R s
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)

Basic
(13)

STOP|C| READY | 110
E’ Trend Curve

ID: M2.2.1

View Trend Curve I

(2)

Sampling interval
gn 100 ms

8F Channel 1 min
2 -1000
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3 Voit valvoa trendikayran avulla samanaikaisesti
vain kahta arvoa. Nykyiset valinnat, Taajuusohje ja
Moottorin nopeus nakyvat nayton alareunassa.
Valitse muutettava nykyinen arvo ala- ja
ylanuolipainikkeiden avulla. Paina OK-painiketta.

4  Selaavalvonta-arvojen luetteloa nuolipainikkeilla.

5  Valitse haluamasi arvo ja paina OK-painiketta.

KAYRAN ETENEMISEN PYSAYTTAMINEN

STOP | C] READY 10

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | II0
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

Trendikayra-toiminnolla voi myos pysayttaa kayran etenemisen ja lukea nykyiset arvot. Voit

sitten aloittaa kayran etenemisen uudelleen.
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1 Valitse kayra Trendikayra-nakymassa
ylanuolipainikkeella. Nayton kehys nakyy
lihavoituna.

2  Paina OK-painiketta haluamassasi kayran
kohdassa.

3 Nayttoon tulee pystysuuntainen viiva. Nayton
alareunassa olevat arvot vastaavat viivan sijaintia.
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RUN |:)| READY 110

m

| | Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
RUN [D)] ReapY 110
WWMW
Il Motor Current 0.02A
Motor Speed -327rpm
RUN [D] ReADY /o
i
|
|
M
|
; |
{
——
| !
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Voit tarkastella haluamasi toisen kohdan arvoja
siirtamalla viivaa vasemmalla tai oikealla RUN [D)] READY o
nuolipainikkeella.

T

“W

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

20: Trendikayradn parametrit.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus

Tassa valikossa voit
M2.2.1 Nayta trendikayra valvoa kayramuodossa
ndytettavia arvoja.

P2.2.2 Naytteenottovali 100 432000 ms 100 2368 [Aseta naytteenottovali.

Kaytetdan skaalauksen
P2.2.3 Kanava 1 min. -214748 1000 -1000 2369 |oletusarvona. Arvoa
taytyy ehka muuttaa.

Kaytetdan skaalauksen
P2.2.4 Kanava 1 maks. -1000 214748 1000 2370 |oletusarvona. Arvoa
taytyy ehka muuttaa.

Kaytetaan skaalauksen
P2.2.5 Kanava 2 min. -214748 1000 -1000 2371 |oletusarvona. Arvoa
taytyy ehka muuttaa.

Kaytetdan skaalauksen
P2.2.6 Kanava 2 maks. -1000 214748 1000 2372 |oletusarvona. Arvoa
taytyy ehka muuttaa.

Jos taman parametrin
arvoksi maaritetaan 1,
P2 27 Automaattinen skaa- 0 1 0 2373 valittu signaali skga- .

laus lautuu automaattisesti
minimi- ja maksimiar-
vojen valilla.

4.1.3 PERUSVALVONTA

Perusvalvonta-arvot ja niihin liittyvat tiedot ovat seuraavassa taulukossa.
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HUOMIO

Valvontavalikossa nakyvat vain vakiolaajennuskorttien tilatiedot. Kaikkien
laajennuskorttien signaalien tilat nakyvat raakatietomuodossa I/0 ja laitteisto -

valikossa.

Tarkista laajennuskorttien tilat I/0 ja laitteisto -valikosta, kun jarjestelma pyytaa niin

tekemaan.

21: Valvontavalikon kohteet.

Numero Valvonta-arvo

Skaala

Kuvaus

V2.3.1 Lahtdtaajuus Hz 0.01 1 Lahtdtaajuus moottoriin

V2.3.2 Taajuusohje Hz 0.01 25 Moottorin ohjauksen taajuusohjearvo

V2.3.3 Moottorin nopeus rpm 1 2 Moottorin todellinen nopeus (rpm)

V2.3.4 Moottorin virta A Vaihtelee 3

V235 Moottorm % 01 4 Akselin laskennallinen momentti

momentti
V2.3.7 Moottorin akseli- % 01 5 MootForln akselin laskennallinen teho (pro-
teho senttiosuus)
Moottorin akseli- Moottorin akselin laskennallinen teho (kW tai

V2.3.8 teho kW/hv | Vaihtelee 73 hv). Yksikko maaraytyy yksikon valintapara-
metrin arvon mukaan.

V2.3.9 Moottorin jannite \Y 0.1 6 Lahtdjannite moottoriin

V2.3.10 Valipiirin jannite \Y 1 7 Taajuusmuuttajan valipiirin mitattu jannite

V2.3.11 Laitteen lsmpétila oc 01 8 Jaahdytys.elemeptln lampdtila Celsius- tai
Fahrenheit-asteina

V2.3.12 Moottor!n lampo- % 01 9 qukeqnalhpen r?oo’.cto.rln [&.llmp(.J.tl.[a prosent-

tila teina nimellisesta toimintalampatilasta

Moottorin esilammitystoiminnon tila

V2.3.13 Moottorl.n esilam- 1 1228

mitys 0 =POIS

1 = La&mmitys (tasavirran syottd)

V2.3.14 Momenttiohje % 01 18 Moottorin ohjauksen lopullinen momenttioh-

jearvo
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4.1.4 1/0

22: I/0-signaalien valvonta

Numero Valvonta-arvo . Skaala Kuvaus

V241 Paikka A3DIN 1,2, 1 15 Rl/z;étizé_'ali/g?ikan A digitaalitulojen 1-3 tilan
V242 Paikka AéDIN 4,5, 1 16 El/i)étigsi_?/g?ikan A digitaalitulojen 4-6 tilan
V243 Paikka 2R0 1,2, 1 17 Nayttaa paikan B reletulojen 1-3 tilan
vaad | analoganiod | % | o0n | sy | e Ay
V245 | Analogiatulo 2 % 0.01 60 Zg;’zi:gor‘lzf:ikz;ie;;iraagytetysté alu-
vaas | Anaoganiod | % | 00n || e
v2.47 | Analogiatulo 4 % 0.01 62 Zg;’z'gor‘lzf:'kz;ie;;i';: E‘)‘zytetysté alu-
V248 | Analoganios | % | 001 |75 |l Re e
V249 | Analogiatulo 6 % 0.01 76 Zg;’z'gor‘lzf:'kz;ie;;i';: ézytetysté alu-
V4o | pakkaAnOl | % |00 | a1 (e a0l

4.1.5 LAMPOTILATULOT
HUOMIO

Tama parametriryhma nakyy, jos laitteeseen on asennettu lampdtilanmittauksen
lisakortti (OPT-BH).
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23: Lampeotilatulojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo Yks. Skaala ID Kuvaus

Lampotilatulon 1 mitattu arvo. Lampétilatu-
lojen luettelo muodostuu kuudesta ensim-
maisesta kaytettavissa olevasta lampotilatu-
losta paikoissa A-E. Jos tulo on kaytettavissa
mutta siihen ei ole kytketty anturia, valvon-
nassa nakyy maksimiarvo, silld mitattu vas-
tus on aareton. Voit pakottaa arvon minimiar-
voonsa johdottamalla tulon.

V2.5.1 Lampétilatulo 1 °C 0.1 50

Lampatilatulon 2 mitattu arvo. Katso lisatie-

V2.5.2 Lampotilatulo 2 C 0.1 51 toja edelts.

Lampotilatulon 3 mitattu arvo. Katso lisatie-

V2.5.3 Lampotilatulo 3 C 0.1 52 tofa edelts.

Lampatilatulon 4 mitattu arvo. Katso lisatie-

V2.5.4 Lampotilatulo 4 C 0.1 69 toja edelts.

Lampotilatulon 5 mitattu arvo. Katso lisatie-

V2.5.5 Lampotilatulo 5 C 0.1 70 tofa edelts.

Lampatilatulon 6 mitattu arvo. Katso lisatie-

V2.5.6 Lampotilatulo 6 C 0.1 71 toja edelts.
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4.1.6 LISAVALVONNAT JA KEHITTYNEET VALVONNAT

24: Kehittynyt arvojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo . Skaala Kuvaus
Bittimuotoinen tilasana
B1 =Valmis
B2 = Kay
; ; B3 =Vika
V2.6 | Teguusmudttaian 1 43| B6 - Kaytts sallittu
B7 = Halytys aktivoitu
B10 = Tasavirta pysaytyksessa
B11 = DC-jarru aktiivinen
B12 = Kayttokasky
B13 = Moottorin sdataja aktivoitu
Bittimuotoinen tieto Valmis-tilan ehtojen
tayttymisesta. Tasta tiedosta on hyotya val-
vonnassa, kun taajuusmuuttaja ei ole Valmis-
tilassa. Arvot nakyvat graafisessa paneelissa
valintaruutuina. Jos ruutu on valittu, arvo on
kaytossa.
V2.6.2 Valmis-tila 1 78 BO = Kaynn. sall. korkea
B1 = Ei aktiivisia vikoja
B2 = Latauskytkin on suljettu
B3 = Tasajannite sallitulla alueella
B4 = Virranhallinta alustettu
B5 = Teho-osa ei esta kaynnistysta
Bé6 = Jarjestelman ohjelmisto ei esta kayn-
nistysta
Bittimuotoiset sovelluksen tilatiedot. Arvot
nakyvat graafisessa paneelissa valintaruu-
tuina. Jos ruutu on valittu, arvo on kaytossa.
BO = Lukitus 1
B1 = Lukitus 2
B2 = Varattu
B3 = Ramppi 2 aktiivinen
B4 = Mekaaninen jarrun ohjaus
V263 | Sovelluksen Sta- 1 g9  |B5=1/0A-ohjaus aktiivinen
tus Word Bé = 1/0 B -ohjaus aktiivinen
B7 = Kenttavayldaohjaus aktiivinen
B8 = Paikallisohjaus aktiivinen
B9 = PC-ohjaus aktiivinen
B10 = Vakionopeudet aktiiviset
B11 = Ryominta aktiivinen
B12 = Fire Mode aktiivinen
B13 = Moottorin esilammitys aktiivinen
B14 = Pikapysaytys aktiivinen
B15 = Taajuusmuuttajan pysaytys paneelista
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24: Kehittynyt arvojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo Yks. Skaala ID Kuvaus

Bittimuotoiset sovelluksen tilatiedot. Arvot
nakyvat graafisessa paneelissa valintaruu-
tuina. Jos ruutu on valittu, arvo on kaytossa.

V264 Sovelluksen Sta- : 90 S? i :\E/; kllhdytystq/hlda§tusta

tus Word?2 = Moottorikytkin avoinna
B5 = Paineen yllapitopumppu aktiivinen
Bé6 = Siemenvesipumppu aktiivinen
B7 = Syéttépaineen valvonta (halytys/vika)
B8 = Jaatymisenesto (halytys/vika)
B9 = Automaattinen puhdistus aktiivinen

16-bittinen tilasana, jonka kukin bitti vastaa
yhden digitaalitulon tilaa. Jokaisesta kortti-
V2.6.5 DIN Status Word 1 1 56 paikasta luetaan kuusi digitaalituloa. Sana 1
alkaa A-korttipaikan digitaalitulosta 1 (bitti 0)
ja paattyy C-paikan tuloon 4 (bitti 15).

16-bittinen tilasana, jonka kukin bitti vastaa
yhden digitaalitulon tilaa. Jokaisesta kortti-
V2.6.6 DIN Status Word 2 1 57 paikasta luetaan kuusi digitaalituloa. Sana 2
alkaa C-korttipaikan digitaalitulosta 5 (bit0)
ja paattyy E-paikan tuloon 6 (bit13).

Moottorin virran valvonta-arvo, jossa on kiin-
ted maara desimaaleja ja jonka suodatus on
vahainen. Arvoa voidaan kayttaa esimerkiksi
0.1 45 kenttavaylalle, jotta saadaan aina oikea arvo
rungon koosta riippumatta, tai valvonnassa
silloin, kun lyhyt moottorin virran suodatus-
aika riittaa.

Moottorin virta, 1

V2.6.7 desimaali

Nayttaa hetkellisen taajuusohjeldahteen.

0=PC

1 = Vakionopeudet

2 = Paneelin ohjearvo

3 = Kenttavayla

4 =AlN

V2.6.8 | Taajuusohjeldhde 1 1495 |9 =Al2

6=Al1+AI2

7 = PID-sdadin

8 = Moottoripotentiometri
9 = Ohjaussauva

10 = Ryéminta

100 = Ei maaritetty

101 = Halytys, vakionopeus
102 = Automaattinen puhdistus

V2.6.9 V||me|§|n aktuvy 1 37 V||m§|5|mman kuittaamattoman vian vika-
nen vikakoodi koodi.
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24: Kehittynyt arvojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo Yks. Skaala ID Kuvaus
V2.6.10 V||me|§|n aktiivi- 1 95 Viimeisimman kuittaamattoman vian tunnus.
nen vikatunnus
V2.6.11 Viimeisin aktiivi- 1 74 Viimeisimman kuittaamattoman halytyksen
o nen halytyskoodi halytyskoodi.
V2.6.12 VIIm?.ISIn aktiivi- 1 94 Viimeisimman kuittaamattoman halytyksen
nen halytystunnus tunnus.
4.1.7 AJASTINTOIMINTOJEN VALVONTA

Voit valvoa ajastintoimintoihin ja reaaliaikakelloon liittyvia toimintoja.

25: Ajastintoimintojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo Yks. Skaala ID Kuvaus
V2.7.1 AK 1, AK 2, AK 3 1 1441 Voit valvoa kolmen aikakanavan (AK] tiloja
V2.7.2 Aikavali 1 1 1442 Ajastimen aikavalin tila
V2.7.3 Aikavali 2 1 1443 Ajastimen aikavalin tila
V2.7.4 Aikavali 3 1 1444 | Ajastimen aikavalin tila
V2.7.5 Aikavali 4 1 1445 Ajastimen aikavalin tila
V2.7.6 Aikavali 5 1 1446 Ajastimen aikavalin tila
V2.7.7 Ajastin 1 s 1 1447 | Aktiivisen ajastimen jaljelld oleva aika
V2.7.8 Ajastin 2 s 1 1448 | Aktiivisen ajastimen jaljella oleva aika
V2.7.9 Ajastin 3 s 1 1449 Aktiivisen ajastimen jaljella oleva aika
V2.7.10 Reaaliaikakello 1450 hh:mm:ss
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4.1.8 PID-SAATIMEN VALVONTA

26: PID-sdatimen arvojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo . Skaala Kuvaus
Para- PID-sdatimen asetusarvo prosessiyksikkdina.
metrin Voit valita prosessiyksikon parametrin avulla.
P3.13.1.7
asetuk-
. sen
V2.8.1 PIDT asetusarvo | V2N | mukaan 20
lee
(katso
5.13
Ryhmé&
3.13: PID-
s&adin)
Para- PID-saatimen takaisinkytkentdarvo proses-
metrin siyksikkdina. Voit valita prosessiyksikon
V2.8.2 PID1 taka|§|nkyt- Vaihte- | P3.13.1.7 21 parametrin avulla.
kenta lee asetuk-
sen
mukaan
Para- PID-saatimen virheen arvo. Tama on takai-
metrin sinkytkentdarvon poikkeama asetusarvosta
PID1-saatimen Vaihte- | P3.13.1.7 prosessiyksikkoina. Voit valita prosessiyksi-
V2.8.3 . 22 . .
virheen arvo lee asetuk- kon parametrin avulla.
sen
mukaan
PID-l&ht6 prosentteina (0-100 %). Tama arvo
V2.8.4 PID1-lahto % 0.01 23 voidaan antaa esimerkiksi moottorin ohjauk-
selle (taajuusohjeelle] tai analogialahdélle.
0 = Pysaytetty
. 1= Kay
V2.8.5 PID1-tila 1 24 3 = Lepotila
4 = Kuolleella alueella (katso 5.13 Ryhmé
3.13: PID-s&&din)
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4.1.9 ULKOISEN PID-SAATIMEN VALVONTA

27: Ulkoisen PID-sdatimen arvojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo . Skaala Kuvaus
Para- Ulkoisen PID-saatimen asetusarvo proses-
metrin siyksikkdina. Voit valita prosessiyksikdon
P3.14.1.1 parametrin avulla.
0 asetuk-
sen
. . mukaan
V2.9 1 Ulk0|rt1en PID, ase- Val|hte— (katso 83
usarvo ee 514
Ryhmé&
3.14:
Ulkoinen
PID-s&&-
din)
Para- Ulkoisen PID-saatimen takaisinkytkentaarvo
metrin prosessiyksikkaoina. Voit valita prosessiyksi-
V2.9 9 Ulkoinen PID, Vaihte- | P3.14.1.1 84 kon parametrin avulla.
o takaisinkytkenta lee 0 asetuk-
sen
mukaan
Para- Ulkoisen PID-saatimen virheen arvo. Tama
metrin on takaisinkytkentaarvon poikkeama asetus-
Ulkoinen PID, vir- | Vaihte- |P3.14.1.1 arvosta prosessiyksikkding. Voit valita pro-
V2.9.3 85 o .
heen arvo lee 0 asetuk- sessiyksikdn parametrin avulla.
sen
mukaan
Ulkoinen PID Ulkoisen PID-s&&timen L&hto prosentteina (0-
V2.9.4 P % 0.01 86 100 %). Tam4 arvo voidaan antaa esimerkiksi
lahto R
analogialahdalle.
0 = Pysaytetty
V2.9.5 Ulkoinen PID, tila 1 87 1= Kay
2 = Kuolleella alueella (katso 5.714 Ryhmé
3.14: Ulkoinen PID-s&&din)

4.1.10  MONIPUMPPUTOIMINTOJEN VALVONTA

28: Monipumpputoimintojen valvonta.

Numero Valvonta-arvo Yks. Skaala ID Kuvaus

V2.10.1 Kaytetyt moottorit 1 30 Mompur.nppUJarjes"t.gL.r.nassa kdytettavien
moottorien lukumaara.

V2.10.2 Vuorottelu 1 1113 |Jarjestelma kertoo, onko vuorottelu tarpeen.
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4.1.11 HUOLTOLASKURIT

29: Huoltolaskurin valvonta.

Numero Valvonta-arvo . Skaala Kuvaus

Huoltolaskurin tila tuhansina kierroksina tai
. . tunteina. Tietoja laskurin maarityksesta ja
V2.11.1 Huoltolaskuri 1 h/kRev |Vaihtelee 1101 aktivoinnista on luvussa 5.76 Ryhma 3.16:
Huoltolaskurit.
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4.1.12  KENTTAVAYLADATAN VALVONTA.

30: Kenttavdyladatan valvonta.

Numero Valvonta-arvo . Skaala Kuvaus

Kenttavaylan ohjaussana, jota sovellus kayt-
taa ohitustilassa. Kenttavaylan tyypin tai pro-
fiilin mukaan dataa voidaan ehka kasitella
ennen sen lahettamista sovellukseen.

V2.12.1 KV Control Word 1 874

Nopeusohje, joka skaalattiin minimi- ja mak-
simitaajuuden valiin silla hetkelld, kun sovel-
V2.12.2 KV-nopeusohje Vaihtelee 875 lus vastaanotti sen. Voit muuttaa minimi- ja
maksimitaajuutta, kun sovellus on vastaanot-
tanut ohjeen, vaikuttamatta ohjeeseen.

Prosessidatan lahtoarvo 32-bittisessa etu-

V2.12.3 KV datain 1 1 876 o .
merkillisessd muodossa

V2.12.4 KV data in 2 1 877 Prose.s§|dataf.n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessa muodossa

V2.12.5 KV data in 3 1 878 Prose.s§|data?.n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessd muodossa

V2.12.6 KV data in 4 1 879 Prose.s§|dataf.n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessa muodossa

V2.12.7 KV data in 5 1 880 Prose.s§|data?.n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessd muodossa

V2.12.8 KV data in 6 1 881 Prose.s§|dataf.n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessa muodossa

V2.12.9 KV data in 7 1 882 Prose.s§|data?.n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessd muodossa

V2.12.10 KV data in 8 1 883 Prose.s§|dataf.n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessa muodossa
Kenttavaylan tilasana, jonka sovellus ldhettaa

V2.12.11 KV Status Word 1 864 ohitustilassa. Kenttavaylan tyypin tai profiilin

mukaan dataa voidaan ehka kasitella ennen
sen lahettamista kenttavaylaan.

Todellinen nopeus prosentteina. Arvo 0 %

R ) o .
KV Nopeuden olo- vastaa minimitaajuutta ja arvo 100 % maksi

V2.12.12 0.01 865 mitaajuutta. Arvo paivittyy jatkuvasti hetkel-
arvo . L T . i
listen minimi- ja maksimitaajuuksien seka
lahtotaajuuden mukaan.
V21213 KV Data Out 1 1 866 Prosgs;ldatq'n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessd muodossa
V2.12.14 KV Data Out 2 1 867 Prosessidatan lahtoarvo 32-bittisessa etu-

merkillisessd muodossa
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30: Kenttavdyladatan valvonta.

Numero Valvonta-arvo Yks. Skaala ID Kuvaus

V2.12.15 KV Data Out 3 1 868 Prose.s§|data"n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessa muodossa

V21216 KV Data Out 4 1 869 Prose-sgldata?'n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessd muodossa

V2.12.17 KV Data Out 5 1 870 Prose.s§|data"n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessa muodossa

V21218 KV Data Out 6 1 871 Prose-sgldata?'n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessd muodossa

V2.12.19 KV Data Out 7 1 872 Prose.s§|data"n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessa muodossa

V2.12.20 KV Data Out 8 1 873 Prose-sgldata?'n lahtoarvo 32-bittisessa etu-
merkillisessd muodossa
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5 PARAMETRIVALIKKO

5.1 RYHMA 3.1: MOOTTORIN ASETUKSET

31: Moottorin arvokilven parametrit

Parametri
Tarkista arvo Un moot-
torin arvokilvesta.
P3.1.11 Moottqrm mmelhs- Vaihte- | Vaihte- N Vaihtelee 110
jannite lee lee Selvitd, onko mootto-
rin kytkenta kolmio-
vai tahtityyppinen.
P3.1.1.2 Tarkista arvo fn moot-
@ Moottorm. nimellis- 8.00 320.00 Hz 50 Hz 111 torin arvokilvesta.
taajuus
P3113 Moottorin nimellis- 2% 19200 rom Vaihtelee 112 Tar_klsta arvo nn“moot—
nopeus torin arvokilvesta.
p3.1.1.4 | Moottorinnimellis- |y g g ) A |vaihtelee | 113 |T2rkistaarvoin moot-
virta torin arvokilvesta.
P3115 Moottorln.tehoker— 0.30 1.00 Vaihtelee 120 Tarkls.ta aryo moottorin
roin arvokilvesta
P3.1.1.6 Moottorin nimellis- Vaihte- | Vaihte- KW Vaihtelee 116 Tar.k|sta aryo In moot-
teho lee lee torin arvokilvesta.
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32: Moottorin ohjausasetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

P3.1.2.1 0 = Taajuusohjaus,
open loop
a Ohjaustapa 0 2 0 600 1 = Nopeusohjaus,
open loop
2 = Momenttiohjaus,
open loop

P3.1.2.2
. . 0 = Induktiomoottori
@ Moottorin tyyppi 0 1 0 650 1 = Kestomagneetti-

moottori

Kytkentataajuuden
kasvattaminen pienen-
taa taajuusmuuttajan
kapasiteettia. Jos
moottorikaapeli on
pitka, on suositeltavaa
. Vaihte- . k'&iyttéé pien.té kytkgn—
P3.1.2.3 Kytkentataajuus 1.5 lee kHz Vaihtelee 601 tataajuutta, jotta voi-

daan minimoida kapa-
sitiivisten virtojen
esiintyminen kaape-
lissa. Moottorin melua
voi vahentaa kaytta-
malla suurta kytkenta-
taajuutta.

Tunnistusajo laskee tai
mittaa ne moottorin
parametrit, joita tarvi-
taan moottorin ja
nopeuden tehokkaa-
seen saatoon.

P3.1.2.4
a Tunnistus 0 2 0 631 0 = Ei kaytossa
1 = Pysaytettyna
2 = Pyorii

Moottorin arvokilven

parametrit on asetet-
tava valikossa M3.1.1
ennen tunnistusajon

suorittamista.
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32: Moottorin ohjausasetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Moottorin magnetointi-
virta (tyhjakayntivirta).
Jos U/f-parametrien
arvot on asetettu
ennen tunnistusajoa,
jarjestelma tunnistaa
ne magnetointivirran
perusteella. Jos
arvoksi on asetettu 0,
jarjestelma laskee
magnetointivirran
sisaisesti.

P3.1.2.5 Magnetointivirta 0.0 2*IH A 0.0 612

Kun tama toiminto on

kaytossa, taajuusmuut-

taja ei laukea, kun

P3.12.6 mogttorikytkin sglkeu—

tuu ja avautuu esimer-

@ Moott. kytkin 0 1 0 653 | kiksi vauhtikaynnistyk-
sessd.

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Kuormitusjoustotoi-
minto sallii nopeuden
P3.1.2.7 alentamisen kuorman
funktiona. Kuormitus-
jousto maaritetaan
nimellisnopeuden pro-
senttiosuutena nimel-
liskuormalla.

@ Kuormitusjousto 0.00 20.00 % 0.00 620

Kuormitusjoustotoi-
minnolla saadaan
aikaan dynaaminen
nopeusjousto kuorman
0.00 2.00 s 0.00 656 |vaihdellessa. Tama
parametri maarittaa
ajan, jonka kuluessa
nopeutta palautetaan
63 % muutoksesta.

Kuormitusjouston

P3.1.2.8 aika

0 = Normaali. Kuormi-
tusjoustokerroin on
vakio koko taajuusalu-
eella.

P3.1.2.9 | Kuormitusjoustotapa 0 1 0 1534 | 1= Lineaarinen poisto.
Kuormitusjousto pois-
tuu lineaarisesti siir-
ryttdessa nimellistaa-
juudesta nollataajuu-
teen.
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32: Moottorin ohjausasetukset.

Numero

P3.1.2.10

o

Parametri

Ylijannitesaato

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

607

Kuvaus

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

P3.1.2.11

o

Alijannites3ats

608

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

P3.1.2.12

Energiankayton opti-
mointi

666

Taajuusmuuttaja etsii
mahdollisimman
pienta moottorin virtaa
voidakseen saastaa
energiaa ja vahentaa
moottorin melua. Voit
kayttaa tata toimintoa
esimerkiksi puhallin-
ja pumppuproses-
seissa. Ala kayta toi-
mintoa kiinteaa PID-
ohjausta kayttavissa
prosesseissa.

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

P3.1.2.13

o

Staattorin jannitteen
sdato

50.0

150.0

%

100.0

659

Talla parametrilla saa-
detaan staattorin janni-
tetta kestomagneetti-
moottoreissa.

P3.1.2.14

o

Ylimodulaatio

1515

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa
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33: Moottorin raja-arvoasetukset

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.1.3.1 Suurin taajuusmuutta-
O Moottorin virtaraja | IH*0.1 Is A |vaihtelee | 107 Jvalftt: 8hteva moottorin
P3.13.2 Moottorin momenttl- 0.0 300.0 % 300.0 1287 Moment.m ylaraja
raja moottorin puolella
P3.1.3.3 Generaattorin 00 | 3000 | % 3000 | 1288 |Momentinylraja
momenttiraja generaattorin puolella
. . o Tehon ylaraja mootto-
P3.1.3.4 Moottorin tehoraja 0.0 300.0 %o 300.0 1290 :
rin puolella
P3135 Generaattgrln teho- 0.0 3000 % 3000 1289 Tehon ylaraja gene-
raja raattorin puolella
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34: Open loop -asetukset

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Nollataajuuden ja ken-
tan heikennyspisteen
P31 4.1 vélisgn U/f-kayrén
tyyppi.

@ U/f-suhde 0 2 0 108

0 = Lineaarinen
1 = Nelidllinen
2 = Ohjelmoitava

Kentan heikennyspiste
on lahtotaajuus, jossa

8.00 P3.3.1.2 Hz Vaihtelee 602 |lahtojannite saavuttaa
kentan heikennyspis-

teen jannitteen.

Kentan heikennys-

P3.1.4.2 . .
pisteen taajuus

P3.1.4.3 Jannite kentan heiken-

@ Jannite kgntan h?l— 10.00 200.00 % 100.00 603 qysplsteessa prosept-
kennyspisteessa tiosuutena moottorin
nimellisjannitteesta.

Jos parametrin
P3.1.4.1 arvo on ohjel-
Uff-keskipistetaa- | 455 |p3 142 [ Hz | vaihtelee | 604 |TOitava tamd para-

juus metri maarittaa taajuu-
den kayran keskipis-
teessa.

P3.1.4.4

Jos parametrin
P3.1.4.1 arvo on ohjel-
moitava, tama para-
metri maarittaa jannit-
teen kayran keskipis-
teessa.

P3.1.4.5 [ U/f-keskipistejannite 0.0 100.0 % 100.0 605

Tama parametri maa-
rittaa U/f-kéyrén nolla-
P3.1.4.6 Nollataajuusjannite 0.00 40.00 % Vaihtelee 606 |taajuusjannitteen. Ole-
tusarvo vaihtelee
yksikkokoon mukaan.
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34: Open loop -asetukset

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Valintaruudun
valinta
B0 = Akselitaajuutta
haetaan vain samasta

P3.1.4.7 suunnasta kuin taajuu-
Vauhtikaynn. aset. 0 63 0 1590 |sohjetta _
a B1 = AC-skannaus pois
kaytosta
B4 = Taajuusohjetta
kaytetaan aloitusar-
viona
B5 = DC-pulssit pois
kaytosta
S Maaritetaan prosent-
p3.14g |Vauhtikdynnistyksen |4, 100.0 % 450 | 1610 |[teina moottorin nimel-
skannausvirta S
lisvirrasta.
P3.1.4.9 Automaattinen o
@ momentin maksi- 0 1 0 109 |0= Elnka.ytolsfsa
mointi 1 = Kaytossa
Skaalauskerroin moot-
Momentin maksi- toripuolen IR-kompen-
P3.1.4.10 mointi, moottorin 0.0 100.0 % 100.0 665 soinnille kaytettdessa
tehostus momentin maksimoin-
tia.
Skaalauskerroin gene-
Momentin maksi- raattoripuolen IR-kom-
P3.1.4.11 | mointi, generaattorin 0.0 100.0 % 0.0 667 | pensoinnille kaytet-
tehostus taessa momentin mak-
simointia.
M3.1.4.12 I/f-kaynnistys Tassa valikossa on kolme parametria. Katso seuraava taulukko.
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35: I/f-kdynnistyksen parametrit

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.1.4.12.1
I/f-kdynnistys 0 1 0 534 |0 =Eikaytdssa
Q 1 = Kaytossa
P3.1.4.12.2 Lahtotaajuusraja, jonka
I . 0,5* 0,2* alapuolella moottoriin
(7] Vi-kaynnistystaajuus | 5.0 | pgy g5 P3.1.1.2 | 9% |systetssn masritettys
I/f-kdynnistysvirtaa.
P3.1.4.12.3 Virta, jonka jarjestelma
L . . 0 syottaa moottoriin, kun
0 I/f-kaynnistysvirta 0.0 100.0 Yo 80.0 536 \/i-kaynnistystoiminto
aktivoituu.

36: Momenttistabilaattorin parametrit.

Numero

Parametri

Kuvaus

o

vakio (kestomag-
neettimoottorit)

P3.1.4.13.1 Momenttistabilaattorin
Momgntﬂsta_bllaatto— 0.0 5000 | 50.0 1412 vahylstus open loop
0 rin vahvistus -ohjauksessa.
P3.1.4.132 Momenttistabilaatto- Dliui:&;‘it::tl;ana:;tm
Q rin vahvistus kentan 0.0 500.0 % 50.0 1414 . -
. ; . kennyspisteessa open
heikennyspisteessa .
loop -ohjauksessa.
P3.1.4.133 Momenttistabilaatto- Dl?mee::]:z:i:j:ggrm
e rin vaimennusaika- 0.0005 1.0000 s 0.0050 1413 '
vakio
P3.1.4.13.4 | Momenttistabilaatto- Kestomagneettimoot-
rin vaimennusaika- 0.0005 1.0000 S 0.0050 1735 torin momenttistabi-

laattorin vaimennusai-
kavakio.
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5.2 RYHMA 3.2: KAYNNISTYS- JA PYSAYTYSASETUKSET

37: Kdy/Seis-asetusvalikko.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Etaohjauspaikan (Kay/
Seis) valinta. Tamén
asetuksen avulla voit
vaihtaa ohjauksen
takaisin etdohjaukseen
Vacon Live -tyokalusta
P3.2.1 Etdohjauspaikka 0 1 0* 172 |esimerkiksi silloin, jos
ohjauspaneeli rikkou-
tuu.

0 = 1/0-ohjaus
1 = Kenttavaylaohjaus

Vaihto paikallisen
ohjauspaikan ja etdoh-

Paikallisohjaus/ jauspaikan valilla.

P3.2.2 .o 0 1 0* 211
etdohjaus
0 = Etaohjaus
1 = Paikallinen ohjaus
. . 0 = Stop-painike on
p323 | Paneelin Stop-pai- 0 1 0 114 | aina aktiivinen (Kyll3)
nike S
1 = Stop-painikkeen
rajallinen toiminta (Ei)
P3.2.4 Kaynnistystoiminto 0 1 0 505 0 = Rampilla
1 = Vauhtikaynnistys
P3.2.5
Pysaytystoiminto 0 1 0 506 |0 =Vapaasti pydrien
a 1 =Rampilla
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37: Kdy/Seis-asetusvalikko.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Logiikka=0

Ohj.sign. 1 = Eteen
Ohj.sign. 2 = Taakse

Logiikka =1

Ohj.sign. 1 = Eteen
(reuna)

Ohj.sign. 2 = Kaantei-
nen seis

Ohj.sign. 3 = Taakse
(reuna)

P3.2.6
Logiikka = 2

Ohj.sign. 1 = Eteen
(reuna)

Ohj.sign. 2 = Taakse
(reuna)

a I/0 A Kay/Sgs-logn- 0 4 2 * 300
kan valinta

Logiikka =3
Ohj.sign. 1 = Kay
Ohj.sign. 2 = Taakse
Logiikka = 4

Ohj.sign. 1 = Kay
(reuna)
Ohj.sign. 2 = Taakse

I/0 B Kéy/Seis-logii- Katso edellinen kohta.

*
P3.2.7 kan valinta 0 4 2 363

Ken?tavayla.r? kayn- 0 1 0 889 0 = Edellyttaa nouse-
nistyslogiikka vaa reunaa
1=Tila

P3.2.8

Kaynnistyskomennon
ja taajuusmuuttajan
kaynnistymisen valinen
viive.

P3.2.9 Kaynnistysviive 0.000 60.000 s 0.000 524
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37: Kdy/Seis-asetusvalikko.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Kopiointiasetusten
valinta siirryttdessa
etakaytosta paikalli-
seen kayttéon

Etakaytosta paikal- (paneeli).

P3.2.10 liskayttoon

0 2 2 181

0 = Sama Kay-tila

1 = Sama Kay-tila ja
ohje

2 =Seis

* = Oletusarvo maaraytyy parametrilla P1.2 (Sovellus) valitun sovelluksen mukaan. Tietoja
oletusarvoista on luvussa 17 Liite 1.
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5.3 RYHMA 3.3: OHJEET

38: Taajuusohjeen parametrit

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.3.1.1 Minimitaajuusohje 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 101 Minimitaajuusohje
P3.3.1.2 | Maksimitaajuusohje |P3.3.1.1. | 320.00 Hz 50.00 102 |Maksimitaajuusohje

Positiivisen suunnan
-320.0 320.0 Hz 320.00 1285 |lopullinen taajuusohje-
raja.

Positiivinen taajuu-

P3.3.1.3 o
sohjeraja

Negatiivisen suunnan
lopullinen taajuusohje-
Negatiivinen taajuu- raja. Talla parametrilla
L -320.0 320.0 Hz -320.00 1286 . ; o
sohjeraja voidaan esimerkiksi
estaa moottoria kay-
masta taaksepain.

P3.3.1.4

Ohjelahteen valinta,
kun ohjauspaikaksi on
valittu I/0 A.

0 = Vakionopeus 0

1 = Paneelin ohjearvo
2 = Kenttavayla
3=Al1

4=Al2

5=Al1+AI2

6 = PID-ohjearvo

7 = Moottoripotentio-
metri

8 = Ohjaussauvan

0 19 5* 117 ohjearvo

9 = Rydomintaohje

10 = Lohkon 1 lahto
11 = Lohkon 2 lahto
12 = Lohkon 3 lahto
13 = Lohkon 4 [ahto
14 = Lohkon 5 lahto
15 = Lohkon 6 lahto
16 = Lohkon 7 lahto
17 = Lohkon 8 lahto
18 = Lohkon 9 lahto
19 = Lohkon 10 l&hto

I/0-ohjearvopaikan A

P3.3.1.5 valinta

Parametrilla 1.2 valittu
sovellus maarittaa ole-
tusarvon.
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38: Taajuusohjeen parametrit

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Ohjeldhteen valinta,
kun ohjauspaikaksi on
valittu I/0 B. Katso
I/0-ohjearvopaikan B edellinen kohta. I/0 B -
: 0 9 4 * 131 ) . .

valinta ohjauspaikka voidaan
pakottaa aktiiviseksi
vain digitaalitulolla
(P3.5.1.7).

P3.3.1.6

Ohjelahteen valinta,
kun ohjauspaikaksi on
valittu paneeli.

0 = Vakionopeus 0

1 = Paneeli

2 = Kenttavayla
3=Al1

4=Al2
5=Al1+AI2

6 = PID-ohjearvo

7 = Moottoripotentio-
0 19 2% 121 metri

8 = Ohjaussauva

9 = Rydomintaohje
10 = Lohkon 1 Ll&hto
11 = Lohkon 2 l&hto
12 = Lohkon 3 lahto
13 = Lohkon 4 lahto
14 = Lohkon 5 [ahto
15 = Lohkon 6 l&hto
16 = Lohkon 7 l&hto
17 = Lohkon 8 l&hto
18 = Lohkon 9 lahto
19 = Lohkon 10 l&hto

Paneelin ohjearvon

P3.3.1.7 valinta

Talla parametrilla voi-
P3.3.1.8 Paneelin ohjearvo P3.3.1.1 |P3.3.1.2. Hz 0.00 184 | daan sdataa paneelin
taajuusohjetta.

Moottorin pydrimis-
suunta, kun paneeli on
ohjauspaikaksi on

P33.19 Paneelln'suunnan- 0 1 0 123 valittu paneeli.
vaihto
0 = Eteen
1 =Taakse
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38: Taajuusohjeen parametrit

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Ohjeldhteen valinta,
kun ohjauspaikaksi on
valittu kenttavayla.

0 = Vakionopeus 0

1 = Paneeli

2 = Kenttavayla

3=Al1

4 =Al2

5=AI1+AI2

6 = PID-ohjearvo

Kenttavayldohjear- o 19 3 129 ZnEt'\:iOOttO"IPOtentIO
von valinta )

8 = Ohjaussauva

9 = Rydomintaohje

10 = Lohkon 1 lahto

11 = Lohkon 2 [ahto

12 = Lohkon 3 lahto

13 = Lohkon 4 [ahto

14 = Lohkon 5 [ahto

15 = Lohkon 6 lahto

16 = Lohkon 7 lahto

17 = Lohkon 8 lahto

18 = Lohkon 9 lahto

19 = Lohkon 10 l&hto

P3.3.1.10

* = Oletusarvo maéaraytyy parametrilla P1.2 (Sovellus) valitun sovelluksen mukaan. Tietoja
oletusarvoista on luvussa 17 Liite 1.
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39: Momenttiohjeparametrit

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Momenttiohjeen
valinta. Momenttiohje
skaalautuu paramet-
rien P3.3.2.2 ja P3.3.2.3
arvojen valilla.

0 = Ei kaytossa

1 = Paneeli

2 = Ohjaussauva
3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = ProcessDataln 1
10 = ProcessDataln 2
11 = ProcessDataln 3
12 = ProcessDataln 4
Momenttiohjeen 13 = ProcessDataln 5
valinta 0 26 0~ 641 14 = ProcessDataln 6
15 = ProcessDataln 7
16 = ProcessDataln 8
17 = Lohkon 1 l&hto
18 = Lohkon 2 l&hto
19 = Lohkon 3 l&hto
20 = Lohkon 4 lahto
21 = Lohkon 5 lahto
22 = Lohkon 6 lahto
23 = Lohkon 7 lahto
24 = Lohkon 8 lahto
25 = Lohkon 9 lahto
26 = Lohkon 10 lahto

P3.3.2.1

Jos kaytossa on kent-
tavaylaprotokolla, jossa
momenttiohje voidaan
antaa newtonmetreina
(Nm), tdmé&n paramet-
rin arvoksi on asetet-
tava ProcessDataln 1.

P3.3.2.2 Ohjesignaalin mini-
Momentin minimi- miarvoa vastaava

- 0,
0 ohje 300.0 300.0 %o 0.0 643 momenttiohje.
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39: Momenttiohjeparametrit

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Ohjesignaalin maksi-
miarvoa vastaava
P3.3.2.3 momenttiohje. Tata
Momentin .maksimi— 23000 3000 % 100.0 642 arvoa.ké:lytetéén”seké.
@ ohje negatiivisten etta posi-
tiivisten arvojen
momentin maksimioh-

jeena.

Maarittaa lopullisen
0.00 300.00 s 0.00 1244 | momenttiohjeen suo-
datusajan.

Momenttiohjeen suo-

P3.3.2.4 datusaika

Voit ohittaa pienet
arvot momenttiohjeen
arvon 0 ymparilla aset-
tamalla taman arvon
Momenttiohjeen 0.0 3000 % 0.0 1246 suuremmgksi kgin 0.
kuollut alue Kun ohjesignaali on
nollan ja taman para-
metrin itseisarvon
valissa, momenttioh-
jeeksi asetetaan 0.

P3.3.2.5

Kaytetaan, kun para-
metrin P3.3.2.1 arvoksi
P3.3.2.6 Paneelin momenth- 0.0 P3.3.23 % 0.0 1439 |°" asetett.u 1. Taman
ohje parametrin arvo on
aina arvojen P3.3.2.3 ja

P3.3.2.2 valissa.

Momenttiohjauksen
lahtotaajuusrajan tilan
P3.3.2.7 valinta.

Momenttiohjauksen

@ . . 0 1 0 1278
taajuusraja L
0 = Positiivinen/nega-

tilvinen taajuusraja
1 = Taajuusohje

Momenttiohjaus, Tassa valikossa on kolme parametria. Katso seuraava taulukko.

M3.3.2.8
open loop
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40: Momenttiohjaus, open loop -parametrit

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Lahtdtaajuuden raja-

Open loop -moment- arvo, jonka alapuolella
P3.3.2.8.1 | tiohjaus, minimitaa- 0.0 P3.3.1.2 Hz 3.0 636  |taajuusmuuttaja toimii
juus taajuusohjaustapaa
noudattaen.

Maarittaa momentti-
saatajan P-vahvistuk-
sen open loop -ohjauk-
sessa. P-vahvistuksen
Open loop -moment- arvo 1,0 saa aikaan
tiohjaus, P-vahvistus 0.0 32000.0 0.01 639 yhden hertsin muutok-
sen lahtotaajuuteen,
kun momenttivirhe on
1 % moottorin nimel-
lismomentista.

P3.3.2.8.2

Maarittaa momentti-
saatajan l-vahvistuk-
sen open loop -ohjauk-
sessa. Kun |-vahvistuk-
sen arvo on 1,0, integ-
0.0 32000.0 2.0 640 rointi saavuttaa 1,0
Hz:n arvon yhdessa
sekunnissa, kun
momenttivirhe on 1 %
moottorin nimellismo-
mentista.

Open loop -moment-

P3.3.28.3 tiohjaus, I-vahvistus
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41: Vakionopeuksien parametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
0 = Binaaritila
P3.3.3.1 1 =Tulojen maara
@ Vakionopeustila 0 1 0* 182 |Vakionopeus madraytyy
aktiivisten ennalta
maaritettyjen digitaali-
tulojen maaran
mukaan.
pP3.3.3.2 Perusvakionopeus 0,
. kun se on asetettu
@ Vakionopeus 0 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 5.00 180 parametrilla P3.3.1.5.
P3.3.3.3 Valitse arvo digitaalitu-
. lolla Vakionopeusva-
*
@ Vakionopeus 1 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 10.00 105 linta 0 (P3.3.3.10).
P3.3.3.4 Valitse arvo digitaalitu-
. lolla Vakionopeusva-
*
@ Vakionopeus 2 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15.00 106 linta 1 (P3.3.3.11).
P3.3.3.5 Valitse arvo digitaalitu-
Vakionopeus 3 P3.3.1.1 |P3.3.1.2 | Hz 2000* | 126 |\ llaVakionopeusva-
@ linta 0 ja Vakionopeus-
valinta 1.
P3.3.3.6 Valitse arvo digitaalitu-
. lolla Vakionopeusva-
*
@ Vakionopeus 4 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 25.00 127 linta 2 (P3.3.3.12).
P3.3.3.7 Valitse arvo digitaalitu-
: Vakionopeus5 | P33.1.1 [P33.1.2 | Hz | 3000+ | 128 [lilla Vakionopeusva-
0 linta 0 ja Vakionopeus-
valinta 2.
P3.3.3.8 Valitse arvo digitaalitu-
Vakionopeus 6 | P3.3.1.1 [P3.3.1.2 | Hz 40.00% | 129 |loiUaVakionopeusva-
@ linta 1 ja Vakionopeus-
valinta 2.
P3.3.3.9 Vqlltse arvo digitaalitu-
loilla Vakionopeusva-
@ Vakionopeus 7 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 50.00 * 130 |linta 0, Vakionopeusva-
linta 1 ja Vakionopeus-
valinta 2.
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41: Vakionopeuksien parametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Binaarimuotoinen
P3.3.3.10 DigIN valitsin vakionopeuk-
@ Vakionopeusvalinta 0 paikka A. 419 |sille (0-7). Katso para-
4 metrit P3.3.3.2-
P3.3.3.9.
Binaarimuotoinen
P3.3.3.11 DigIN valitsin vakionopeuk-
@ Vakionopeusvalinta 1 paikka A. 420 |sille (0-7). Katso para-
5 metrit P3.3.3.2-
P3.3.3.9.
Binaarimuotoinen
P3:3.312 DigIN valitsin vakionopeuk-
@ Vakionopeusvalinta 2 paikka 421 |sille (0-7). Katso para-
0.1 metrit P3.3.3.2-
P3.3.3.9.
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42: Moottoripotentiometrin parametrit

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

P3.3.4.1 DigIN EPATOSI = Ei aktiivinen
Moottoripotentio- Kk 418 TOSI = Aktiivinen Moot-
@ metri YLOS pa(; 1 a toripotentiometriohje

: KASVAA, kunnes kos-
ketin avautuu.

P3.3.4.2 DigIN EPATOSI = Ei aktiivinen
Moottoripotentio- '9 TOSI = Aktiivinen Moot-

@ metri ALAS pa(;k1ka 47 toripotentiometriohje
’ PIENENEE, kunnes

kosketin avautuu.

Moottoripotentiometri-
ohjeen muutoksen
nopeus, kun ohjetta
0.1 500.0 Hz/s 10.0 331 suurennetaan tai pie-
nennetaan paramet-
rilla P3.3.4.1 tai
P3.3.4.2.

Moottoripotentio-

P3.3.4.3 . .
metrin ramppi

Moottoripotentiometrin
taajuusohjeen palau-
tuslogiikka.

P3.3.4.4

Moottoripotentio-

@ metrin palautus 0 2 1 367 |0 =Ei palautusta
1 = Palautus pysaytyk-

sessa
2 = Palautus virrankat-
kaisun yhteydessa
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43: Sauvaohjausparametrit

Numero

P3.3.5.1

Parametri

Ohjaussauvan sig-
naalin valinta

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

451

Kuvaus

0 = Ei kaytossa

1=AI1(0-100 %)
2 =AlI2 (0-100 %)
3= AlI3 (0-100 %)
4 = Al4 (0-100 %)
5=AI5(0-100 %)
6 =Al6(0-100 %)

P3.3.5.2

Ohjaussauvan kuol-
lut alue

0.0

20.0

%

2.0

384

Kun ohjearvo on nollan
ja tdman parametrin
itseisarvon valissa,
ohjeeksi tulee 0.

P3.3.5.3

Ohjaussauvan lepo-
alue

0.0

20.0

%

0.0

385

Taajuusmuuttaja
pysahtyy, jos ohjaus-
sauvan ohjearvo pysyy
lepoalueella lepovii-
vettd kauemmin.

0 = Ei kaytossa

Lepotila on kaytetta-
vissa vain, jos taajuu-
sohjetta ohjataan
ohjaussauvalla.

P3.3.5.4

Ohjaussauvan lepo-
viive

0.00

300.00

0.00

386

Taajuusmuuttaja
pysahtyy, jos ohjaus-
sauvan ohjearvo pysyy
lepoalueella lepovii-
vettd kauemmin.

Lepotila on kaytetta-
vissa vain, jos taajuu-
sohjetta ohjataan
ohjaussauvalla.
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44: Ryomintaparametrit

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Ottaa kayttoon rydomin-
tatoiminnon digitaalitu-
lojen kautta. Asetuk-
P3.3.6.1 DiaIN sella ei ole vaikutusta
Vaihte- | Vaihte- g kenttavaylan kautta
paikka 532 e .
lee lee maaritettyyn ryémin-
0.1 L T
taan. Ryomintatoimin-
non voi ottaa kayttoon
vain, kun taajuusmuut-
taja on pysaytystilassa.

@ DI ryominta kayttoon

Aktivoi parametri
P3.3.6.2 DialN P3.3.6.4 tekemalla kyt-
Ryomintaohjeen 1 Vaihte- | Vaihte- g kenta digitaalituloon.
’ S paikka 530 A
@ aktivointi lee lee 01 Jos tulo on aktivoitu,

' taajuusmuuttaja kayn-

nistyy.

Aktivoi parametri
P3.3.6.3 DiaIN P3.3.6.5 tekemalla kyt-
Ryémintdohjeen 2 Vaihte- | Vaihte- ai?(ka 531 kenta digitaalituloon.
0 aktivointi lee lee P Jos tulo on aktivoitu,
taajuusmuuttaja kayn-

nistyy.

P3.3.6.4 Maarittaa taajuusoh-
Maks.oh Hz 0.00 1239 |leen. kun ryémintaohje

a Ryomintdohje 1 Maks.oh . 1 on aktivoitu.

je

P3.3.6.5 Maarittaa taajuusoh-
Mal'as.oh Hy 0.00 1240 |i€en kun ryémintaohje

0 Ryémintaohje 2 Mal_<s.oh je 2 on aktivoitu.

je

Maarittaa kiihdytys- ja
hidastusajat, kun rys-

mintatoiminto on aktii-
visena.

P3.3.6.6 Ryominnan ramppi 0.1 300.0 s 10.0 1257

* = Oletusarvo maéaraytyy parametrilla P1.2 (Sovellus) valitun sovelluksen mukaan. Tietoja
oletusarvoista on luvussa 17 Liite 1.
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5.4 RYHMA 3.4: RAMPPI- JA JARRUASETUKSET

45: Rampin 1 asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

P3.4.1.1 Voit pehmentaa kiihdy-
tys- ja hidastusramp-

Rampin 1 muoto 0.0 100.0 % 0.0 500 . ;
a pien alkua ja loppua.

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
P3.4.1.2 Kiihdytysaika 1 0.1 300.0 s 5.0 103 | kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
P3.4.1.3 Hidastusaika 1 0.1 300.0 s 5.0 104 | pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

46: Rampin 2 asetukset.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus

P3.4.2.1 Voit pehmentaa kiihdy-
tys- ja hidastusramp-

a Rampin 2 muoto 0.0 100.0 % 0.0 501 . ;
pien alkua ja loppua.

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
P3.4.2.2 Kiihdytysaika 2 0.1 300.0 s 10.0 502 |kasvaa nollataajuu-
desta maksimitaajuu-
teen.

Maarittaa ajan, jonka
kuluessa lahtotaajuus
P3.4.2.3 Hidastusaika 2 0.1 300.0 s 10.0 503 |pienenee maksimitaa-
juudesta nollataajuu-
teen.

Rampin 1 tai 2 valinta.

paikka 408 muoto, Kiihdytysaika 1

0.1 ja Hidastusaika 1.
TOSI = Rampin 2
muoto, Kiihdytysaika 2
ja Hidastusaika 2.

Vaihte- | Vaihte-

P3.4.2.4 Rampin 2 valinta
lee lee
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47: Kdynnistysmagnetoinnin parametrit

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Maarittaa kaynnistyk-
sessa moottoriin syo-

P3.4.3.1 Magnetointivirta 0.00 IL A I 517 [|tettdvan tasavirran.
e kaynnistyksessa '
0 = Ei kaytossa
Maarittaa, kuinka
Madanetointiaika kauan tasavirtaa syote-
P3.4.3.2 K ?mist ksesss 0.00 600.00 s 0.00 516 |tdan moottoriin ennen
y y kiihdytyksen aloitta-
mista.

48: DC-jarrutuksen parametrit

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Maarittaa DC-jarrutuk-
sessa moottoriin syo-

P3.4.41 | DC-jarrutusvirta 0 IL A IH 5o7 [tettavanvirran.
0 = Ei kaytossa
Maarittaa, onko jarru-
P3.442 | DCiarrutusaika 000 | 60000 | s 0.00 50g | uS kaytossa ja mikd on
pysadytyksessa jarrutusaika moottoria
pysaytettaessa.
Taajuus, jolla DC-jar- Lahtotaajuus, jolla DC-
P34 4.3 rutus aloitetaan 0.10 10.00 Hy 150 515 jarrutus kaynnistyy.
T hidastaen pysaytet- ' ' ’
taessa.
49: Vuojarrutuksen parametrit
Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.4.5.1
Vuojarrutus 0 1 0 520 |[O0=Eikaytossa
a 1 = Kaytossa
P3.4.5.2 Vuojarrutusvirta 0 IL A IH 519 Maar!ttaa vuojarrutuk-
sen virran tason.
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5.5

RYHMA 3.5: I/0-MAARITYKSET

50: Digitaalitulojen asetukset

Numero [Parametri Oletus ID Kuvaus
o . . . Ohjaussignaali 1, kun ohjauspaikkana
*
P3.5.1.1 Ohj.signaali T A DigIN paikka A.1 403 on 1/0 A (FWD).
o . . . Ohjaussignaali 2, kun ohjauspaikkana
*
P3.5.1.2 Ohj.signaali 2 A DigIN paikka A.2* 1404 on 1/0 A (TAAKSE).
P3.5.1.3 |Ohj.signaali 3 A DigIN paikka 0.1 [434  [Ohjaussignaali3, kun ohjauspaikkana
onl/0OA.
P3.5.1.4  |Ohjaussignaali 1B DigIN paikka 0.1* [423  |Chiaussignaalil, kun ohjauspaikkana
on /0 B.
P3.5.1.5 |Ohjaussignaali 2 B DigIN paikka 0.1 * [424  [Ohjaussignaali2, kun ohjauspaikkana
on I/0 B.
P3.5.1.6  |Ohjaussignaali 3 B DigIN paikka 0.1 [435  |CMiaussignaali3, kun ohjauspaikkana
on /0 B.
P3.5.1.7 Pakota ohjaus I/0 B DigIN paikka 0.1 * 425 TOSI = Pakota ohjauspaikaksi I/0 B.
P3.5.1.8 |Pakota taajuusohje I/0 B DigIN paikka 0.1* |43  |10S!=1/0-ohje B [P3.3.1.6] antaa taa-
juusohjeen.
P35.1.9 |Pakota kenttavayldohjaus DigIN paikka 0.1* [411 &h;fé“Spa'kaks' pakotetaan kenttd-
P3.5.1.10 |Pakota paneeliohjaus DigIN paikka 0.1 * [410 Ohjauspaikaksi pakotetaan paneeli.
P3.5.1.11 |Ulkoinen vika (kiinni) DigIN paikka A.3* 405 EPATOSI = OK
TOSI = Ulkoinen vika
P3.5.1.12 |Ulkoinen vika (auki) DiglIN paikka 0.2 406 EPATOSI = Ulkoinen vika
TOSI = 0K
P3.5.1.13 [Vian kuittaus (kiinni) DigIN paikka A.6* |414 Igts' = Kaikki aktiiviset viat nollautu-
P3.5.1.14 |Vian kuittaus (auki] DigIN paikka 0.1 [213  |EPATOSI=Kaikkiaktiviset viat nol-
lautuvat.
P3.5.1.15 |Kaynn. sallittu DigIN paikka 0.2 [407 ~ |T3@juusmuuttajan voi asettaa Valmis-
tilaan, kun tama on kaytossa.
P3.5.1.16 Taajuusmuuttaja voi olla valmis,
Kay Lukitus 1 DigIN paikka 0.2 1041 mutta sita ei voi kdynnistaa, kun luki-

o

tus on aktiivinen (lappé&lukitus).
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50: Digitaalitulojen asetukset

Numero Parametri Oletus ID Kuvaus
P3.5.1.17 Kuten edella.
a Kay lukitus 2 DigIN paikka 0.2 1042

EPATOSI = Ei toimintoa.

TOSI = Kaytetaan moottorin esilam-
mityksen tasavirtaa pysaytystilassa.
Kaytetdan, kun parametrin P3.18.1
arvo on 2.

Moottorin esilammitys

P3.5.1.18 PAALLA

DigIN paikka 0.1 | 1044

Vaihto ramppien 1 ja 2 valilla.

P3.5.1.19 [Rampin 2 valinta DigIN paikka 0.1* |408 EPATOSI = Rampin 1 muoto, Kiihdy-
tysaika 1 ja Hidastusaika 1.

TOSI = Rampin 2 muoto, Kiihdytys-
aika 2 ja Hidastusaika 2.

Kiihdytys tai hidastus ei ole mahdol-

P3.5.1.20 |Ei kiihdytysta/hidastusta DigIN paikka 0.1 415 lista, ennen kuin kosketin avautuu,

Binaarimuotoinen valitsin vakiono-
P3.5.1.21 [Vakionopeusvalinta 0 DigIN paikka A.4* 419 peuksille (0-7). Katso 47 Vakiono-
peuksien parametrit..

Binaarimuotoinen valitsin vakiono-
P3.5.1.22 |Vakionopeusvalinta 1 DigIN paikka A.5* [420 peuksille (0-7). Katso 41 Vakiono-
peuksien parametrit..

Binaarimuotoinen valitsin vakiono-
P3.5.1.23 |Vakionopeusvalinta 2 DigIN paikka 0.1 * 421 peuksille (0-7). Katso 47 Vakiono-
peuksien parametrit..

EPATOSI = Ei aktiivinen

P3.5.1.24 |Moottoripotentiometri YLOS DigIN paikka 0.1 * [418 TOSI = Aktiivinen Moottoripotentio-
metriohje KASVAA, kunnes kosketin
avautuu.

EPATOSI = Ei aktiivinen

P3.5.1.25 |Moottoripotentiometri ALAS  [DigIN paikka 0.1 * 417 TOSI = Aktiivinen Moottoripotentio-
metriohje PIENENEE, kunnes koske-
tin avautuu.

EPATOSI = Aktiivinen

P3.5.1.26 |Pikapysaytyksen aktivointi DigIN paikka 0.2 1213 Tietoja naiden toimintojen masrityk-

sesta on kohdassa 67 Pikapyséaytyk-
sen asetukset.
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50: Digitaalitulojen asetukset

Numero [Parametri Oletus ID Kuvaus
o . . Nouseva reuna kaynnistaa ryhmassa
P3.5.1.27 [Ajastin 1 DigIN paikka 0.1 447 3.12 ohjelmoidun ajastimen 1.
P3.5.1.28 |Ajastin 2 DiglIN paikka 0.1 448 Katso edellinen kohta.
P3.5.1.29 [Ajastin 3 DigIN paikka 0.1 449 Katso edellinen kohta.
P3.5.1.30 |PID1 asetusarvon tehostus DiglIN paikka 0.1 1046 EPATOSI = Ei tehostusta
TOSI = Tehostus
P3.5.1.31 |PID1 asetusarvon valinta DiglIN paikka 0.1 1047 EPATOSI = Asetusarvo 1
TOSI = Asetusarvo 2
EPATOSI = PID2 pysaytystilassa
; _kEvnni iq- TOSI = PID2 sdatotilassa
p3.5.1.32 |Yikoinen PID-kaynnistyssig- ;01N aikka 0.2 | 1049
naali . . . .
Parametrilla ei ole vaikutusta, jos
ulkoista PID-sdadinta ei ole otettu
kayttoon ryhmassa 3.14.
P3.5.1.33 Ult‘.o'tse” PID-asetusarvon DigIN paikka 0.1  |1048 | EPATOSI = Asetusarvo 1
vatinta TOSI = Asetusarvo 2
EPATOSI = Ei aktiivinen
P3.5.1.34 |Moottorin 1 lukitus DigIN paikka 0.1  [426 TOSI = Aktiivinen
Katso 96 Monipumpputoiminnon para-
metrit..
EPATOSI = Ei aktiivinen
P3.5.1.35 |Moottorin 2 lukitus DigIN paikka 0.1  [427 TOSI = Aktiivinen
Katso 96 Monipumpputoiminnon para-
metrit..
EPATOSI = Ei aktiivinen
P3.5.1.36 |Moottorin 3 lukitus DigIN paikka 0.1  [428 TOSI = Aktiivinen
Katso 96 Monipumpputoiminnon para-
metrit..
EPATOSI = Ei aktiivinen
P3.5.1.37 |Moottorin 4 lukitus DigIN paikka 0.1  [429 TOSI = Aktiivinen

Katso 96 Monipumpputoiminnon para-
metrit..
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50: Digitaalitulojen asetukset

Numero Parametri Oletus ID Kuvaus

EPATOSI = Ei aktiivinen
P3.5.1.38 |Moottorin 5 lukitus DigIN paikka 0.1  [430 TOSI = Aktiivinen

Katso 96 Monipumpputoiminnon para-
metrit..

EPATOSI = Ei aktiivinen

P3.5.1.39 |Moottorin 6 lukitus DigIN paikka 0.1  [486 TOSI = Aktiivinen
Katso 96 Monipumpputoiminnon para-
metrit..

P3.5.1.40 |Huoltolaskurin nollaus DigIN paikka 0.1 490 TOSI = Nollaus

Ottaa kayttéon ryémintatoiminnon
digitaalitulojen kautta. Asetuksella ei
ole vaikutusta kenttavaylan kautta
maaritettyyn rydmintaan.

P3.5.1.41 |DI rydminta kayttéon DiglIN paikka 0.1 532

Aktivoi parametri P3.3.6.4 tekemalla
kytkenta digitaalituloon.

P3.5.1.42 |Ryomintaohjeen 1 aktivointi DigIN paikka 0.1 530 HUOMIO

Jos tulo on aktivoitu, taajuusmuut-
taja kaynnistyy.

Aktivoi parametri P3.3.6.5 tekemalla
kytkenta digitaalituloon.

P3.5.1.43 |Ryomintaohjeen 2 aktivointi DigIN paikka 0.1 531 HUOMIO

Jos tulo on aktivoitu, taajuusmuut-
taja kaynnistyy.

Kytke tama tulosignaali mekaanisen

Mekaanisen jarrun takaisin- jarrun apukoskettimeen. Jos kosketin

P3.5.1.44 kytkenta DigN paikka 0.1 1210 ei sulkeudu maaritetyssa ajassa, taa-
juusmuuttaja nayttaa vian.
Aktivoi Fire Mode -tilan, jos se on
otettu kayttoon kayttamalla oikeaa
salasanaa.

P3.5.1.45 |Aktivoi Fire Mode AUKI DigIN paikka 0.2 1596

EPATOSI = Fire Mode aktiivinen
TOSI = Ei aktiivinen
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50: Digitaalitulojen asetukset

Numero Parametri Oletus ID Kuvaus

Aktivoi Fire Mode -tilan, jos se on
otettu kayttoon kayttamalla oikeaa

salasanaa.
P3.5.1.46 |Aktivoi Fire Mode KIINNI DiglIN paikka 0.1 1619
EPATOSI = Ei toimintoa
TOSI = Fire Mode aktiivinen
Antaa kaanteisen pyorimissuunnan
komennon Fire Mode -tilassa. Toi-
minnolla ei ole vaikutusta normaaliin
P3.5.1.47 |Fire Mode taakse DigIN paikka 0.1  [1618  |Kayttoon.
EPATOSI = Eteen
TOSI| = Taakse
Kaynnistaa automaattisen puhdistuk-
sen. Puhdistus keskeytyy, jos akti-
vointisignaali poistuu ennen puhdis-
Aktivoi aut ti h- tuksen valmistumista.
P3.5.1.48 Ivorautomaattinen pu DigIN paikka 0.1  |1715

distus

HUOMIO

Jos tulo on aktivoitu, taajuusmuut-
taja kaynnistyy.

P3.5.1.49

Parametrijoukon 1/2 valinta | DigIN paikka 0.1  [496 | OPEN = Parametrijoukko 1
@ CLOSED = Parametrijoukko 2

P3.5.1.50
@ Kaythjan maarittama vika 1 DigIN paikka 0.1 15523 | OPEN = Ei toimintaa
aktiivinen

CLOSED = Aktiivinen vika

P3.5.1.51
@ Kay?tgjan maarittama vika 2 DigIN paikka 0.1 15524 | OPEN = Ei toimintaa
aktiivinen

CLOSED = Aktiivinen vika

HUOMIO

Kaytettavissa olevien analogiatulojen maara vaihtelee lisakortin seka kortin
asetusten mukaan. Vakiokokoonpanoon kuuluvassa laajennuskortissa on kaksi
analogiatuloa.

* = Oletusarvo maéaraytyy parametrilla P1.2 (Sovellus) valitun sovelluksen mukaan. Tietoja
oletusarvoista on luvussa 17 Liite 1.
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51: Analogiatulon 1 asetukset.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Taman parametrin
avulla voit kytkea Al1-

AnIN signaalin haluamaasi

P3.5.2.1.1 | Al1-signaalin valinta paikka A. 377 |analogiatuloon. Ohjel-

1 moitava. Katso 9.7.7
Digitaali- ja analogiatu-
lojen ohjelmointi.

P3.5.2.1.2 Analogiatulon suoda-

0 A|1-S|gnaal.|n suoda- 0.00 300.00 S 01 * 378 tusaika.
tusaika
P3.5.2.1.3
Al1-signaalialue 0 1 0* 379 [0=0-10V/0-20 mA
” 1=2-10V/4-20 mA
P3.5.2.1.4 Mukautetun alueen
. L ) o " minimiasetus. 20 % =
a Al1: oma minimi 160.00 | 160.00 %o 0.00 380 420 A/ 2-10 V
P3.5.2.1.5 Mukautetun alueen
O Al oma maksimi | -160.00 | 160.00 | % | 10000+ | 3g1 |Maksimiasetus.
P3.5.2.1.6
Al1-signaalin kaants 0 1 0* 3g7 |0=Normaali
0 1 = Kaannetty signaali

52: Analogiatulon 2 asetukset.

Parametri

AnIN Katso P3.5.2.1.1.

P3.5.2.2.1 | Al2-signaalin valinta paikka A. 388
2
P35292 AI2—5|gnaal.|n suoda- 0.00 300,00 < 01+ 289 Katso P3.5.2.1.2.
tusaika

P3.5.2.2.3 Al2-signaalialue 0 1 1* 390 |Katso P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 Al2: oma minimi -160.00 | 160.00 % 0.00 * 391 Katso P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 | Al2: oma maksimi -160.00 | 160.00 % 100.00 * 392 |Katso P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 | Al2-signaalin kaanto 0 1 0* 398 |Katso P3.5.2.1.6.
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53: Analogiatulon 3 asetukset.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus

AnIN Katso P3.5.2.1.1.
P3.5.2.3.1 | Al3-signaalin valinta paikka D. 141

1
P3.523.2 AI3—S|gnaal.|n suoda- 0.00 300.00 S 01 142 Katso P3.5.2.1.2.
tusaika

P3.5.2.3.3 Al3-signaalialue 0 1 0 143  |Katso P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 AlI3: oma minimi -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |Katso P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 | AI3: oma maksimi -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Katso P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 | Al3-signaalin kaanto 0 1 0 151 Katso P3.5.2.1.6.

54: Analogiatulon 4 asetukset.

Numero [Parametri in. . Kuvaus

AnIN Katso P3.5.2.1.1.
P3.5.2.4.1 | Al4-signaalin valinta paikka D. 152

2
P3.5.2 4.2 AIA—signaaL.in suoda- 0.00 300.00 S 01 153 Katso P3.5.2.1.2.
tusaika

P3.5.2.4.3 Al4-signaalialue 0 1 0 154 |Katso P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 Al4: oma minimi -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |Katso P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 | Al4: oma maksimi -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Katso P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 | Al4-signaalin kaanto 0 1 0 162 |Katso P3.5.2.1.6.
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55: Analogiatulon 5 asetukset.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus

AnIN Katso P3.5.2.1.1.
P3.5.2.5.1 | Al5-signaalin valinta paikka E. 188

1
P3.52 5.2 AI5—S|gnaal.|n suoda- 0.00 300.00 S 01 189 Katso P3.5.2.1.2.
tusaika

P3.5.2.5.3 Al5-signaalialue 0 1 0 190 [Katso P3.5.2.1.3.
P3.5.2.5.4 Al5: oma minimi -160.00 | 160.00 % 0.00 191 Katso P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 | AI5: oma maksimi -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Katso P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 | Al5-signaalin kaanto 0 1 0 198 |Katso P3.5.2.1.6.

56: Analogiatulon 6 asetukset.

Numero [Parametri in. . Kuvaus

AnIN Katso P3.5.2.1.1.
P3.5.2.6.1 | Alé-signaalin valinta paikka E. 199

2
P3.5.2 6.2 Alé—signaal.in suoda- 0.00 300.00 S 01 200 Katso P3.5.2.1.2.
tusaika

P3.5.2.6.3 Al6-signaalialue 0 1 0 201 Katso P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 Al6: oma minimi -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |Katso P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 | Al6: oma maksimi -160.00 | 160.00 % 100.00 203 |[Katso P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 | Al6-signaalin kaanto 0 1 0 209 |Katso P3.5.2.1.6.
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57: Vakiolaajennuskortin digitaalildhtojen asetukset.

Parametri

RO1-toiminnon
valinta

0 = Ei mitaan

1 =Valmis

2 = Kay

3 =Yleisvika

4 =Yleisvika kaannetty
5 =Yleishalytys

6 = Taakse

7 = Asetetussa nopeu-
dessa

8 = Termistorivirhe

9 = Moottorisdadin
kaytossa

10 = Kay-signaali aktii-
vinen

11 = Paneeliohjaus
aktiivinen

12 = 1/0 B -ohjaus kéy-
P3.5.3.2.1 tossa

13 = Rajan valvonta 1

0 RO1-toiminto 0 59 2% 11001 |14 = Rajan valvonta 2
15 = Fire Mode aktiivi-
nen

16 = Ryominta aktiivi-
nen

17 = Vakionopeustila
18 = Pikapysaytys aktii-
vinen

19 = PID lepotilassa

20 = PID-pehmotaytto
aktiivinen

21 = PID-takaisinkyt-
kenn&n valvonta (rajat)
22 = Ulkoisen PID-saa-
timen valvonta (rajat)
23 = Tulopaineen haly-
tys/vika

24 = Jaatymiseneston
halytys/vika

25 = Moottorin 1 ohjaus
26 = Moottorin 2 ohjaus
27 = Moottorin 3 ohjaus
28 = Moottorin 4 ohjaus
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57: Vakiolaajennuskortin digitaalildhtojen asetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus

29 = Moottorin 5 ohjaus
30 = Moottorin 6 ohjaus
31 = Aikakanava 1

32 = Aikakanava 2

33 = Aikakanava 3

34 = KV ControlWord
B13

35 = KV ControlWord
B14

36 = KV ControlWord
B15

37 = KV Process-
Data1.B0

38 = KV Process-
Data1.B1

39 = KV Process-
Data1.B2

40 = Huoltohalytys

41 = Huoltovika

42 = Mekaaninen jarru

P353.21 (jarrun avauskomento)
0 RO1-toiminto 0 59 0% 11001 ﬁ3= Mekaaninen jarru
aannetty

44 = Lohkon 1 lahto
45 = Lohkon 2 [ahto
46 = Lohkon 3 lahto
47 = Lohkon 4 lahto
48 = Lohkon 5 lahto
49 = Lohkon 6 lahto
50 = Lohkon 7 lahto
51 = Lohkon 8 lahto
52 = Lohkon 9 lahto
53 = Lohkon 10 lahto
54 = Paineen yllapito-
pumpun ohjaus

55 = Siemenvesipum-
pun ohjaus

56 = Automaattinen
puhdistus aktiivinen
57 = Moottorikytkin
avoinna

58 = Testi (aina CLO-
SED])

59 = Moottorin esilam-
mitys aktiivinen

RO1 paallekytkenta- Releen paallekytkenta-

P3.5.3.2.2 .. 0.00 320.00 s 0.00 11002 | ..
viive (ON) viive.
P35393 RO1 irtikytkentaviive 0.00 320.00 < 0.00 11003 Rgleen irtikytkenta-
(OFF) viive.
P3.5.3.2.4 RO2-toiminto 0 56 3* 11004 |Katso P3.5.3.2.1.
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57: Vakiolaajennuskortin digitaalildhtojen asetukset.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus

P3.53.25 |R02Padllekytkenta- | 555 | 39000 | s 000 | 11005 |KatsoM3.5.3.2.2.
viive (ON)

P3.53.2.6 RO2 |rt|I[(gIt:IT:e]ntavnve 0.00 320.00 . 0.00 11006 Katso M3.5.3.2.3.

Katso P3.5.3.2.1. Ei
nay, jos jarjestelmaan
on asennettu vain kaksi
lahtoreletta.

P3.5.3.2.7 R03-toiminto 0 56 1* 11007

* = Oletusarvo maéaraytyy parametrilla P1.2 (Sovellus) valitun sovelluksen mukaan. Tietoja
oletusarvoista on luvussa 17 Liite 1.

LAAJENNUSKORTTIPAIKKOJEN C, D JA E DIGITAALILAHDOT

Tassa nakyvat vain paikkoihin C, D ja E asennettujen lisakorttien lahtojen parametrit. Tee
samat valinnat kuin parametrissa P3.5.3.2.1 (RO1-toiminto).

Tama ryhma tai nama parametrit eivat nay, jos korttipaikoissa C, D ja E ei ole digitaalilahtoja.
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58: Vakiolaajennuskortin analogialdhtdojen asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 =TESTI 0 % (Ei kay-

tossa)

1=TESTI 100 %

2 = Lhtétaajuus (0-

fmax)

3 = Taajuusohje (0-

frmax)

4 = Moottorin nopeus

(0-moottorin nimellis-

nopeus)

5 = Lahtovirta (0-

InMoottori)

6 = Moottorin

momentti (0-TnMoot-

tori)

P3.5.4.1.1 7 = Moottorin teho (0-
W AO1 toiminto 0 31 2% 10050 g”le\jl)gétt‘t’g:n annite

(0-UnMoottori)

9 = Valipiirin jannite (0

1000 V)

10 = PID-asetusarvo

(0-100 %)

11 = PID-takaisinkyt-

kenta (0-100 %)

12 = PID1-13ht5 (0-100

%)

13 = Ulk. PID-lahto (0-

100 %)

14 = ProcessDataln1

(0-100 %)

15 = ProcessDataln?2

(0-100 %)

16 = ProcessDataln3

(0-100 %)
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58: Vakiolaajennuskortin analogialdhtdojen asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

17 = ProcessDataln4
(0-100 %)
18 = ProcessDataln5
(0-100 %)
19 = ProcessDatalné
(0-100 %)
20 = ProcessDataln7
(0-100 %)
21 = ProcessDataln8
(0-100 %)
22 = Lohkon 1 lahto (0-
100 %)
23 = Lohkon 2 lahto (0-
P3.5.4.1.1 100 %)

a AO1 toiminto 0 31 2% 10050 |24 = Lohkon 3 lahto (0-

100 %)

25 = Lohkon 4 lahto (0-
100 %)
26 = Lohkon 5 lahto (0-
100 %)
27 = Lohkon 6 lahto (0-
100 %)
28 = Lohkon 7 lahto (0-
100 %)
29 = Lohkon 8 lahto (0-
100 %)
30 = Lohkon 9 lahto (0-
100 %)
31 = Lohkon 10 lahto
(0-100 %)

Analogialéhtdsignaalin
suodatusaika. Katso

P35.412 | AOT suodatusaika 0.0 300.0 s 10* | 10051 |P3221-2

0 = Ei suodatusta

0=0mA/0V
1=4mA/2V

Valitse signaalin tyyppi
P3.5.4.1.3 AO1 minimi 0 1 0* 10052 |(virta/jannite) DIP-kyt-
kimilla. Analogialahdon
skaalaus on erilainen
paramet-

rissa P3.5.4.1.4. Katso
myds P3.5.2.1.3.
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58: Vakiolaajennuskortin analogialdhtdojen asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus
s
; AOT minimitaso | VaiNte- | Vaihte- fVaihte- | g 55 | 10053 | Arvo madraytyy AQT-
0 lee lee lee . .
toiminnon vallnnan

mukaan.

Skaalan maksimitaso

P3.5.4.15 prosessiyksikkoina
7 AO1 maksimitaso Vainte- | Vaihte- | Vaihte- 0.0* 10054 |Arvo maaraytyy AO1-
0 lee lee lee
toiminnon valinnan

mukaan.

* = Oletusarvo maaraytyy parametrilla P1.2 (Sovellus) valitun sovelluksen mukaan. Tietoja
oletusarvoista on luvussa 17 Liite 1.

LAAJENNUSKORTTIPAIKKOJEN C, D JA E ANALOGIALAHDOT

Tassa nakyvat vain paikkoihin C, D ja E asennettujen lisakorttien lahtojen parametrit. Tee
samat valinnat kuin parametrissa P3.5.4.1.1 (AO1-toiminto).

Tama ryhma tai nama parametrit eivat nay, jos korttipaikoissa C, D ja E ei ole digitaalilahtoja.
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5.6

59: Kenttavdyladatan kartoitus.

RYHMA 3.6: KENTTAVAYLADATAN KARTOITUS.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus
Valitse data, joka lahe-
tetaan kenttavaylaan
parametrin tai val-
vonta-arvon tunnuksen
Kenttavavlsn data mukana. Data skaalau-
P3.6.1 yar 0 35000 1 852 |tuu ohjauspaneelissa
out 1 -valinta LR
etumerkittomaan 16-
bittiseen muotoon. Esi-
merkiksi naytossa
nakyva arvo 25,5 vastaa
arvoa 255.
Kenttavavlsn data Valitse ProcessDataOut
P3.6.2 yiar 0 35000 2 853 | parametrin tunnuksen
out 2 -valinta
avulla.
Kenttavavlsn data Valitse ProcessDataOut
P3.6.3 yar 0 35000 3 854 | parametrin tunnuksen
out 3 -valinta
avulla.
Kenttavavlsn data Valitse ProcessDataOut
P3.6.4 yuar 0 35000 4 855  [parametrin tunnuksen
out 4 -valinta
avulla.
Kenttavavlsn data Valitse ProcessDataOut
P3.6.5 year 0 35000 5 856 | parametrin tunnuksen
out 5 -valinta
avulla.
Kenttavavlsn data Valitse ProcessDataOut
P3.6.6 yuar 0 35000 6 857 | parametrin tunnuksen
out 6 -valinta
avulla.
Kenttavavlsn data Valitse ProcessDataOut
P3.6.7 yuar 0 35000 7 858 |parametrin tunnuksen
out 7 -valinta
avulla.
Kenttavavlsn data Valitse ProcessDataOut
P3.6.8 yiar 0 35000 37 859 | parametrin tunnuksen
out 8 -valinta avulla
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60: Kenttavaylan prosessidatan lahtojen oletusarvot.

Data Oletusarvo Skaala
ProcessDataOut 1 Lahtotaajuus 0,01 Hz
ProcessDataOut 2 Moottorin nopeus 1rpm
ProcessDataOut 3 Moottorin virta 0,1TA
ProcessDataOut 4 Moottorin momentti 0.1%
ProcessDataOut 5 Moottorin teho 0.1%
ProcessDataOut 6 Moottorin jannite 0,1V
ProcessDataOut 7 Valipiirin jannite 1V
ProcessDataOut 8 Viimeisin aktiivinen vikakoodi 1

Esimerkiksi lahtotaajuuden arvo 2500 vastaa 25,00 hertsia, koska asteikko on 0,01. Kaikilla
luvussa 4.1 Valvontavalikko luetelluilla valvonta-arvoilla on skaalauskerroin.
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5.7 RYHMA 3.7: ESTOTAAJUUDET.

61: Estotaajuudet.
Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.7.1 0 = Ei kaytossa
O Estotaajuusalue ;| 4 5 | 323000 | Hz 0.00 509
Alaraja
P3.7.2 0 = Ei kaytossa
O Estotaajuusalue ;509 | 32000 | Hz 0.00 510
Ylaraja
P3.7.3 0 = Ei kaytossa
O Estotasjuusalue 2; |05 | 39000 | Hz 0.00 511
Alaraja
P3.7.4 0 = Ei kaytossa
O Estotaajuusalue 2; |09 | 39000 | Hz 0.00 512
Ylaraja
P3.7.5 0 = Ei kaytossa
O Estotaajuusalue 3; |9 | 32000 | Hz 0.00 513
Alaraja
P3.7.6 0 = Ei kaytossa
O Estotaajuusalue 3; |05 | 39000 | Hz 0.00 514
Ylaraja
P3.7.7 Kerroin, jolla asetettu
Estotaajuqden ohi- 01 10.0 Ajat 10 518 |r@mPPi kerr.otaan esto-
@ tusaika taajuusalueiden
valissa.
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5.8 RYHMA 3.8: VALVONTA

62: Valvonnan asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Lahtotaajuus
1 = Taajuusohje
2 = Moottorin virta
3 = Moottorin momentti
4 = Moottorin teho
5 = Valipiirin jannite
6 = Analogiatulo 1

7 = Analogiatulo 2
p3g1 | Valontakohteenl 0 17 0 1431 |8= Analogiatulo 3
valinta 9 = Analogiatulo 4
10 = Analogiatulo 5
11 = Analogiatulo 6
12 = Lampdtilatulo 1
13 = Lampdatilatulo 2
14 = Lampotilatulo 3
15 = Lampéatilatulo 4
16 = Lampdatilatulo 5
17 = Lampdatilatulo 6

0 = Ei kaytossa

1 = Alarajan valvonta
(Lahto on aktiivinen rajan
alapuolella)

2 =Ylarajan valvonta
(Lahto on aktiivinen rajan
ylapuolella)

P3.8.2 Valvontatila 1 0 2 0 1432

Vaihte- Valitun kohteen valvonta-
P3.8.3 Valvontaraja 1 -50.00 50.00 lee 25.00 1433 |raja. Yksikkd tulee naky-
viin automaattisesti.

Valitun kohteen valvonta-

P3.8.4 Valvontarajaq 1 hys- 0.00 50.00 Vaihte- 5.00 1434 ra{a”n.hystereeSL Ykglkko

tereesi lee maarittyy automaatti-
sesti.

P38.5 Valvontakohteen 2 0 17 1 1435 Katso P3.8.1.
valinta

P3.8.6 Valvontatila 2 0 2 0 1436 |Katso P3.8.2.

P3.8.7 Valvontaraja 2 5000 | 50.00 Val':;e' 4000 | 1437 |KatsoP3.83.

P3.8.8 Valvontarajaq 2 hys- 0.00 50.00 Vaihte- 5.00 1438 Katso P3.8.4.
tereesi lee
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5.9 RYHMA 3.9: SUOJAUKSET

63: Yleiset suojausasetukset

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa

P3.9.1.2 1 =Halytys
Vaste.ulkmseen 0 3 2 701 2 = Vika [pysaytystm-
@ vikaan minnon mukainen
pyséytys)

3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)

0 = Kolmivaihetuki
1 = Yksivaihetuki

P3.9.1.3 Tulovaihevika 0 1 0 730
Jos kaytossa on yksi-
vaihetulo, arvoksi on
valittava 1-vaihetuki.

0 = Vika tallentuu vika-
P3.9.1.4 Alijannitevika 0 1 0 727 historiaan

1 = Vika ei tallennu
vikahistoriaan

Pag.5 | Vastelehiovaievi 0 3 ) 20y |KatsoP3.9.1.2.

0 = Ei kaytossa
1 = Halytys
2 = Halytys + vian

o vakiotaajuus
Vaste kenttavaylan 0 5 3 733 (P3.9.1.12)

P3.9.1.6 tiedonsiirtovik
iedonsiirtovikaan 3~ Viks (pysiiytystoi-

minnon mukainen
pyséytys)
4 = Vika (pyséaytys
vapaasti pyorien)

P3.9.17 Korttlp.z.alkar.l tiedon- 0 3 i 734 Katso P3.9.1.2.

siirtovika

P3.9.1.8 Termistorivika 0 3 0 732 Katso P3.9.1.2.

P3.9.1.9 | PID-pehmotayttovika 0 3 2 748 |Katso P3.9.1.2.

P3.91.10 Vaste PID-valvontavi- 0 3 5 749 Katso P3.9.1.2.

kaan
P3.9 111 Vaste ulkoiseen PID- 0 3 ) 757 Katso P3.9.1.2.

valvontavikaan
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63: Yleiset suojausasetukset

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Katso P3.9.1.2. Tama
vika voidaan maarittaa
vain rungoissa MR7,
MR8 ja MR9.

P3.9.1.12 Maasulku 0 3 3 703

Tata taajuutta kayte-

Halytyksen jilkeinen taan, kun vian vasteena

P3.9.1.13 . P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 183 |(ryhmassé 3,9, Suo-
taajuus . -
jaukset) on Halytys +
vakionopeus.
P3.9.1.14 Katso P3.9.1.2.
” Safe Torque Off (STO) 0 3 3 775
-vian vaste
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64: Moottorin lamposuojauksen asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

2 = Vika (pysaytys pika-
pysdytystavalla)

3 = Vika [pyséaytys

Moottorin lampé-
P 0 3 2 704 [ vapaasti pyorien)

P3.9.2.1 .
suoja

Jos moottorin termis-
tori on kaytettavissa,
kayta sita moottorin
suojaukseen. Aseta
arvoksi 0.

Ympariston lampdatila

P3.9.2.2 |Ympariston lampdtila -20.0 100.0 °C 40.0 705 ) )
Celsius-asteina.

Maarittaa jaahdytys-
kertoimen nollanopeu-
Nollanopeuden i55h- della suhteessa pistee-
@ P .J 5.0 150.0 % Vaihtelee 706 seen, jossa moottori
dytyskerroin T .

toimii nimellisnopeu-
della ilman ulkoista
jaahdytysta.

P3.9.2.3

Aikavakio on aika,
P3.9.2.4 jonka kuluessa lasken-
Moottorin lampdai- nallinen lampatila on

@ kavakio ! 200 min Vaihtelee 707 saavuttanut 63 pro-
senttia lopullisesta
arvostaan.

P3.9.2.5

@ Moottorin kuormitet- 10 150 % 100 708
tavuus
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65: Moottorin jumisuojauksen asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

P3.9.3.1 Jumivika 0 3 0 709 2 = Vika (pyséytys pika-
pysdytystavalla)

3 = Vika [pyséaytys
vapaasti pydrien)

P3.9.3.2 Jumitila syntyy, kun
Jumivirta 0.00 5.2 A 3.7 710 [Virtaylittad taman raja-
0 ' ' ’ arvon.
P3.9.3.3 Jumitilan suurin sal-
O Jumiaikaraja 100 | 120.00 s 15.00 | 711 [tuaika.

Jotta jumitila syntyisi,
lahtotaajuuden on
pysyttava taman rajan
alla tietyn ajan.

P3.9.3.4 Jumitaajuusraja 1.00 P3.3.1.2 Hz 25.00 712
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66: Moottorin alikuormitussuojauksen asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

P3.9.4.1 Alikuormitusvika 0 3 0 713 2 = Vika (pyséytys pika-
pysdytystavalla)

3 = Vika [pyséaytys
vapaasti pydrien)

Maarittaa pienimman

P3.9.4.2 . . . momentin, joka on
Alikuormitussuojaus: mahdollinen 5htstaa-
Kentan heikennysa- 10.0 150.0 % 50.0 714 |.
a juuden ollessa suu-
lueen kuorma

rempi kuin kentan hei-
kennyspisteen taajuus.

Maarittaa pienimman
momentin, joka on
mahdollinen nollataa-

Alikuormitussuojaus: juudella. Jos paramet-

P3.9.4.3 5.0 150.0 % 10.0 715

Nollataajuuskuorma rin P3.1.1.4 arvoa muu-
tetaan, tama parametri
palautuu automaatti-
sesti oletusarvoonsa.

P3.9.4.4 Alikuormitustila pisin
@ Al|kuorm|tus§u01aus: 200 400.00 S 20.00 716 sallittu kesto.
Aikaraja
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VACON - 159
67: Pikapysdytyksen asetukset
Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Taajuusmuuttajan
pysaytystapa, jota kay-
tetaan, kun pikapysay-
tystoiminto on aktivoitu
digitaalitulon tai kent-
P3.9.5.1 tavaylan kautta.
a Pikapysaytystila 0 2 1 1276
0 = Vapaasti pyorien
1 = Pikapysaytyksen
hidastusaika
2 = Pysaytystoiminnon
mukainen pysaytys
(P3.2.5)
P3.9.5.2 DialN EPATOSI = Aktiivinen
Pikapysaytyksen Vaihte- | Vaihte- ai?«ka 1213
0 aktivointi lee lee P
0.2
P3.9.5.3
Pikapysaytyksen 0.1 300.0 s 3.0 1256
a hidastusaika
P3.9.5.4 Pik Avtvsyi 0 = Ei kaytossa
O ! apysa’{ ysvian 0 2 1 744 |1 =Halytys
vaste 2 = Vika (pyséytys pika-
pysaytystavalla)
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68: Lampatilatulovian 1 asetukset

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Halytyksen ja vian
laukaisussa kay-
tettdvien signaa-
lien valinta.

BO = Lampdtilasignaali
1
B1 = Lampdtilasignaali
2
B2 = Lampdtilasignaali
3
B3 = Lampdatilasignaali
4
B4 = Lampdtilasignaali
P3.9.6.1 Lampatilasignaali 1 0 63 0 739 S
B5 = Lampéatilasignaali
6

Jarjestelma ottaa mak-
simiarvon valituista
signaaleista ja kayttaa
sita halytyksen ja vian
laukaisussa.

HUOMIO

Jarjestelma tukee
vain kuutta ensim-
maista lampotilatuloa
(kortit lasketaan pai-
kasta A paikkaan E).

Halytyksen lampatila-
raja.

HUOMIO

Jarjestelma vertailee
vain parametrilla
P3.9.6.1 asetettua
tuloja.

P3.9.6.2 Halytysraja 1 -30.0 200.0 °C 120.0 741

Halytyksen lampatila-
raja.

HUOMIO

Jarjestelma vertailee
vain parametrilla
P3.9.6.1 asetettua
tuloja.

P3.9.6.3 Halytysraja 1 -30.0 200.0 °C 120.0 742
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68: Lampatilatulovian 1 asetukset

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei vastetta

1 = Halytys

P3.9.6.4 Halytysrajavaste 1 0 3 2 740 2 = Vika (pyséytys pika-
pysdytystavalla)

3 = Vika [pyséaytys
vapaasti pydrien)
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69: Lampétilatulovian 2 asetukset

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Halytyksen ja vian
laukaisussa kay-
tettdvien signaa-
lien valinta.

BO = Lampdtilasignaali
1
B1 = Lampdtilasignaali
2
B2 = Lampdtilasignaali
3
B3 = Lampdatilasignaali
4
B4 = Lampdtilasignaali
P3.9.6.5 Lampatilasignaali 2 0 63 0 763 S
B5 = Lampdtilasignaali
6

Jarjestelma ottaa mak-
simiarvon valituista
signaaleista ja kayttaa
sita halytyksen ja vian
laukaisussa.

HUOMIO

Jarjestelma tukee
vain kuutta ensim-
maista lampotilatuloa
(kortit lasketaan pai-
kasta A paikkaan E).

Halytyksen lampatila-
raja.

HUOMIO

Jarjestelma vertailee
vain parametrilla
P3.9.6.5 asetettua
tuloja.

P3.9.6.6 Halytysraja 2 -30.0 200.0 °C 120.0 764

Halytyksen lampatila-
raja.

HUOMIO

Jarjestelma vertailee
vain parametrilla
P3.9.6.5 asetettua
tuloja.

P3.9.6.7 Halytysraja 2 -30.0 200.0 °C 120.0 765
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69: Lampétilatulovian 2 asetukset

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei vastetta

1 = Halytys

P3.9.6.8 Halytysrajavaste 2 0 3 2 766 2 = Vika (pyséytys pika-
pysdytystavalla)

3 = Vika [pyséaytys
vapaasti pydrien)

70: Analogiatulon alarajasuojauksen asetukset.

Parametri

P3.9.8.1 0 = Ei suojausta
Analogiatulon alara- 1 = Suojaus kaytossa
’ ; . 0 2 767 -

0 jasuojaus Kay-tilassa

2 = Suojaus kaytossa
Kay- ja Seis-tiloissa

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys
2 = Halytys + vian
P3.9.8.2 vakiotaajuus
Analogiatulon alara- (P3.9.1.13)
@ javika 0 5 0 700 3 = Halytys + edellinen

taajuusohje

4 = Vika (pyséytys pika-
pysdytystavalla)

5 = Vika (pysaytys
vapaasti pyorien)
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71: Kayttdjan maarittamat vikaparametrit

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Kayttajan maarit- DigIN .
L s . ; OPEN = Ei toimintaa
P3.9.9.1 tama vika 1 aktiivi- paikka 15523 CLOSED = Aktiivinen
nen 0.1 .
vika
P399 2 0= Elukaytossa
Kavtts i S ritts- 1 = Halytys
a ay’tajan maaritta 0 3 3 15525 |2 = Vika (pysaytys pika-
man vian 1 vaste ..
pysdytystavalla)
3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pydrien)
Kayttajan maarit- DigIN 0 S
v . ; PEN = Ei toimintaa
P3.9.10.1 tama vika 2 aktiivi- paikka 15524 CLOSED = Aktiivinen
nen 0.1 .
vika
P3.9.10.2 Katso P3.9.9.2.
0 Kay.t.taja?n maaritta- 0 3 3 15526
man vian 2 vaste
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5.10 RYHMA 3.10: AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS

72: Automaattisen viankuittauksen asetukset.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.10.1
Automaa.ttinen vian- 0 1 0 731 0 = Ei kaytossa
@ kuittaus 1 = Kaytossa

Automaattisen vian-
kuittauksen kayttaman
kdynnistystavan

Uudelleenk&ynnis- valinta.

P3.10.2 tystoiminto

0 1 1 719

0 = Vauhtikaynnistys
1 = Parametrin P3.2.4
mukaan.

P3.10.3 Viive ennen ensim-

@ Jalleenk'gynnlstys- 0.10 10000.0 S 0.50 717 malﬁtajalleenkaynms-
viive 0 tysta.

Jos vika on edelleen
o 10000.0 aktiivinen yritysajan
@ Yritysaika 0.00 0 s 60.00 718 | paatyttya, taajuus-

muuttaja siirtyy vikati-
laan.

P3.10.4

Yritysten kokonais-
maara. Vikatyypilla ei
ole vaikutusta tahan
arvoon. Jos taajuus-
@ Yritysten lukumaara 1 10 4 759 | muuttaja ei pysty kuit-
taamaan vikaa maari-
tetyn yritysmaaran ja
yritysajan kuluessa,
nakyviin tulee vika.

P3.10.5

Sallitaanko automaatti-
nen viankuittaus?
Automaattinen vian-

P3.10.6 kuittaus: alijannite 0 ! 1 720

0=Ei
1=Kylla

Sallitaanko automaatti-
nen viankuittaus?
p3.q0.7 |Automaattinen vian- 0 1 1 721
kuittaus: ylijannite 0<Ei
=Ei

1=Kylla
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72: Automaattisen viankuittauksen asetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Sallitaanko automaatti-
nen viankuittaus?
Automaattinen vian-

P3.108 kuittaus: ylivirta 0 ! 1 722

0= Ei
1=Kylla

Sallitaanko automaatti-

. . nen viankuittaus?
Automaattinen vian-

P3.10.9 | kuittaus: Analogiatu- 0 1 1 723
lovika 0=Ei
1=Kylla

Sallitaanko automaatti-

. . nen viankuittaus?
Automaattinen vian-

P3.10.10 | kuittaus: Yksikon yli- 0 1 1 724
lampatila 0=Ei
1=Kylla

Sallitaanko automaatti-

. . nen viankuittaus?
Automaattinen vian-

P3.10.11 kuittaus: Moottorin 0 1 1 725
ylildmpatila 0=Ei
1=Kylla

Sallitaanko automaatti-

. . nen viankuittaus?
Automaattinen vian-

P3.10.12 kuittaus: Ulkoinen 0 1 0 726
vika 0=Ei
1=Kylla

Sallitaanko automaatti-

. . nen viankuittaus?
Automaattinen vian-

P3.10.13 | kuittaus: Alikuormi- 0 1 0 738
tusvika 0=Ei
1=Kylla

Sallitaanko automaatti-

. . nen viankuittaus?
Automaattinen vian-

P3.10.14 | kuittaus: PID-valvon- 0 1 0 776
tavika 0=Ei
1=Kylla

Sallitaanko automaatti-

. . nen viankuittaus?
Automaattinen vian-

P3.10.15 kuittaus: Ulkoinen 0 1 0 777
PID-valvontavika 0=Ei

1=Kylla
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5.11 RYHMA 3.11: SOVELLUKSEN ASETUKSET

73: Sovelluksen asetukset

Numero Parametri

P3.11.1 Salasana

Min. [ ECR

0 9999

Yks. Oletus

ID

1806

Kuvaus

Jarjestelmanvalvojan
salasana.

Celsius/Fahrenheit-

P3.11.2 valinta

1197

0 = Celsius
1 = Fahrenheit

Jarjestelma nayttaa
kaikki lampatilaan liit-
tyvat parametrit ja val-
vonta-arvot kaytta-
malla tassa valittua
yksikkoa.

P3.11.3 kW/hv-valinta

1198

0=kW
1=hv

Jarjestelma nayttaa
kaikki tehoon liittyvat
parametrit ja valvonta-
arvot kayttamalla tassa
valittua yksikkoa.

P3.11.4 | Monivalvontanakyma

1196

Ohjauspaneelin jako
osiin monivalvontana-
kymassa.

0=2x2o0saa
1=3x2o0saa
2=3x30saa

FUNCT-painikkeen

P3.11.5 asetukset

1195

Talla parametrilla ase-
tetut arvot ovat kaytet-
tavissa, kun painat
paneelin FUNCT-paini-
ketta.

BO = Paikallisohjaus/
etaohjaus

B1 = Ohjaussivu

B2 = Suunnan muutta-
minen

B3 = Pikamuokkaus
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5.12 RYHMA 3.12: AJASTINTOIMINNOT
74: Aikavali 1
Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.12.1.1 PAALLE-aika 00:00:00 |23:59:59 hh’srzm: 00:00:00 | 1464 |PAALLE-aika
P3.12.1.2 POIS-aika 00:00:00 |23:59:59 hh:srzm: 00:00:00 | 1465 |PO!S-2ika
Viikonpaivat, joina toi-
minto on aktiivinen.
Valintaruudun
valinta
P3.12.1.3 Paivat 1466 B0 = sunnuntai
B1 = maanantai
B2 = tiistai
B3 = keskiviikko
B4 = torstai
B5 = perjantai
Bé6 = lauantai
Aikakanavan valinta.
Valintaruudun
P3.12.1.4 | Kytke kanavaan 1468 |valinta
B0 = Aikakanava 1
B1 = Aikakanava 2
B2 = Aikakanava 3
75: Aikavili 2
Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.12.2.1 PAALLE-aika 00:00:00 |23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1469 [KatsoAikavalit.
P3.12.2.2 POIS-aika 00:00:00 |23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1470 [KetsoAikavalit.
P3.12.2.3 Paivit 1471 | Katso Aikavali 1.
P3.12.2.4 Kytke kanavaan 1473 |Katso Aikavali 1.
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76: Aikavili 3

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.12.3.1 PAALLE-aika 00:00:00 |23:59:59 hh’srzm: 00:00:00 | 1474 [KatsoAikavalit.
P3.12.3.2 POIS-aika 00:00:00 |23:59:59 hh:srzm: 00:00:00 | 1475 [KatsoAikavalit.
P3.12.3.3 Paivat 1476 |Katso Aikavali 1.
P3.12.3.4 Kytke kanavaan 1478 |Katso Aikavali 1.
77: Aikavili 4

Parametri

P3.12.4.1 PAALLE-aika 00:00:00 |23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1479 [KetsoAikavalit.
P3.12.4.2 POIS-aika 00:00:00 |23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1480 [KatsoAikavalit.
P3.12.4.3 Paivit 1481 |Katso Aikavali 1.
P3.12.4.4 Kytke kanavaan 1483 |Katso Aikavali 1.
78: Aikavili 5

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.12.5.1 PAALLE-aika 00:00:00 |23:59:59 hh;rzm: 00:00:00 | 1484 [KatsoAikavalit.
P3.12.5.2 POIS-aika 00:00:00 |23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1485 [KatsoAikavalit.
P3.12.5.3 Paivat 1486 |Katso Aikavali 1.
P3.12.5.4 Kytke kanavaan 1488 |Katso Aikavali 1.
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79: Ajastin 1

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Aika, jonka ajastin kay,
P3.12.6.1 Kesto 0 72000 s 0 1489 |kun se aktivoidaan
digitaalitulolla.
DigIN a5 rymiscs 317
P3.12.6.2 Ajastin 1 paikka vy . y o
01 ohjelmoidun ajastimen
' 1.
Aikakanavan valinta.
Valintaruudun
P3.12.6.3 Kytke kanavaan 1490 |valinta
BO = Aikakanava 1
B1 = Aikakanava 2
B2 = Aikakanava 3
80: Ajastin 2
Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.12.7.1 Kesto 0 72000 s 0 1491 | Katso Ajastin 1.
DigIN Katso Ajastin 1.
P3.12.7.2 Ajastin 2 paikka 448
0.1
P3.12.7.3 Kytke kanavaan 1492 | Katso Ajastin 1.
81: Ajastin 3
Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.12.8.1 Kesto 0 72000 s 0 1493 | Katso Ajastin 1.
DigIN Katso Ajastin 1.
P3.12.8.2 Ajastin 3 paikka 449
0.1
P3.12.8.3 Kytke kanavaan 1494 | Katso Ajastin 1.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205



PARAMETRIVALIKKO VACON - 171

5.13 RYHMA 3.13: PID-SAADIN

82: PID-saatimen perusasetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus

Jos parametrin arvo on

PID-s34timen vah- 100 %, 10 prosentin
P3.13.1.1 . 0.00 1000.00 % 100.00 118 muutos virhearvossa
vistus by .
muuttaa sdatimen lah-
toarvoa 10 prosentilla.

Jos parametrin arvoksi
asetetaan 1,00 s, 10
prosentin muutos vir-
P3.13.1.2 PID-saatimen l-aika 0.00 600.00 s 1.00 119 hearvossa muuttaa
saatimen lahtoarvoa
10,00 prosentilla
sekunnissa.

Jos parametrin arvoksi
asetetaan 1,00 s, 10
prosentin muutos vir-
hearvossa 1,00 sekun-
nin aikana aiheuttaa
10,00 prosentin muu-
toksen saatimen lahto-
arvossa.

P3.13.1.3 | PID-s&atimen D-aika 0.00 100.00 s 0.00 132

Valitse oloarvon

P3.13.1.4 Yksikon valinta 1 38 1 1036 S
yksikko.

Arvo prosessiyksi-
koissa (takaisinkyt-
kenta tai asetusarvo 0
%). Skaalaus tehdaan
Valitun yksikon Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- vain valvontatarkoituk-
LT 0 1033 . PP
minimi lee lee lee siin. PID-saadin kayt-
taa edelleen prosent-
tiarvoa sisaisesti takai-
sinkytkenndissa ja ase-
tusarvoissa.

P3.13.1.5

Valitun yksikon mak- | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- Katso edellinen kohta.

P3.13.1.6 o 100 1034
simi lee lee lee

Valitussa yksikossa
0 4 2 1035 [ilmaistavan arvon desi-
maalien maara.

Valitun yksikon desi-

P3.13.1.7 maalit
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82: PID-saatimen perusasetukset.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Normaali (takaisin-
kytkenta < asetusarvo
-> suurenna PID-lah-
P3.13.1.8 Eron korjaus alas 0 1 0 340 |toa)

1= K&annetty (takaisin-
kytkenta < asetusarvo
-> pienenna PID-lah-
toa)

Asetusarvon ymparilla
P3.13.1.9 oleva kuollut alue pro-
Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- sessiyksikkging. Jos
. Kuollut alue 0 1056 [takaisinkytkenta pysyy
0 lee lee lee

kuolleella alueella

ennalta asetetun ajan,
PID-1ahto lukittuu.

P3.13.1.10 Jos takaisinkytkenta
pysyy kuolleella alu-
eella ennalta asetetun

Q Kuolleen alueen viive 0.00 320.00 s 0.00 1057
ajan, lahto lukittuu.
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83: Asetusarvon asetukset.

Parametri
P3.13.2.1 Paneelin asetusarvo | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 0 167
1 lee lee lee
P3.13.2.2 Paneelin asetusarvo | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 0 148
2 lee lee lee
Parametri maarittaa
kiihdytys- ja hidastusajat
Asetusarvon kiihdy- asetusarvon muuttuessa
P3.13.2.3 . . 0.00 300.0 s 0.00 1068 . .
tys-/hidastusaika (ajan, joka kuluu siirryt-
tdessa minimista maksi-
miin).
PID-aset Vaihte- | Vaihte- DigiN .
P3.13.2.4 tashe “tsar""” al' € al' € paikka | 1046 | EPATOSI = Ei tehostusta
enostus e e 0.1 TOSI = Tehostus
PID aset Vaihte- | Vaihte- DigIN ;
P3.13.2.5 asel.“tsa”’o” al' € al' € paikka | 1047 | EPATOSI = Asetusarvo 1
vatinta ee ee 0.1 TOSI = Asetusarvo 2
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83: Asetusarvon asetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus

0 = Ei kaytossa

1 = Paneelin asetusarvo
1

2 = Paneelin asetusarvo
2

3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 = Alb

8=Al6

9 = ProcessDataln1
10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDataln5
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8
17 = Lampdtilatulo 1
18 = Lampdtilatulo 2
19 = Lampétilatulo 3
20 = Lampdatilatulo 4
21 = Lampdotilatulo 5
22 = Lampdotilatulo 6
23 = Lohkon 1 ldhto
24 = Lohkon 2 lahto
25 = Lohkon 3 lahto
26 = Lohkon 4 l3hto
27 = Lohkon 5 l3hto
28 = Lohkon 6 l3hto
29 = Lohkon 7 lahto
30 = Lohkon 8 l&hto
31 = Lohkon 9 l&hto
32 = Lohkon 10 lahto

P3.13.2.6 | Asetusarvon 1 lahde 0 32 3* 332
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83: Asetusarvon asetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus

Jarjestelma kasittelee
analogiatulot ja Pro-
cessDataln-tulot pro-
senttiosuuksina (0,00-
100,00 %) ja skaalaa ne
asetusarvon minimin ja
maksimin mukaan.

P3.13.2.6 | Asetusarvon 1 lihde 0 32 3 332 |HUOMIO

ProcessDataln-pro-
senttiluvun tarkkuus on
kaksi desimaalia.

Jos asetetaan lampatila-
tuloja, on maaritettava
asetusarvon minimin ja
maksimin skaalauspara-
metrit (-50-200 °C).

Analogiasignaalin mini-

P3.13.2.7 | Asetusarvo 1 minimi | -200.00 | 200.00 % 0.00 1069 .
miarvo.
P313.2.8 Asetusar.v0‘1 mak- 20000 | 20000 % 100.00 | 1070 A.na.log|a5|gnaal|n mak-
simi simiarvo.
Asetusarvo 1 tehos- Asetusarvoa voidaan
P3.13.2.9 -2.0 2.0 X 1.0 1071 |tehostaa digitaalitulon
tus
kautta.
P3.13.2.10 | Asetusarvon 2 lahde 0 22 2 431 |Katso P3.13.2.6.
P3.13.2.11 | Asetusarvo 2 minimi | -200.00 | 200.00 % 0.00 |1073 |Analogiasignaalin mini-
miarvo.
P313.2.12 Asetusar.v0‘2 mak- 20000 | 20000 % 100.00 | 1074 A.na.log|a5|gnaal|n mak-
simi simiarvo.
P3.13.2.13 Asetusa%"sz tehos- |, 20 < 10 | 1078 |KatsoP3.13.2.10.

* = Oletusarvo maéaraytyy parametrilla P1.2 (Sovellus) valitun sovelluksen mukaan. Tietoja
oletusarvoista on luvussa 17 Liite 1.
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84: Takaisinkytkentdasetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

1 = Kaytdssa vain
Paikka1

2 = NELIO-
JUURI(Paikka1); (Vuo =
Vakio x NELIO-
JUURI(Paine))

3 = NELIOJUURI(Paikka1
- Paikka?2)
Takaisinkytkentatoi- 4 = NELIO-

P3.13.31 minto ! 7 1% | 333 | JyuRI(Paikka1) + NELIO-
JUURI(Paikka2)

5 = Paikka1 + Paikka2

6 = Paikka1 - Paikka2

7 = MIN(Paikka1,
Paikka2)

8 = MAKS(Paikkal,
Paikka2)

9 = KESKIARVO(Paikka1,
Paikka2)

Kaytetdan esimerkiksi
-1000.0 1000.0 % 100.0 1058 |Takaisinkytkentatoimin-
non arvon 2 kanssa.

Takaisinkytkennan

P3.13.3.2 vahvistus
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84: Takaisinkytkentdasetukset.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa
1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 = ProcessDataln1
8 = ProcessDataln?2
9 = ProcessDataln3
10 = ProcessDataln4
11 = ProcessDatalnb
12 = ProcessDatalné
13 = ProcessDataln7
14 = ProcessDataln8
15 = Lampéatilatulo 1
16 = Lampdatilatulo 2
17 = Lampdatilatulo 3
18 = Lampdatilatulo 4
19 = Lampdatilatulo 5
20 = Lampotilatulo 6
21 = Lohkon 1 lahto
22 = Lohkon 2 l3hto
23 = Lohkon 3 l3hto
0 30 2" 334 [ 24 = Lohkon 4 lihto
25 = Lohkon 5 l3hto
26 = Lohkon 6 lahto
27 = Lohkon 7 lahto
28 = Lohkon 8 l3hto
29 = Lohkon 9 l3hto
30 = Lohkon 10 lahto

Takaisinkytkenta 1,

P3.13.3.3 paikka

Jarjestelma kasittelee
analogiatulot ja Process-
Dataln-tulot prosenttio-
suuksina (0,00-100,00 %)
ja skaalaa ne takaisinkyt-
kentaarvon minimin ja
maksimin mukaan.

HUOMIO

ProcessDataln-prosent-
tiluvun tarkkuus on
kaksi desimaalia.

Jos asetetaan lampatila-
tuloja, on maaritettava
asetusarvon minimin ja
maksimin skaalauspara-
metrit (-50-200 °C).

Takaisinkytkenta 1, 20000 | 200.00 % 0.00 336 Analogiasignaalin mini-

P3.13.3.4 N .
minimi miarvo.
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84: Takaisinkytkentdasetukset.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
p31335 | Takaisinkytkenta 1, 00 00| 500,00 % 100.00 | 337 |Analegiasignaalin maksi-
maksimi miarvo.

p3133.4 | Takaisinkytkentd 2, 0 20 q 335 |KatsoP3.13.33.
paikka
p3.13.3.7 | Takaisinkytkenta 2, 00 00| 500,00 % 0.00 1338 |Analogiasignaalin mini-
minimi miarvo.
M3.13.3.8 Takalsmkyt-ke.nta 2, -200.00 | 20000 % 100.00 339 Ar?alogla5|gnaal|n maksi-
maksimi miarvo.

* = Oletusarvo maaraytyy parametrilla P1.2 (Sovellus) valitun sovelluksen mukaan. Tietoja
oletusarvoista on luvussa 17 Liite 1.

85: Myotikytkennan asetukset

Numero [Parametri in. . Kuvaus
P3.13.4.1 Katso P3.13.3.1.
0 Myotag/it:teontatm- 1 9 : 1059
P3 1342 | Myotékytkentdtoi- f o0 1000 % 100.0 1060 | Katso P3.13.3.2.
minnon vahvistus
Myétakytkenta 1, Katso P3.13.3.3.
P3.13.4.3 i 0 25 0 1061
P3.13.4.4 My"tfrfﬁ’;m”ta | 20000 | 20000 | % 000 | 1062 [KatsoP3.1334.
Pa134s | MORKKeNEL 0000 | 20000 | % | 10000 | 1063 [MtS0FSTISS
P313.4.6 Myétakytkenta 2, 0 25 0 1064 Katso P3.13.3.6.
ST paikka
Pa1g4y | MOBKKNEZ 20000 | 20000 | % 000 | 1065 |KatsoP3.13.3.7.
P3.13.4.8 My"tri‘;f;‘:r:‘ita 2| 20000 | 20000 | % 100.00 | 1066 |KatsoM3.13.3.8.
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86: Lepotilan asetukset.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Taajuusmuuttaja siirtyy
P3.13.5.1 Lepptllaan, kun“lahlto-
taajuus pysyy taman
@ SP1 Lepotaajuus 0.00 320.00 Hz 0.00 1016 [rajan alapuolella
pidempdan kuin para-
metrin SP1 (Lepoviive)
maarittaman ajan.
P3.13.5.2 Alka, joka taajuuden
taytyy pysya lepotilara-
@ SP1-lepoviive 0 300 s 0 1017 |jan alapuolella, ennen
kuin taajuusmuuttaja
pysahtyy.
Maarittaa PID-takaisin-
P3.13.5.3 kytkentdarvon havah-
SP1 Havahtumisraja Vaite- | 4 5599 | 1018 |tumisvalvontarajan.
@ lee Arvo ilmaistaan vali-
tuissa prosessiyksi-
koissa.
Parametrin P3.13.5.3
P3.13.5.4 toimintatavan valinta.
SP1 Havahtumistila 0 1 0 1019 ]
a 0 = Absoluuttinen taso
1 = Suhteellinen ase-
tusarvo
P3.13.5.5 Katso P3.13.5.1.
a SP2 Lepotaajuus 0.00 320.00 Hz 0.00 1075
P3.13.5.6 Katso P3.13.5.2.
@ SP2-lepoviive 0 3000 s 0 1076
P3.13.5.7 Katso P3.13.5.3.
@ |sP2rHavenumisrajo Val':;e' 0.0000 | 1077
Parametrin P3.13.5.7
P313.5.8 toimintatavan valinta.
SP2 Havahtumistila 0 1 0 1020
@ 0 = Absoluuttinen taso
1 = Suhteellinen ase-
tusarvo
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87: Takaisinkytkentavalvonnan parametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.13.6.1
a Kéyté__takaisinkyt- 0 1 0 735 0 = Ei kaytossa
kennan valvontaa 1 = Kaytossa
P3.13.6.2 Olo- tai prosessiarvon
; Yisraja Vaihte- | Vaihte- [ Vaihte- Vaihtelee 736 ylarajan valvonta.
0 lee lee lee
P3.13.6.3 Olo- tai prosessiarvon
Alaraja Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- Vaihtelee 758 alarajan valvonta.
0 lee lee lee

Jos kohdearvoa ei saa-
vuteta taman ajan

P3.13.6.4 Viive 0 30000 s 0 737 o e
kuluessa, nayttoon
tulee vika tai halytys.

0 = Ei kaytossa
. 1 = Halytys
P3.13.6.5 |Vaste PIDvalvontavi-| 3 2 749 |2 = Vika [pyséytys pika-
kaan .
pysdytystavalla)

3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pyorien)
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88: Painehdvion kompensoinnin parametrit
Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Ottaa kayttoon paine-
P313.7.1 havion kompensoinnin
asetusarvolle 1.
0 Kayta asetusarvolle 1 0 1 0 1189
0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa
Arvoa lisataan suh-
teessa taajuuteen.
P3.13.7.2 Asetusarvon kompen-
Asetusarvo 1 maksi- | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- . sointi = maksimikom-
: . Vaihtelee | 1190 g (rapes
a mikompensointi lee lee lee pensointi * (lahtotaa-
juus-minimitaajuus)/
(maksimitaajuus-mini-
mitaajuus).
P3.13.7.3 |Kayta asetusarvolle 2 0 1 0 1191 |Katso P3.13.7.1.
P3.13.7 4 Aset.usarvo 2 m.ak.s,l- Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- Vaihtelee | 1192 Katso P3.13.7.2.
mikompensointi lee lee lee
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PARAMETRIVALIKKO

89: Pehmotdayton asetukset.

Numero

P3.13.8.1

o

Parametri

Kayta pehmotayttoa

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

1094

Kuvaus

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

P3.13.8.2

o

Pehmotayton taajuus

0.00

50.00

Hz

20.00

1055

Taajuusmuuttaja kiih-
dyttaa tahan taajuuteen
ennen ohjauksen aloit-
tamista. Taman jalkeen
taajuusmuuttaja siirtyy
normaaliin PID-ohjaus-
tilaan.

P3.13.8.3

o

Pehmotayttotaso

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

0.0000

1095

Taajuusmuuttaja kay
PID-saatimen kaynnis-
tystaajuudella, kunnes
takaisinkytkenta saa-
vuttaa taman arvon.
Sitten saadin aloittaa
saatelyn.

P3.13.8.4

o

Pehmotayton aika-
raja

30000

1096

Jos kohdearvoa ei saa-
vuteta taman ajan
kuluessa, nayttoon
tulee vika tai halytys.

0 = Ei aikarajaa

HUOMIO

Jos arvoksi on ase-
tettu 0, vikaa ei nay
naytossa.

P3.13.8.5

PID-pehmotayton
aikarajavaste

738

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

2 = Vika (pysaytys pika-
pysdytystavalla)

3 =Vika [pyséaytys
vapaasti pyorien)
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90: Syottopaineen valvonnan parametrit.

Parametri

P3.13.9.1

Kayta valvontaa

1685

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Ottaa syottdpaineen
valvonnan kayttoon.

P3.13.9.2

Valvontasignaali

1686

Syottopaineen mittaus-
signaalin lahde.

0 = Analogiatulo 1

1 = Analogiatulo 2

2 = Analogiatulo 3

3 = Analogiatulo 4

4 = Analogiatulo 5

5 = Analogiatulo 6

6 = ProcessDataln1 (0-
100 %)

7 = ProcessDataln2 (0-
100 %)

8 = ProcessDataln3 (0-
100 %)

9 = ProcessDataln4 (0-
100 %)

10 = ProcessDataln5
(0-100 %)

11 = ProcessDatalné
(0-100 %)

12 = ProcessDataln7
(0-100 %)

13 = ProcessDataln8
(0-100 %)

14 = Lohkon 1 lahto

15 = Lohkon 2 l&hto

16 = Lohkon 3 l&hto

17 = Lohkon 4 l&hto

18 = Lohkon 5 l&hto

19 = Lohkon 6 l&hto

20 = Lohkon 7 lahto

21 = Lohkon 8 lahto

22 = Lohkon 9 lahto

23 = Lohkon 10 lahto

P3.13.9.3

Valvontayksikdn
valinta

Vaihte-
lee

1687

Valvontayksikdn
valinta. Voit skaalata
valvontasignaalin
(P3.13.9.2) paneelin
prosessiyksikdiden
mukaiseksi.

P3.13.9.4

Valvontayksikdn
desimaalit

1688

Desimaalien maaran
valinta.
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PARAMETRIVALIKKO

90: Syottopaineen valvonnan parametrit.

Numero

Parametri

Kuvaus

P3.13.9.5

Valvontayksikdn
minimiarvo

Vaihte-

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

P3.13.9.6

Valvontayksikdn
maksimiarvo

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

1690

Signaalin minimiarvo
vastaa esimerkiksi 4
milliampeeria ja mak-
simiarvo esimer-

kiksi 20 milliampeeria.
Arvot skaalautuvat
lineaarisesti naiden
arvojen valilla.

P3.13.9.7

Valvonnan halytys-
raja

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

1691

Jarjestelma nayttaa
halytyksen (vikatunnus
1363), jos valvontasig-
naali pysyy halytysrajan
alapuolella kauemmin
kuin parametrin
P3.13.9.9 maarittaman
ajan.

P3.13.9.8

Valvonnan vikaraja

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

1692

Jarjestelma nayttaa
vian (vikatunnus 1409),
jos valvontasignaali
pysyy vikarajan alapuo-
lella kauemmin kuin
parametrin P3.13.9.9
maarittaman ajan.

P3.13.9.9

Valvonnan vikaviive

0.00

60.00

5.00

1693

Viive, jonka aikana jar-
jestelma nayttaa val-
vontahalytyksen tai
-vian.

P3.13.9.10

PID-asetusarvon ale-
nema

0.0

100.0

%

10.0

1694

Maarittaa PID-saati-
men asetusarvon ale-
neman, kun syottopai-
neen valvonnan halytys
on aktiivisena.

V3.13.9.11

Syo6ttopaine

Vaihte-

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

Vaihte-
lee

1695

Maaritetyn syottopai-
neen valvontasignaalin
valvonta-arvo. Skaa-
lauskerroin kuten
parametrissa
P3.13.9.4.
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91: Jadtymiseneston parametrit

Parametri

P3.13.10.1 Jaatymisenesto 0 1 0 1704 |0 = Ei kdytossa
1 = Kaytossa

0 = Lampadtilatulo 1
(-50-200 °C])

1 =Lampotilatulo 2
(-50-200 °C])

2 = Lampdtilatulo 3
(-50-200 °C)

3 = Lampdtilatulo 4
(-50-200 °C])

4 = Lampotilatulo 5
(-50-200 °C])

5= Lampdtilatulo 6
(-50-200 °C)

6 = Analogiatulo 1

7 = Analogiatulo 2

8 = Analogiatulo 3

9 = Analogiatulo 4

10 = Analogiatulo 5
11 = Analogiatulo 6
12 = ProcessDataln1
(0-100 %)

13 = ProcessDataln?2
P3.13.10.2 Lampotilasignaali 0 29 6 1705 | (0-100 %)

14 = ProcessDataln3
(0-100 %)

15 = ProcessDataln4
(0-100 %)

16 = ProcessDataln5
(0-100 %)

17 = ProcessDatalné
(0-100 %)

18 = ProcessDataln7
(0-100 %)

19 = ProcessDataln8
(0-100 %)

20 = Lohkon 1 lahto
21 = Lohkon 2 lahto
22 = Lohkon 3 lahto
23 = Lohkon 4 lahto
24 = Lohkon 5 lahto
25 = Lohkon 6 lahto
26 = Lohkon 7 lahto
27 = Lohkon 8 lahto
28 = Lohkon 9 lahto
29 = Lohkon 10 lahto

P . Lampotilasignaalin
Lampdtilasignaalin | 144 | P313.10. | opor | 500 (o) | 1706 |minimiarvoa vastaava

P3.13.10.3 S
minimi 4 R
lampéotila-arvo.
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91: Jadtymiseneston parametrit

Numero Parametri in. . Kuvaus
Limpotilasignaalin | P3.13.10 Lampgtilasignaalin
P3.13.10.4 P 97 T 300.0 °C/°F [200,0 (°C) [ 1707 |maksimiarvoa vastaava
maksimi 3 o
lampdtila-arvo.
iy . Lampdotila, jonka ala-
p3.13.10,5 |J3dtymisenestoldm- 1P3.13.10 [ P3.13.10. Jopior | 500 | 1708 |puolella jastymisenes-
potila 3 4 o T
totoiminto aktivoituu.
Vakiotaajuusohje, jota
Jaatymisenestotaa- . jarjestelma kayttaa,
P3.13.10.6 ; 0.0 Vaihtelee Hz 10.0 1710 N .
juus kun jadtymisenestotoi-
minto aktivoituu.
Jaatymisenestotoimin-
J55tvmiseneston Vaihte- non mitattavan lampo-
V3.13.10.7 | ;2@ymisenesto AN | vaihtelee | °c/eF 1711 |tilasignaalin valvonta-
lampdatilanvalvonta lee .
arvo. Skaalauskerroin:
0.1.
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5.14 RYHMA 3.14: ULKOINEN PID-SAADIN

92: Ulkoisen PID-saatimen perusasetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus

p3.14.1.1 | OteulkoinenPID 0 1 0 1630 | 0 = Ei kiiytossi

kayttoon 1 = Kaytossa

EPATOSI = PID2 pysay-

tystilassa
TOSI = PID2 sa&toti-
DigIN lassa
P3.14.1.2 Kaynn.sign. paikka 1049
0.2 Parametrilla ei ole vai-

kutusta, jos PID2-saa-
dinta ei ole otettu kayt-
toon PID2-perusvali-
kossa.

PID-saatimen lahto-
arvo prosentteina mak-
P3.14.1.3 Lahto Stop-tilassa 0.0 100.0 % 0.0 1100 [similahtoarvosta, kun
saadin pysaytetaan
digitaalilahdon kautta.

PID-saatimen vah-

P3.14.1.4 . 0.00 1000.00 % 100.00 1631
vistus
P3.14.1.5 PID-saatimen I-aika 0.00 600.00 s 1.00 1632
P3.14.1.6 | PID-saatimen D-aika 0.00 100.00 s 0.00 1633
P3.14.1.7 Yksikon valinta 0 37 0 1635
P3.14.18 Val|tur.1 yk;lk'dn Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 0 1664
minimi lee lee lee
P3.14.1.9 Valitun yk;lkﬁn mak- | Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 100 1665
simi lee lee lee
P3.14.1.10 Valitun yksH«"dn desi- 0 4 9 1666
maalit
P3.14.1.11 Eron korjaus alas 0 1 0 1636
P3.14.1.12 Kuollut alue Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- | g | 4457
lee lee lee
P3.14.1.13 | Kuolleen alueen viive 0.00 320.00 s 0.00 1638
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93: Ulkoisen PID-sédétimen asetusarvot.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.14.21 | Paneetin ﬁsetusarvo 0.00 | 100.00 Val'eh;e' 0.00 | 1640
P3.14.2.2 | Paneetin E;’et“s’arvo 0.00 | 100.00 Val':;e' 0.00 | 1641

Asetusarvon kiihdy-

P3.14.2.3 tys-/hidastusaika 0.00 300.00 s 0.00 1642
. . DigIN
P3.14.2.4 | Asetusarvon valinta Vaihte- | Vaihte- paikka | 1048 |EPATOSI = Asetusarvo 1

lee lee 0.1 TOSI = Asetusarvo 2
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93: Ulkoisen PID-sédétimen asetusarvot.

Numero Parametri in. . Kuvaus

0 = Ei kaytossa

1 = Paneelin asetusarvo
1

2 = Paneelin asetusarvo
2

3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 = Alb

8=Al6

9 = ProcessDataln1
10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDataln5
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8
17 = Lampdtilatulo 1
18 = Lampdtilatulo 2
19 = Lampétilatulo 3
20 = Lampdatilatulo 4
21 = Lampdotilatulo 5
22 = Lampdotilatulo 6
23 = Lohkon 1 ldhto
P3.14.2.5 Asetusarvon 1 lahde 0 32 1 1643 | 24 = Lohkon 2 lahtd
25 = Lohkon 3 lahto
26 = Lohkon 4 l3hto
27 = Lohkon 5 l3hto
28 = Lohkon 6 l3hto
29 = Lohkon 7 lahto
30 = Lohkon 8 l&hto
31 = Lohkon 9 ldhto
32 = Lohkon 10 lahto

Jarjestelma kasittelee
analogiatulot ja Pro-
cessDataln-tulot pro-
senttiosuuksina (0,00-
100,00 %) ja skaalaa ne
asetusarvon minimin ja
maksimin mukaan.

HUOMIO

ProcessDataln-pro-
senttiluvun tarkkuus on
kaksi desimaalia.

Jos asetetaan lampatila-
tuloja, on maaritettava
asetusarvon minimin ja
maksimin skaalauspara-
metrit (-50-200 °C).
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93: Ulkoisen PID-sédétimen asetusarvot.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.14.2.6 | Asetusarvo 1 minimi | -200.00 | 200.00 % 0.00 | 1644 |Analogiasignaalin mini-
miarvo.
P3.14.2.7 | Asetusarvoimak- | 556 50 | 200.00 % 100.00 | 1645 |Analogiasignaalin mak-
simi similarvo.
P3.14.2.8 Asetusarvon 2 lahde 0 22 0 1646 |Katso P3.14.2.5.
P3.14.2.9 | Asetusarvo 2 minimi | -200.00 | 200.00 % 0.00 | 1647 |Analogiasignaalin mini-
miarvo.
P3.14.2.10 | AsetusarvoZmak- | 556 56 | 200,00 % 100.00 | 1648 |Analogiasignaalin mak-
simi similarvo.
94: Ulkoisen PID-sdatimen takaisinkytkentdarvo.
Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.14.3.1 Taka|5|nkytkentat0|- 1 9 1 1650
minto
P3.14.3.2 | Tekaisinkytkennan | 406061 16000 % 100.0 1651
vahvistus
P3.14.3.3 Takmsmkytkenta 1, 0 25 1 1652 Katso P3.13.3.3.
paikka
P3.14.3.4 | Tekaisinkytkenta 1, 506 56 | 200,00 % 0.00 1653 |Analogiasignaalin
minimi minimiarvo.
P3.14.3.5 | Tekaisinkytkenta d, 0600 20000 | % 100.00 | 1654 |Analogiasignaalin
maksimi maksimiarvo.
P3.14.3.6 Takalsml.(ytkent'é 2, 0 25 2 1655 Katso P3.13.3.6.
paikka
p3.14.3.7 | TeKaisinkytkenta 2.t 0606 90000 | % 0.00 1656 |Analogiasignaalin
minimi minimiarvo.
P3.14.3.8 | Takaisinkytkentd 2, 506 56 | 200,00 % 100.00 | 1657 |Analogiasignaalin
maksimi maksimiarvo.
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95: Ulkoisen PID-sdatimen prosessin valvonta.
Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.14.4.1 Kayta valvontaa 0 1 0 1659 |0 =Eikaytdssa
1 = Kaytossa

P3.14.4.2 Yisraja Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- 1, o\ i0e | 1660

lee lee lee
P3.14.4.3 Alaraja Vaihte- | Vaihte- | Vaihte- |\ 1 ioiae | 1661

lee lee lee

Jos kohdearvoa ei saa-
P3.14.4.4 Viive 0 30000 s 0 1662 |Vutetatamanajan
kuluessa, nayttoon
tulee vika tai halytys.

P3.14.4.5 Vaste ulkmsgen PID- 0 3 ) 757 Katso P3.9.1.11.
valvontavikaan
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5.15 RYHMA 3.15: MONIPUMPPU

96: Monipumpputoiminnon parametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Monipumppujarjestel-
P3.15.1 Moottor.lénnluku- 1 6 1 1001 |mén mogttomgn (tai '
maara pumppujen tai puhalti-

mien) maara.

Ota lukitukset kayttoon
tai poista ne kaytosta.
Lukitusten avulla jar-
P3.15.2 jestelma saa tiedon
siita, onko moottori

Lukitustoiminto 0 1 1 1032
@ kytketty.

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Liita taajuusmuuttaja
P3.15.3 mukaan vuorottelu- o
lukitusjarjestelmaan.
0 Liita taajuusmuuttaja 0 1 1 1028

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Ota kaynnistysjarjes-
tyksen ja moottorien
prioriteetin kierto kayt-
toon tai poista se kay-
a Vuorottelu 0 1 1 1027 [tosta.

P3.15.4

0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa

Vuorottelu alkaa taman
ajan kuluttua, jos kapa-
siteetti on paramet-
rien P3.15.6 ja P3.15.7
maarittaman tason
alapuolella.

P3.15.5 Vuorotteluvali 0.0 3000.0 h 48.0 1029

Vuorottglutaajuuden 0.00 P3.3.1.2 Hy 25.00 1031 Naw&.l. paramet.rlt maa-
raja-arvo rittavat tason, jonka
alapuolella kaytettavan
. kapasiteetin on pysyt-
p3.15.7 | Yuorottelumoottorin 1 6 1 1030 |tava, jotta vuorottelu
raja-arvo N
voi kaynnistya.

P3.15.6
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96: Monipumpputoiminnon parametrit.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Prosenttiosuus asetus-
arvosta. Jos esimer-
kiksi asetusarvo =5
bar, saatoalue = 10 %.

P3.15.8 Sastsalue 0 100 % 10 1097 |Kun takaisinkytken-
taarvo on pysyy alu-
eella 4,5-5,5 bar,
moottoria ei kytketa irti
tai poisteta.

Jos takaisinkytken-
taarvo on saatoalueen

P3.15.9 | Sastdalueen viive 0 3600 s 10 109g |Ulkopuolella, pumppuja
voi lisata tai poistaa
vasta taman ajan
kuluttua.

. . DigIN

P3.15.10 | Moottorin 1 lukitus Val'hte' Val'hte' paikka | 426 |EPATOSI=Eiaktiivinen
ee ee 0.1 TOSI = Aktiivinen
. . DigIN

P3.15.11 Moottorin 2 lukitus Vallhte- Vallhte- paikka 427 EPATOSI = Ei aktiivinen
ee ee 0.1 TOSI = Aktiivinen
. . DigIN

P3.15.12 | Moottorin 3 lukitus | 311" | VaInte- paikka | 428 |EPATOSI = Ei aktiivinen
ee ee 0.1 TOSI = Aktiivinen
. . DigIN

P3.15.13 | Moottorin 4 lukitus Val'hte' Val'hte' paikka | 429 |EPATOSI=Eiaktiivinen
ee ee 0.1 TOSI = Aktiivinen
. . DigIN

P3.15.14 | Moottorin 5 lukitus Val'hte' Val'hte' paikka | 430 |EPATOSI=Eiaktiivinen
ee ee 0.1 TOSI = Aktiivinen
. . DigIN

P3.15.15 | Moottorin 6 lukitus Val'hte' Val'hte' paikka | 486 |EPATOSI=Eiaktiivinen

ee ee 0.1 TOSI = Aktiivinen

M3.15.16 | Ylipaineen valvonta [Katso alla olevat ylipaineen valvonnan parametrit.
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97: Ylipaineen valvonnan parametrit.

Numero Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.15.16.1
Kayta ylipaineen val- 0 1 0 1698 |0 = Eikaytossa
Q vontaa 1 = Kéytossa
P3.15.16.2 Valvonnar? halytys- | P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1 0.00 1699 Mfe]arlta y.llpameen
raja 5 6 A halytysraja.

5.16 RYHMA 3.16: HUOLTOLASKURIT

98: Huoltolaskurit

Numero [Parametri in. . Kuvaus
P3.16.1 Laskurin 1 tila 0 2 0 1104 |0 Ei kaytoss
1 =Tunnit
2 = Kierrokset * 1 000
Laskurin 1 huoltohaly-
tyksen nayttdajan-
P3.16.2 Laskurin 1 halytys- 0 2147483 h/kRev 0 1105 kohta.
raja 647
0 = Ei kaytossa
Laskurin 1 huoltovian
nayttdajankohta.
P3.16.3 Laskurin 1 vikaraja 0 2122383 h/kRev 0 1106
0 = Ei kaytossa
Nollaa laskuri 1 akti-
B3.16.4 Laskurin 1 nollaus 0 1 0 1107 |voimalla tama para-
metri.
P3.16.5 Laskyr.ln 1 ‘nollaus, Vaihte- | Vaihte- 0 490 TOSI = Nollaus
digitaalitulo lee lee
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5.17 RYHMA 3.17: FIRE MODE

99: Fire Mode -parametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.17.1
Fire Mode -salasana 0 9999 0 1599 | 1002 = Kéyt.'d.ss'é
@ 1234 = Testitila

Fire Mode -tilassa kay-
tettavan taajuusohje-
lahteen valinta. Tama
asetus mahdollistaa
esimerkiksi Al1-tulon
tai PID-saatimen valin-
nan ohjelahteeksi Fire
Mode-toiminnon
ollessa kaytossa.

0 = Fire Mode -taajuus
1 = Vakionopeudet
2 = Paneeli
) _ 3 = Kenttavayla
Fire Moqe -taajuus- 0 18 0 1617 4= Al

lahde 5=Al2
6=Al1+AI2
7 = PID1
8 = Moottoripotentio-
metri
9 = Lohkon 1 lahto
10 = Lohkon 2 lahto
11 = Lohkon 3 lahto
12 = Lohkon 4 lahto
13 = Lohkon 5 lahto
14 = Lohkon 6 l&ahto
15 = Lohkon 7 lahto
16 = Lohkon 8 lahto
17 = Lohkon 9 lahto
18 = Lohkon 10 lahto

P3.17.2

Taajuus, jota kayte-
P3.17.3 Fire Mode -taajuus 8.00 P3.3.1.2 Hz 50.00 1598 |taan, kun Fire Mode -
toiminto on aktiivinen.

P3.17.4 DialN )
Aktivoi Fire Mode '_?(k 1595 | EPATOSI = Fire Mode
@ AUKI parkka aktiivinen

0.2 TOSI = Ei aktiivinen
P3.17.5 DialN )
Aktivoi Fire Mode '_?(k 1419 | EPATOSI = Ei toimintoa
(7] KIINNI pa(; 1 a TOSI = Fire Mode aktii-

vinen
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99: Fire Mode -parametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Kaanteisen pydrimis-
suunnan komento Fire
Mode -tilassa. Toimin-
nolla ei ole vaikutusta
DigIN normaaliin kadyttoon.
a Fire Mode taakse paikka 1618
0.1

P3.17.6

DigIN paikka 0.1 =
Eteen

DigIN paikka 0.2 =
Taakse

Valvonta-arvo. Katso
taulukko 217 Valvonta-
valikon kohteet..

0 = Ei kaytossa

1 = Kaytossa

2 = Aktiivinen (k&ytossa
+ digitaalitulo auki)

3 =Testitila

V3.17.7 Fire Mode -tila 0 3 0 1597

Skaalauskerroin on 1.

Nayttaa, miten monta
kertaa Fire Mode on
aktivoitu Kaytossa-
tilaan. Tata laskuria ei
voi nollata. Skaalaus-
kerroin on 1.

V3.17.8 Fire Mode -laskuri 1679
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5.18 RYHMA 3.18: MOOTTORIN ESILAMMITYKSEN PARAMETRIT.

100: Moottorin esildmmityksen parametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa

1 = Aina pysaytysti-
lassa

2 = Digitaalitulo-ohjaus
3 = Lampatilaraja
P3.18.1 4 = Lampdtilaraja

. - . (mitattu moottorin
@ Moottorm.esfllamml 0 4 0 1225 Empotila)
tystoiminto

HUOMIO

Valinta 4 edellyttas,

etta jarjestelmaan on
asennettu lampatilan-
mittauksen lisakortti.

Moottorin esilammitys
kaynnistyy, kun jaahdy-
tyselementin lampotila
tai mitattu moottorin
lampotila laskee taman
rajan alapuolelle ja
parametrin P3.18.1
arvona on 3 tai 4.

P3.18.2 Esilammitysraja -20 100 °C 0 1226

Pysaytystilassa olevan

moottorin ja taajuus-

Moottorin esilammi- muuttajan esilammi-

P3.18.3 . 0 31048 A Vaihtelee | 1227 [tykseen kaytettava
tysvirta . o

tasavirta. Aktivointi
kuten paramet-
rissa P3.18.1.

EPATOSI = Ei toimintoa

TOSI = Esilammitys

aktivoituu pysaytysti-

lassa

DigIN

paikka 1044
0.1

Tata asetusta kayte-
taan, kun parametrin
P3.18.1 arvona on 2.
Kun paramet-

rin P3.18.1 arvo on 2,
voit myds liittaa tahan
parametriin aikakana-
via.

Moottorin esilammi- | Vaihte- | Vaihte-

P3.18.4 tys PAALLA lee lee
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100: Moottorin esildmmityksen parametrit.

Numero

P3.18.5

Parametri

Moottorin lampdtila

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

1045

Kuvaus

Moottorin lampéatilan
mittauksen valinta.

0 = Ei kaytossa

1 =Lampdatilatulo 1
2 = Lampadtilatulo 2
3 = Lampdtilatulo 3
4 = Lampatilatulo 4
5 =Lampdtilatulo 5
6 = Lampotilatulo 6

HUOMIO

Tama parametri on
kaytettavissa vain, jos
laitteeseen eiole
asennettu lampéatilan
mittauksen lisakort-
tia.
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5.19 RYHMA 3.20: MEKAANINEN JARRU

101: Mekaanisen jarrun parametrit

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

P3.20.1 0 = Ei kiytdssa

@ Jarrun ohjaus 0 2 0 1541 | 1= Kaytossa
2 = Kaytdssa, jarrun
tilan valvonta

P3.20.2 Jarrun avaamisen
Jarrun mekaaninen edellyttama mekaani-
@ . 0.00 60.00 s 0.00 353 .
viive nen viive.
P3.20.3 Mekaanisen jarrun
0 Jarrun.avaarT.nsen P3204 | P3.3.12 Hy 200 1535 |avaamisen taajuusraja.
taajuusraja
P3.20.4 Mekaanisen jarrun sul-
@ Jarrun.sulker.msen P3311 |P3312 Hy 200 1539 kemisen taajuusraja.
taajuusraja

Mekaaninen jarru sul-

P3.20.5 o
. . Vaihte- kegtug heti, jos moot-
0 Jarrun virtaraja 0.0 lee A 0.0 1085 [torin virta putoaa
taman arvon alapuo-
lelle.

Jos jarjestelma ei vas-
taanota oikeaa jarrun
takaisinkytkentasig-
naalia tdman viiveajan
P3.20.6 Jarrun vikaviive 0.00 60.00 s 2.00 352 | kuluessa, jarjestelma
nayttaa vian. Tata vii-
vetta kaytetaan vain,
jos parametrin P3.20.1
arvona on 2.

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

P3.20.7 Vaste jarruvikaan 0 3 0 1316 | 2 = Vika (pyséytys pika-
pysdytystavalla)

3 = Vika (pyséaytys
vapaasti pyorien)
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101: Mekaanisen jarrun parametrit

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Kytke tama tulosignaali
mekaanisen jarrun
P3.20.8 DigIN apukoskettimeen. Jos
0 Jarrun tak.kytk. paikka 1210 |kosketin ei sulkeudu
0.1 maaritetyssa ajassa,
taajuusmuuttaja nayt-
taa vian.
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5.20

RYHMA 3.21: PUMPUN OHJAUS

102: Automaattisen puhdistuksen parametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.21.1.1
Puhdistustoiminto 0 1 0 1714 | 0= Ei kaytossa
@ 1 = Kaytossa
Automaattisen puhdis-
tustoiminnon kaynnis-
tava digitaalitulosig-
naali. Puhdistus kes-
keytyy, jos aktivointi-
P3.21.1.2 DiaIN signaali poistuu ennen
Puhdistuksen akti- '9 puhdistusjakson paat-
’ - paikka 1715 .
0 vointi tymista.
0.1
HUOMIO
Jos tulo on aktivoitu,
taajuusmuuttaja
kaynnistyy.
P3.21.1.3 Eteen- ja taaksepain
O Puhdistusjaksot 1 100 5 1716 |Suuntautuvien puhdis-
tusjaksojen maara.
P3.21.1.4 Automaattisen puhdis-
Puhdistustaajuus, 0.00 50.00 Hz 45.00 1717 tusjakson eteenpaln
@ eteen suuntautuvan puhdis-
tuksen taajuus.
P3.21.1.5 Automaattisen puhdis-
6 Puhdistusaika, eteen 0.00 320.00 s 2.00 1718 tusjakson eteenpain
suuntautuvan puhdis-
tuksen kesto.
P3.21.1.6 Automaattisen puhdis-
Puhdistustaajuus, 0.00 50.00 Hy 45.00 1719 tusjakson taaksepa.m
@ taakse suuntautuvan puhdis-
tuksen taajuus.
P3.21.1.7 Automaattisen puhdis-
Puhdistusaika, 0.00 320.00 S 0.00 1720 tusjakson taaksepa.m
@ taakse suuntautuvan puhdis-
tuksen kesto.
P3.21.1.8 Moottorin kiihdytysaika
; Puhdlstuksgn kiihdy- 01 3000 S 01 1721 automaattisen puh@l;—
Q tysaika tuksen ollessa aktiivi-
sena.
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102: Automaattisen puhdistuksen parametrit.

Numero Parametri

Kuvaus
P3.21.1.9 Moottorin hidastusaika
F’uhdlstuks.en hidas- 01 3000 S 01 1722 automaattisen puh“dl.s-
tusaika tuksen ollessa aktiivi-
sena.
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103: Paineen yllapitopumpun parametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

0 = Ei kaytossa
1 = PID-lepotila: Pai-
neen yllapitopumppu
toimii jatkuvasti PID-
lepotilan ollessa aktii-
@ Pain. yllapitotoim. 0 2 0 1674 | visena.

2 = PID-lepotila (rajal:
Paineen yllapito-
pumppu kaynnistyy
ennalta maaritetylla
tasolla PID-lepotilan
ollessa aktiivisena.

P3.21.2.1

Paineen yllapito-
pumppu kaynnistyy,
kun PID-lepotila on
aktiivisena ja PID-
takaisinkytkentasig-
naali laskee taman
parametrin maaritta-
P3.21.2.2 | Ylapitop. kdynn.raja 0.00 100.00 % 0.00 1675 |man rajan alapuolelle.

HUOMIO

Tata parametria kay-
tetaan vain, jos para-
metri P3.21.2.1=2
(PID-lepotila (rajal).

Paineen yllapito-
pumppu pysahtyy, kun
PID-lepotila on aktiivi-
sena ja PID-takaisin-
kytkentasignaali nou-
see taman parametrin
maarittaman arvon yla-
puolelle tai kun PID-
0.00 100.00 % 0.00 1676 |saadin havahtuu lepoti-
lasta.

Yllapitopumpun

P3.21.2.3 . .
pysaytysraja

HUOMIO

Tata parametria kay-
tetaan vain, jos para-
metri P3.21.2.1=2
(PID-lepotila (rajal).
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104: Siemenvesipumpun parametrit.

Numero Parametri

Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
P3.21.3.1
Siemenvesitoiminto 0 1 0 1477 |0 =Eikaytdssa
a 1 = Kaytossa
it ol
O S'eme”"sidk‘zn SYOto- | 59| 320.00 3.0 1678 |Kkaynnistyy ennen pai-
pumpun kdynnisty-

mista.
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6 VIAT JATIEDOT -VALIKKO

6.1 AKTIIVISET VIAT

Kun jarjestelmassa ilmenee vikoja, vian nimi vilkkuu naytossa. Palaa Viat ja tiedot -valikkoon
painamalla OK-painiketta. Vikojen lukumaara nakyy Aktiiviset viat -alivalikossa. Jos haluat
tarkastella vian ilmenemisaikaan liittyvia tietoja, valitse vika ja paina OK-painiketta.

Vika pysyy aktiivisena, kunnes se kuitataan. Vian voi kuitata neljalla tavalla.
* Paina kuittauspainiketta kahden sekunnin ajan.
»  Siirry Kuittaa viat -alivalikkoon ja kayta Kuittaa viat -parametria.

* Anna kuittaussignaali riviliittimessa.
* Anna kuittaussignaali kenttavaylan kautta.

Aktiiviset viat -alivalikkoon tallentuu enintaan kymmenen vikaa. Viat nakyvat
ilmenemisjarjestyksessa.

6.2 KUITTAA VIAT

Tassa valikossa voit kuitata vikoja. Katso luvun 10.7 Vika tulee ndkyviin ohjeet.

é HUOMiIO!
Ennen kuin kuittaat vian, poista ulkoinen ohjaussignaali, jotta taajuusmuuttaja ei
paase kaynnistymaan uudelleen.

6.3 VIKAHISTORIA
Vikahistoria sisaltaa 40 viimeisinta vikaa.

Voit tarkastella vian tietoja siirtymalla Vikahistoria-valikkoon, etsimalla haluamasi vian ja
painamalla OK-painiketta.

6.4 LASKURIT

Jos luet laskurin lukeman kenttavaylan avulla, katso luku 9.79 Laskurit.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 206

VIAT JATIEDOT -VALIKKO

105: Viat ja tiedot -valikon laskuriparametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Syottoverkosta otetun
energian maara. Las-
kuria ei voi nollata.
Tekstipaneeli: suurin

Vb.4.1 Energialaskuri Vaihte- 2091 |Paneelissa nakyva
lee energian yksikko on
MW. Jos laskettu ener-
gia ylittaa 999,9 MW,
yksikko ei ndy panee-
lissa.
Vh 43 Kayttoaika [gr.aafmen a d. 2998 OIhJausyk5|kon kaytto-
paneeli) hh:min aika.
Kayttoaika (tekstipa- Ohjausyksikon koko-
Vb.b.4 ) a L .
neeli) naiskayttoaika vuosina.
Kayttoaika (tekstipa- Ohjausyksikon koko-
V4.4.5 ) d IR I
neeli) naiskayttoaika paivina.
Ohjausyksikon koko-
Kayttoaika (tekstipa- hh:min: naiskayttoaika tun-
Vb.4.6 ) . : o
neeli) sS teina, minuutteina ja
sekunteina.
V4T Kayntiaika [gr.aafmen a d. 2993 Moottorin kayntiaika.
paneeli) hh:min
VA 4.8 Kayntiaika [t.ekstlpa— 5 M.oott.or.'ln kokopals—
neeli) kayntiaika vuosina.
V49 Kayntiaika [t'ekst|pa- q M‘oott.orln kc?llfqnéls-
neeli) kayntiaika paivina.
Moottorin kokonais-
Kéyntiaika (tekstipa- hh:min: kayntiaika tunteina,
V4.4.10 . : o
neeli) ss minuutteina ja sekun-
teina.
Aika, jonka teho-osan
NWRE Virran _paallaoloalka a d. 2994 Vlrt.a.‘ on ollut. kyt.ket.—
(graafinen paneeli) hh:min tyna. Laskuria ei voi
nollata.
V4412 Virran pgallaologlka 3 Virran pf’;.\allaobalka
(tekstipaneeli) yhteensa vuosina.
V4413 Virran pqallaologlka q Virran p?al.l.go.lo"alka
(tekstipaneeli) yhteensd paivina.
Virran paallaoloaika
Virran paallaoloaika hh:min: yhteensa tunteina,
V4.4 14 . ) ) S
(tekstipaneeli) ss minuutteina ja sekun-
teina.
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105: Viat ja tiedot -valikon laskuriparametrit.

Numero Parametri in. . Kuvaus

Teho-osan kaynnistys-

V4.4.15 . s
kertojen maara.

Kay-kaskylaskuri 2295

6.5 VALIAIKALASKURIT

Jos luet laskurin lukeman kenttavaylan avulla, katso luku 9.79 Laskurit.

106: Viat ja tiedot -valikon valiaikalaskuriparametrit.

Numero Parametri in. . Kuvaus

Taman laskurin voi
nollata. Tekstipaneeli:
suurin paneelissa
nakyva energian
yksikkd on MW. Jos
laskettu energia ylittaa
999,9 MW, yksikko ei
nay paneelissa.

Laskurin nollaa-

Energian valiaikalas- Vaihte- minen

P4.5.1 Kuri lee 2296

*  Tekstipaneeli:
Paina OK-paini-
ketta neljan
sekunnin ajan.

. Graafinen paneeli:
Paina OK-paini-
ketta. Nayttoon
tulee Nollaa las-
kuri -sivu. Paina
OK-painiketta
uudelleen.

Taman laskurin voi
2299 [nollata. Katso para-
metrin P4.5.1 ohjeet.

Kayttoaika (graafinen ad

P4.5.3 paneeli) hh:min

Kayttoaika (tekstipa- Kokonaiskayttoaika

P4.5.4 . .
neeli) vuosina.

Kéayttoaika (tekstipa- Kokonaiskayttoaika

P4.5.5 ) R
neeli) paivina.

Kayttoaika tunteina,
minuutteina ja sekun-
teina.

Kayttoaika (tekstipa- hh:min:

P4.5.6 .
neeli) ss
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6.6

OHJELMISTOTIEDOT

107: Viat ja tiedot -valikon Ohjelmistotiedot-parametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
Ohjelmistopaketti Ohjelmiston tunnistus-
V4.6.1 } . .
(graafinen paneeli) koodi
Ohjelmistopaketin
V4.6.2 tunnus (tekstipa-
neeli)
Vi 6.3 OhJ.eLm|stopaket|n'
versio (tekstipaneeli)
V6.4 Kuormitus 0 100 % 2300 |Ohiausyksikon kesku-
syksikon kuormitus
VA b5 Sovel'luksen nimi Sovelluksen nimi
(graafinen paneeli)
V4.6.6 Sovelluksen ID Sovelluksen koodi
V4.6.7 Sovellusversio
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7 1/0 JA LAITTEISTO -VALIKKO

Tassa valikossa on eri laitevaihtoehtoihin liittyvia asetuksia. Valikon arvot ovat raaka-arvoja
eli sovellus ei ole skaalannut niita.

7.1 PERUS I/0

Perus I/0 -valikossa voit valvoa tulojen ja ldhtgjen tiloja.
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108: 1/0 ja laitteisto -valikon perus-1/0-parametrit.

Numero

V5.1.1

Parametri

Digitaalitulo 1

Min. [ ECR

Yks. Oletus

ID

Kuvaus

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.2

Digitaalitulo 2

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.3

Digitaalitulo 3

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.4

Digitaalitulo 4

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.5

Digitaalitulo 5

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.6

Digitaalitulo 6

Digitaalitulosignaalin
tila

V5.1.7

Tila: Analogiatulo 1

Tassa nakyy analogia-
tulosignaalille asetettu
tila. Valinta tehdaan
ohjauskortin DIP-kytki-
mella.

V5.1.8

Analogiatulo 1

0 100

%

0.00

Analogiatulosignaalin
tila

V5.1.9

Tila: Analogiatulo 2

Tassa nakyy analogia-
tulosignaalille asetettu
tila. Valinta tehdaan
ohjauskortin DIP-kytki-
mella.

V5.1.10

Analogiatulo 2

0 100

%

0.00

Analogiatulosignaalin
tila

V5.1.11

Tila: Analogialahto 1

Tassa nakyy analogia-
tulosignaalille asetettu
tila. Valinta tehdaan
ohjauskortin DIP-kytki-
mella.
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108: 1/0 ja laitteisto -valikon perus-1/0-parametrit.

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
V5.1.12 Analogialhts 1 0 100 % 0.00 ﬁ[‘aalog'ataht"s'g”aa“”
V5.1.13 Relelahto 1 0 1 0 Releldhtdsignaalin tila
V5.1.14 Releldhto 2 0 1 0 Releléhtdsignaalin tila
V5.1.15 Relelahto 3 0 1 0 Releléhtdsignaalin tila

7.2 LISAKORTTIPAIKAT

Taman valikon parametrit ovat erilaiset eri lisdkorteissa. Nakyvissa ovat asennetun lisakortin
parametrit. Jos paikassa C, D tai E ei ole lisakorttia, parametreja ei nay. Lisatietoja
korttipaikkojen sijainnista on luvussa 9.7.1 Digitaali- ja analogiatulojen ohjelmointi.

Kun lisakortti poistetaan jarjestelmasta, nayttoon tulee vikakoodi 39 ja vian nimi Laite
poistettu. Katso luku 70.3 Vikakoodit.

109: Lisdkortteihin liittyvadt parametrit

Valikko Toiminto Kuvaus
Asetukset Lisakorttiin liittyvat asetukset.
Paikka C
Valvonta Voit valvoa lisakorttiin liittyvia tietoja.
Asetukset Lisakorttiin liittyvat asetukset.
Paikka D
Valvonta Voit valvoa lisakorttiin liittyvia tietoja.
Asetukset Lisakorttiin liittyvat asetukset.
Paikka E
Valvonta Voit valvoa lisakorttiin liittyvia tietoja.
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7.3 REAALIAIKAKELLO

110: 1/0 ja laitteisto -valikon reaaliaikakellon parametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Pariston tila.

V5.5.1 Pariston tila 1 3 2 2205 |1 = Ej paikallaan

2 = Paikallaan
3 = Vaihda paristo

P5.5.2 Aika hh:mm: 2201 Tgmanhetklnen kellon-
ss aika

Kuluvan paivan paiva-

P5.5.3 Paivamaara pp-kk. 2202 e
maara

P5.5.4 Vuosi VWV 2203 | Kuluva vuosi

Kesadaikasaanto

1 = Ei kaytossa

2 = EU: alkaa maalis-
kuun viimeisena sun-
nuntaina ja paattyy
P5.5.5 Kesaaika 1 4 1 2204 | lokakuun viimeisena
sunnuntaina

3 = Yhdysvallat: alkaa
maaliskuun toisena
sunnuntaina ja paattyy
marraskuun ensim-
maisena sunnuntaina
4 = Vendja (pysyval

7.4 TEHO-OSAN ASETUKSET
Tassa valikossa voit muuttaa puhaltimen, jarrukatkojan ja sinisuodattimen asetuksia.

Puhallin toimii optimoidussa tilassa tai jatkuvassa tilassa. Optimoidussa tilassa
taajuusmuuttajan sisainen logiikka vastaanottaa lampatilatietoja ja ohjaa puhaltimen
nopeutta. Kun taajuusmuuttaja siirtyy valmiustilaan, puhallin pysahtyy viiden minuutin
kuluttua. Jatkuvassa tilassa puhallin toimii taydella nopeudella pysahtymatta.

Sinisuodatin rajoittaa ylimodulaation syvyytta ja estaa lammonhallintatoimintoja alentamasta
kytkentataajuutta.
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111: Teho-osan asetukset

Numero [Parametri Min. Maks. Yks. Oletus ID Kuvaus
p5.6.1.1 | Puhaltimen ohjaus- 0 1 1 2377 | 0 = Jatkuva kaytts
tapa 1= Optimoi
= Optimoitu
0 = Ei kaytossa
1 = Kédytdssa (Kay)
P5.6.2.1 Jarrukatkojan tila 0 3 0 2 = Kaytossa (Kay &
Seis])
3 = Kaytossa (Kay, ei
testausta)
P5.6.4.1 Sinisuodatin 0 1 0 0 = Ei kaytossa
1 = Kaytossa
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7.5 OHJAUSPANEELI

112: 1/0 ja laitteisto -valikon paneeliparametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

Aika, jonka jalkeen
naytto palaa paramet-
rin P5.7.2 maaritta-
P5.7.1 Aikaraja 0 60 min 0 malle sivulle.

0 = Ei kaytossa

Sivu, joka nakyy panee-
lin naytossa, kun taa-
juusmuuttajaan kytke-
taan jannite tai kun
parametrilla P5.7.1
maaritetty aika on
kulunut. Jos arvoksi
maaritetaan 0, nayt-
P5.7.2 Oletussivu 0 4 0 toon tulee viimeksi
kaytetty sivu.

0 = Ei mitaan

1 = Valikkonumero
2 = Paavalikko

3 = Ohjaussivu

4 = Monivalvonta

Aseta valikkonumerona
kaytettdva sivu. (Para-
metrin P5.7.2

valinta 1.)

P5.7.3 Valikkonumero

Maarita nayton kont-

P5.7.4 Kontrasti* 30 70 % 50 .
rasti.

Maarita aika, jonka jal-
Taustavalaistuksen keen taustavalo sam-
P5.7.5 0 60 min 5 muu. Jos arvoksi maa-
kesto e

ritetdan 0, taustavalo
on aina paalla.

* Kaytettavissa vain graafisessa paneelissa.

7.6 KENTTAVAYLA

I/0 ja laitteisto -valikossa on kenttavaylakortteihin liittyvia parametreja. Naiden parametrien
kasittelyohjeet ovat kenttavaylan oppaassa.
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Alavalikko- Alavalikkotaso 2 Alavalikkotaso 3 Alavalikkotaso 4
taso 1
RS-485 Yleiset asetukset Protokolla Modbus RTU

N2

BACnet MSTP

RS-485 Modbus RTU Parametrit Slave-osoite

Baudiluku

Pariteetti

Stopbittia

Kommunik. aikaraja

Toimintatila

Valvonta KV-protok. tila

Kommunikaation tila

Luvaton toiminto

Luvaton osoite

Luvaton arvo

Slave-laite varattu

Muistipariteet. virhe

Slave-laitt. hairio

Viim. vian vaste

Ohjaussana

Tilasana
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Alavalikko-
taso 1

RS-485

Alavalikkotaso 2

N2

Alavalikkotaso 3

Parametrit

Alavalikkotaso 4

Slave-osoite

Kommunik. aikaraja

Valvonta

KV-protok. tila

Kommunikaation tila

Vaara data

Vaara komento

Komentoa ei hyvaksytty

Ohjaussana

Tilasana

RS-485

BACnet MSTP

Parametrit

Baudiluku

Autobauding

MAC-osoite

Esiintyman numero

Kommunik. aikaraja

Valvonta

KV-protok. tila

Kommunikaation tila

Esiintyman numero

Vikakoodi

Ohjaussana

Tilasana

Ethernet

Yleiset asetukset

IP-osoitetila

Kiintea IP

|P-osoite

Aliverkon peite

Oletusreititin

IP-osoite

Aliverkon peite

Oletusreititin

MAC-osoite
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Alavalikko- Alavalikkotaso 2 Alavalikkotaso 3 Alavalikkotaso 4

taso 1

Ethernet Modbus TCP Parametrit Yhteysraja

Yksikon tunnus

Kommunik. aikaraja

Valvonta KV-protok. tila

Kommunikaation tila

Luvaton toiminto

Luvaton osoite

Luvaton arvo

Slave-laite varattu

Muistipariteet. virhe

Slave-laitt. hairio

Viim. vian vaste

Ohjaussana

Tilasana

Ethernet BACnet IP Parametrit Esiintyman numero

Kommunik. aikaraja

Kaytetty protok.

BBMD IP

BBMD-portti

Toiminta-aika

Valvonta KV-protok. tila

Kommunikaation tila

Esiintyman numero

Ohjaussana

Tilasana
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Alavalikko- Alavalikkotaso 2 Alavalikkotaso 3 Alavalikkotaso 4

taso 1

Ethernet Ethernet/IP Parametrit Kaytetty protok.

Lahtoinstanssi

Tuloinstanssi

Kommunik. aikaraja

Valvonta Nollaa laskurit

Avauspyynnot

Avaa: formaattivirheet

Avaa: resurssivirheet

Avaa: muut virheet

Sulkupyynnot

Sulje: formaattivirheet

Sulje: muut virheet

Yhteyden aikaraja

Kommunikaation tila

Ohjaussana

Tilasana

KV-protok. tila

Ethernet Profinet IO Parametrit Kaytetty protok.

Kommunik. aikaraja

Valvonta KV-protok.tila

Liikennaintitila

Asetusarvon sahke

Oloarvosahke

Prosessidatan numero

Ohjaussana

Tilasana

Yhteyden aikaraja

Parametr. kayttokerrat
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8  KAYTTAJAN ASETUKSET, SUOSIKKIASETUKSET
JA KAYTTAJATASON VALIKOT

8.1 KAYTTAJAN TIEDOT

113: Kayttajan tiedot -valikon yleiset asetukset.

Numero Parametri in. . Kuvaus
P6.1 Kielivalinta Vaihte- | Vainte- Vaihtelee | g0z |Valntaon erilainen eri
lee lee kielipaketeissa.

. Katso taulukko 8.7.1
Parametrien auto-

Mé.5 . Parametrien automaat-
maattinen tallennus .
tinen tallennus.

Mé.6 Parametrien vertailu
P47 Taajuusmuuttajan Anna taajuusmuutta-
' nimi jalle tarvittaessa nimi.
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8.1.1 PARAMETRIEN AUTOMAATTINEN TALLENNUS

114: Kayttdjan tiedot -valikon Parametrien automaattinen tallennus -parametrit.

Numero Parametri in. . Kuvaus

Palauttaa parametrien

Tehdasasetusten oletusarvot ja aloittaa
Pé.5.1 palautus 831 Ohjatut asetukset -toi-
minnon.

Tallentaa parametrien
arvot ohjauspaneeliin
esimerkiksi toiseen
taajuusmuuttajaan siir-
P6.5.2 Tallenna paneelille * 0 1 0 tamista varten.

0=Ei
1=Kylla

Lataa parametrien
P6.5.3 Palauta paneelilta * arvot ohjauspaneelista
taajuusmuuttajaan.

Tallentaa mukautetun
parametrijoukon
(kaikki sovellukseen
sisaltyvat parametrit).

B6.5.4 Tall. joukkoon 1

Lataa mukautetun
B6.5.5 Palauta joukosta 1 parametrijoukon taa-
juusmuuttajaan.

Tallentaa toisen
mukautetun paramet-
B6.5.6 Tall. joukkoon 2 rijoukon (kaikki sovel-
lukseen sisaltyvat
parametrit).

Lataa mukautetun
B6.5.7 Palauta joukosta 2 parametrijoukon 2 taa-
juusmuuttajaan.

* Kaytettavissa vain graafisessa paneelissa.

8.2 SUOSIKIT
HUOMIO

Tama valikko ei ole kaytettavissa tekstipaneelissa.

Jos kaytat samaa kohdetta usein, voit lisata sen suosikkeihin. Voit kerata joukon parametreja
tai valvontasignaaleja kaikista paneelin valikoista yhteen paikkaan. Niita ei tarvitse etsia
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valikkorakenteesta yksi kerrallaan. Voit sen sijaan lisata ne Suosikit-valikkoon, josta ne on
helppo loytaa.

KOHTEEN LISAAMINEN SUOSIKKEIHIN

1 Etsi kohde, jonka haluat lisata suosikkeihin. Paina

OK-painiketta. stor| (| Rerpy II0
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 v
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
o 1430 rpm

2 Valitse Lisdd suosikk. ja paina OK-painiketta.

STOP | (j] READY| | 110

§i’ Motor Nom Freq
Edit

@ Help

Q Add to favourites

3 Toiminto on nyt valmis. Jatka naytossa olevien
ohjeiden mukaisesti. sTor| (G| READY| | o

S Motor Nom Freq
O

was added to
favourites. Press OK
to continue.

KOHTEEN POISTAMINEN SUOSIKEISTA

1 Siirry Suosikit-valikkoon.
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2  Etsipoistettava kohde. Paina OK-painiketta.

STOP | C] READY | 10

El Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Valitse Poista suosik.
stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Poista kohde painamalla OK-painiketta uudelleen.

8.3 KAYTTAJARYHMAT

Kayttajaryhmat-parametrit estavat valtuuttamattomia henkiloita tekemasta muutoksia
parametreihin. Niiden avulla voit myds estaa parametrien muuttamisen vahingossa.

Kun valitset kayttajaryhman, kayttaja ei nae kaikki parametreja ohjauspaneelin naytossa.
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115: Kayttdjaryhmaparametrit.

Numero Parametri Min. [ ECR Yks. Oletus ID Kuvaus

1 = Normaali. Kaikki
valikot nakyvat paavali-
kossa.

2 = Valvonta. Vain Val-
vonta- ja Kayttajaryh-
mat-valikot nakyvat
paavalikossa.

3 = Suosikit. Vain Suo-
sikit- ja Kayttajaryh-
mat-valikot nakyvat
paavalikossa.

P8.1 Kayttajaryhma 1 3 1 1194

Jos asetat parametrille
muun arvon kuin 0,
ennen kuin siirryt Val-
vonta-tilaan esimer-
kiksi Normaali-tilasta,
sinun on annettava
kayttajakoodi, kun
palaat Normaali-tilaan.
Pakollinen kayttaja-
koodi estaa valtuutta-
mattomia henkiloita
tekemasta parametri-
muutoksia ohjauspa-
neelissa.

P8.2 Kayttajakoodi 0 99999 0 2362

C HUOMiIO!
Pida kayttajakoodi tallessa. Jos hukkaat kayttajakoodin, ota yhteys lahimpaan
huoltokeskukseen tai yhteistyokumppaniin.

KAYTTAJARYHMIEN KAYTTAJAKOODIN MUUTTAMINEN

1 Avaa Kayttajaryhmat-valikko.
2 Siirry Kayttajakoodi-kohtaan ja paina oikeaa
nuolipainiketta.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

User level

000
-}

Normal

Access code

[ele]e)

00000
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3 Voit muuttaa kayttajakoodin arvoa kaikilla
nuolipainikkeilla. sToP| (G| READY| ALARM | 1O
o5 Access code
© ID:2362 P8.2
A
\4
00000
Min:0
Max:9

4 Vahvista muutos painamalla OK-painiketta.
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9 PARAMETRIKUVAUKSET

Tassa luvussa on tietoja sovelluksen kehittyneista parametreista. Useimmille Vacon 100
-sovelluksen parametreille riittaa perustason kuvaus. Nama peruskuvaukset ovat
parametritaulukoissa luvussa 5 Parametrivalikko. Jos tarvitset lisatietoja, pyyda apua
jalleenmyyijalta.

P1.2 SOVELLUS (ID 212)

Parametrin P1.2 avulla voit valita prosessiin parhaiten sopivan sovelluksen. Sovellukset
sisaltavat valmiiksi maaritettyja sovelluskokoonpanoja eli ennalta maaritettyja parametreja.
Sovelluksen valitseminen helpottaa taajuusmuuttajan kayttoonottoa ja vahentaa parametrien
manuaalisen muokkauksen tarvetta.

Nama kokoonpanot latautuvat taajuusmuuttajaan, kun parametrin P1.2 (Sovellus) arvo
muuttuu. Voit muuttaa taman parametrin arvoa taajuusmuuttajan kaynnistyksen tai
kayttoonoton yhteydessa.

Taman parametrin muuttaminen ohjauspaneelin avulla kaynnistaa ohjatun
sovellustoiminnon, joka opastaa sovellukseen liittyvien perusparametrien maarittamisessa.
Ohjattu toiminto ei kaynnisty, jos tata parametria muutetaan PC-tydkalun avulla. Tietoja
ohjatuista sovellustoiminnoista on luvussa 2 Ohjatut toiminnot.

Saatavilla ovat seuraavat sovellukset:

0 = Vakio

1= Paikallisohjaus/etéohjaus
2 = Multi-Step-nopeus

3 = PID-saato

4 = Erikoiskaytto

5 = Moottoripotentiometri

HUOMIO
Kun sovellusta muutetaan, myds Nopea kayttoonotto -valikon sisalté muuttuu.
9.1 MOOTTORIN ASETUKSET

P3.1.1.2 MOOTTORIN NIMELLISTAAJUUS (ID 111)

Kun taman parametrin arvoa muutetaan, parametrit P3.1.4.2 (Kentan heikennyspisteen
taajuus) ja P3.1.4.3 (Jannite kentan heikennyspisteessa) kaynnistyvat automaattisesti. N&iden
parametrien arvot vaihtelevat moottorin tyypin mukaan. Katso kohdan P3.1.2.2 Moottorin
tyyppi (ID 650] taulukot.
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P3.1.2.1 OHJAUSTAPA (ID 600]

Valinnan
numero

Valinnan nimi

Jarjestelma asettaa taajuusmuuttajan taajuusohjeeksi lahto-
0 Taajuusohjaus, open loop taajuuden ilman jattamakompensaatiota. Moottorin todelli-
nen nopeus maaraytyy moottorin kuorman mukaan.

Jarjestelma asettaa taajuusmuuttajan taajuusohjeeksi moot-

Nopeusohjaus (anturiton ; . . S .
peusohjaus (anturi torin nopeusohjeen. Moottorin kuorma ei vaikuta moottorin

ohjaus) nopeuteen. Jattdma kompensoidaan.
Moottorin momenttia ohjataan. Moottori tuottaa momenttia
2 Momenttiohjaus (open Loop) maaritetyissa nopeusrajoissa, kunnes se saavuttaa moment-

tiohjeen. P3.3.2.7 (Momenttiohjauksen taajuusraja) ohjaa
moottorin nopeusrajaa.

P3.1.2.2 MOOTTORIN TYYPPI (ID 650)

Taman parametrin avulla voit asettaa prosessissa kaytettavan moottorin tyypin.

Valinnan . .
Valinnan nimi Kuvaus
numero
0 Induktiomoottori (IM) Valitse tama arvo, jos kadytdssa on induktiomoottori.
1 Kestomagneettimoottori (PM) [Valitse tdma arvo, jos kaytossad on kestomagneettimoottori.

Jos taman parametrin arvoa muutetaan, parametrit P3.1.4.2 ja P3.1.4.3 kaynnistyvat
automaattisesti. Ndiden parametrien arvot vaihtelevat moottorin tyypin mukaan.

Parametri Induktiomoottori (IM) Kestomagneettimoottori (PM)
P3.1.4.2 ([Kentan heikennyspisteen S . . Lasketaan sisaisesti
. Moottorin nimellistaajuus
taajuus)
P3.1.4.3 Jannite kentan heikennys- Lasketaan sisaisesti
] iy 100.0%
pisteessa

P3.1.2.4 TUNNISTUS (ID 631)

Tunnistusajo laskee tai mittaa ne moottorin parametrit, joita tarvitaan moottorin ja nopeuden
tehokkaaseen saatoon.

Tunnistusajo auttaa moottorin ja taajuusmuuttajan parametrien saadossa. Se on
taajuusmuuttajan kayttoonottoon ja huoltoon tarkoitettu tyokalu. Toiminnon tavoitteena on
loytaa taajuusmuuttajan kayton kannalta optimaaliset parametriarvot.

HUOMIO

Moottorin arvokilven parametrit on asetettava ennen tunnistusajon suorittamista.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETRIKUVAUKSET VACON - 227

Valinnan . -
Valinnan nimi Kuvaus
numero
0 Ei toimintoa Tunnistusta ei tarvita.
Taajuusmuuttaja toimii ilman nopeutta moottoriparametrien
1 Tunnistus pysévtetvsss tilassa tunnistusajon aikana. Jarjestelma syottaa moottoriin virtaa ja
pysaytety jannitetta, mutta taajuus on nolla. Toiminto tunnistaa U/f-
suhteen seka magnetointivirran.
Taajuusmuuttaja toimii maaritetylla nopeudella moottoripa-
rametrien tunnistusajon aikana. Toiminto tunnistaa U/f-suh-
teen, magnetointivirran seka kaynnistysmagnetoinnin para-
2 Tunnistus moottorin pyoriessa metrit.
Jotta saadut tulokset olisivat luotettavia, tunnistusajo on
tehtava ilman moottorin akselin kuormitusta.

Voit aloittaa tunnistustoiminnon asettamalla parametrin P3.1.2.4 ja antamalla
kaynnistyskomennon. Kaynnistyskomento on annettava 20 sekunnin kuluessa. Muussa
tapauksessa tunnistusajo ei ala. Parametri P3.1.2.4 palautuu oletusarvoonsa ja nayttoon
tulee tunnistushalytys.

Voit keskeyttaa tunnistusajon ennen sen paattymista antamalla pysaytyskomennon. Tama
palauttaa parametrin oletusarvon. Jos tunnistusajoa ei suoriteta loppuun, nayttoon tulee
tunnistushalytys.

HUOMIO

Taajuusmuuttajan kdynnistaminen tunnistusajon jalkeen edellyttaa uutta
kaynnistyskomentoa.

P3.1.2.6 MOOTTORIKYTKIN (ID 653)

Voit kayttaa tata parametria, jos taajuusmuuttajan ja moottorin valissa on kytkin.
Moottorikytkin varmistaa, etta moottorin jannitteet poistetaan huollon ajaksi.

Kun tama parametri on kaytossa, moottorikytkin avautuu ja irrottaa moottorin
taajuusmuuttajasta. Tama ei aiheuta taajuusmuuttajan laukeamista. Taajuusmuuttajan
kayntikomentoon tai ohjesignaaliin ei tarvitse tehda muutoksia.

Kun huolto on tehty, kytke moottori uudelleen poistamalla parametri P3.1.2.6 kaytosta.
Taajuusmuuttaja saataa moottorin nopeuden prosessikomentojen nopeusohjeen mukaiseksi.
Jos moottori pyorii, kun se kytketaan, taajuusmuuttaja loytaa moottorin nopeuden
vauhtikaynnistystoiminnon avulla. Taajuusmuuttaja lisaa sitten nopeutta, kunnes se vastaa
prosessikomentoja.
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__Mains _

CJ
o

o, o

Kuva 20: Taajuusmuuttajan ja moottorin valissa oleva moottorikytkin
A. Moottorikytkin B. Sahkoverkko

P3.1.2.7 KUORMITUSJOUSTO (ID 620)

Kuormitusjoustotoiminto sallii nopeuden alentamisen. Tama parametri maarittaa moottorin
nimellismomenttia vastaavan joustoprosentin.

Voit kayttaa tata toimintoa, kun tarvitset kuormaa tasapainottamaan mekaanisesti toisiinsa
kytkettyja moottoreita. Tata sanotaan staattiseksi kuormitusjoustoksi. Voit kayttaa tata
toimintoa myos silloin, tarvitaan dynaamista kuormitusjoustoa kuormavaihtelujen vuoksi.
Staattisessa kuormitusjoustossa Kuormitusjouston aika -parametrin arvoksi asetetaan 0,
jotta jousto ei vahene ajan mittaan. Dynaamisessa kuormitusjoustossa asetetaan
kuormitusjouston aika. Jarjestelman hitausmassan energia aiheuttaa kuorman hetkellisen
jouston. Tama pienentaa virran momenttihuippuja kuorman muuttuessa akillisesti.

Jos moottorin nimellistaajuus on 50 hertsia, moottori kuormitetaan nimelliskuormalla
(100 prosenttia momentista) ja kuormitusjoustoksi on asetettu 10 prosenttia, ldht6taajuus
saa laskea 5 Hz taajuusohjeesta.
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A
Kuormitusjouston aika
(ID656)

\ Lahtdtaajuus

Momentti

Kuva 21: Kuormitusjoustotoiminto

P3.1.2.10 YLIJANNITESAATO (ID 607)

Katso parametrin P3.1.2.11 (Alijannitesaats) kuvaus.

P3.1.2.11 ALIJANNITESAATG (ID 608)

Kun parametri P3.1.2.10 tai P3.1.2.11 otetaan kayttoon, saatimet alkavat valvoa
syottojannitteen muutoksia. Saatimet muuttavat lahtotaajuutta, jos se on liian korkea tai liian
matala.

Voit keskeyttaa yli- ja alijannitesaatimen toiminnan poistamalla nama parametrit kaytosta.
Tasta on hyotya esimerkiksi tilanteissa, joissa syottojannite vaihtelee enemman kuin -15 -
+10 prosenttia eika sovellus saatimien toimintaa.

P3.1.2.13 STAATTORIN JANNITTEEN SAATO (ID 659)

HUOMIO

Jarjestelma maarittaa taman parametrin arvon automaattisesti tunnistusajon
aikana. Tunnistusajon suorittaminen on suositeltavaa. Voit aloittaa tunnistusajon
parametrin P3.1.2.4 avulla.

Tata parametria voi kayttaa vain, kun parametrin P3.1.2.2 (Moottorin tyyppi) arvoksi on
asetettu kestomagneettimoottori. Jos moottorin tyypiksi on asetettu induktiomoottori, arvo on
automaattisesti 100 % eika sita voi muuttaa.

Kun parametrin P3.1.2.2 (Moottorin tyyppi) arvoksi muutetaan kestomagneettimoottori,
parametrien P3.1.4.2 (Kentan heikennyspisteen taajuus) ja P3.1.4.3 (Jannite kentan
heikennyspisteesséd) arvot suurenevat automaattisesti vastaamaan taajuusmuuttajan
lahtojannitetta. Asetettu U/f-suhde ei muutu. Taman tarkoituksena on estaa
kestomagneettimoottorin toiminta kentan heikennysalueella. Kestomagneettimoottorin
nimellisjannite on paljon taajuusmuuttajan taytta lahtojannitetta pienempi.

Kestomagneettimoottorin nimellisjannite vastaa moottorin sahkdmotorisen vastavoiman
jannitetta nimellistaajuudella. Jonkin toisen valmistajan moottoreissa se saattaa kuitenkin
vastata esimerkiksi staattorin jannitetta nimelliskuormalla.
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Staattorin jannitteen s&ato -parametri auttaa sdatamaan taajuusmuuttajan U/f-kayrén
lahelle sahkomotorisen vastavoiman kayraa. Kaikkien U/f-kayran parametrien arvoja ei
tarvitse muuttaa.

Parametri P3.1.2.13 maarittaa taajuusmuuttajan lahtojannitteen prosentteina moottorin
nimellisjannitteestd moottorin nimellistaajuudella. Sa&déa taajuusmuuttajan U/f-kayra hiukan
moottorin sahkomotorisen vastavoiman kayran ylapuolelle. Moottorin virta suurenee sita
enemman, mitd enemman taajuusmuuttajan U/f-kayra eroaa sahkémotorisen vastavoiman
kayrasta.

AU[V]

B
) Staattorin jénnitteens&atd ‘Ov“a
. Kentan (50-200 %) 50
heikennyspisteen e

jannite

Moo ttorin
nimellsjannite

Nollataajuusjannite f [Hz]

Moottorin Kentan
nimellstaajuus heikennyspiste

Kuva 22: Staattorin jannitteen sdato

P3.1.2.14 YLIMODULAATIO (ID 1515)

Ylimodulaatio maksimoi taajuusmuuttajan lahtojannitteen mutta lisdd moottorin harmonisia
virtoja.

P3.1.3.1 MOOTTORIN VIRTARAJA (ID 107)

Tama parametri maarittaa maksimivirran, jonka moottori saa taajuusmuuttajasta.
Parametrin arvoalue vaihtelee taajuusmuuttajan rungon koon mukaan.

Kun virtaraja on aktiivinen, taajuusmuuttajan lahtotaajuus pienenee.

HUOMIO
Moottorin virtaraja ei ole ylivirran katkaisuraja.
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P3.1.4.1 U/F-SUHDE (ID 108)

Valinnan

Valinnan nimi
numero

Moottorin jannite kasvaa lineaarisesti lahtétaajuuden funk-
tiona nollataajuusjannitteesta (P3.1.4.6) kentdn heikennys-

0 Lineaarinen pisteen jannitteeseen (P3.1.4.3) parametrin P3.1.4.2 maarit-
tamalla kentan heikennyspisteen taajuudella. Kayta tata ole-
tusasetusta, jos ei tarvita jotakin toista asetusta.

Moottorin jannite kasvaa nelidllisesti parametrin P3.1.4.6
(Nollataajuusjannite) arvosta parametrin P3.1.4.2 (Kentan
heikennyspisteen taajuus) arvoon. Kentan heikennyspisteen
alapuolella moottori on alimagnetoitu ja tuottaa pienemman
momentin. Neliollistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovelluk-
sissa, joissa momentin tarve kasvaa nopeuden nelidn
mukaan, esimerkiksi keskipakopuhaltimien ja -pumppujen
ohjauksessa.

1 Neliollinen

U/f-k&yra voidaan ohjelmoida kayttamalld kolmea pistetté:
nollataajuusjannitettd (P1), keskipistejannitetta tai -taajuutta
(P2] ja kentdn heikennyspistettd (P3). Voit kayttaa ohjelmoi-
tavaa U/f-kdyraa pienill taajuuksilla, jos tarvitaan lisimo-
menttia. Optimaaliset asetukset voidaan maarittaa auto-
maattisesti moottorin tunnistusajon (P3.1.2.4) avulla.

2 Ohjelmoitava

Oletus:
moottorin nimellsjannite

Kentan heikennyspiste

Lineaarinen

Nelidllnen Oletus:
moottorin nimellstaajuus
/ flHz
I
ID602

Kuva 23: Moottorin jénnitteen lineaarinen ja neliéllinen muutos
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11
ID603 | Oletus:
moottorin nimellsjannite

. Kentan heikennyspiste

ID605

1D606 757 | | Oletus: moottorin nimellstaajuus
| ¥ f[Hz]

ID604 1D602

Kuva 24: Ohjelmoitava U/f-k&yré

Kun Moottorin tyyppi -parametrin arvoksi asetetaan Kestomagneettimoottori, taman
parametrin arvoksi tulee automaattisesti Lineaarinen.

Kun Moottorin tyyppi -parametrin arvona on Induktiomoottori ja tata parametria muutetaan,
nama parametrit palautuvat oletusarvoihinsa.

* P3.1.4.2 Kentan heikennyspisteen taajuus

* P3.1.4.3 Jannite kentan heikennyspisteessa

«  P3.1.4.4 U/f-keskipistetaajuus

« P3.1.4.5 U/f-keskipistejannite

» P3.1.4.6 Nollataajuusjannite

P3.1.4.3 JANNITE KENTAN HEIKENNYSPISTEESSA (ID 603)

Kentan heikennyspisteen taajuuden ylapuolella lahtojannite pysyy maaritetyssa
maksimiarvossa. Kentan heikennyspisteen taajuuden alapuolella laht6jannite maaraytyy U/f-
kayran parametrien mukaan. Katso U/f-parametrit P3.1.4.1, P3.1.4.4 ja P3.1.4.5.

Kun parametrit P3.1.1.1 [Moottorin nimellisjannite] ja P3.1.1.2 (Moottorin nimellistaajuus)
asetetaan, parametrit P3.1.4.2 ja P3.1.4.3 saavat niita vastaavat arvot automaattisesti. Jos
haluat kayttaa eri arvoja parametreille P3.1.4.2 ja P3.1.4.3, muuta naita parametreja vasta
parametrien P3.1.1.1 ja P3.1.1.2 muuttamisen jalkeen.

P3.1.4.7 VAUHTIKAYNNISTYKSEN ASETUKSET (ID 1590)

Vauhtikaynnistyksen asetukset -parametrin arvot valitaan valintaruutujen avulla.

Bitit voivat saada nama arvot.

» Akselitaajuutta haetaan vain samasta suunnasta kuin taajuusohjetta
» AC-skannaus pois kaytosta

» Taajuusohjetta kaytetaan aloitusarviona

* DC-pulssit pois kaytosta
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Bitti BO maarittaa hakusuunnan. Kun bitin arvona on 0, jarjestelma hakee akselin taajuutta
seka positiivisesta etta negatiivisesta suunnasta. Kun bitin arvona on 1, jarjestelma hakee
akselin taajuutta vain taajuusohjeen suunnasta. Talloin akseli ei voi lilkkua toiseen suuntaan.

Bitti B1 ohjaa moottorin esimagnetoinnin suorittavaa AC-skannausta. AC-skannauksessa
jarjestelma pyyhkaisee taajuuden maksimiarvosta nollataajuutta kohti. Skannaus paattyy,
kun laite sopeutuu akselin taajuuteen. Voit poistaa AC-skannauksen kaytosta asettamalla
bitin B1 arvoksi 1. Jos moottorityypiksi valitaan kestomagneettimoottori, AC-skannaus
poistuu automaattisesti kaytosta.

Bitin B5 avulla voidaan estaa DC-pulssit. DC-pulssien tarkeimmat tehtavat ovat moottorin
esimagnetointi ja moottorin pyorimissuunnan selvittaminen. Jos DC-pulssit ja AC-skannaus
ovat kaytossa, kaytettava menetelma maaraytyy jattamataajuuden mukaan. Jos
jattamataajuus on alle 2 Hz tai moottorityypiksi on valittu kestomagneettimoottori, DC-
pulssit ovat automaattisesti poissa kaytosta.

P3.1.4.9 AUTOMAATTINEN MOMENTIN MAKSIMOINTI (ID 109)

Kayta tata parametria prosessissa, jolla on suuri kdynnistysmomentti kitkan vuoksi.

Moottoriin syotettava jannite muuttuu suhteessa tarvittavaan momenttiin. Talloin moottori
tuottaa suuremman momentin kaynnistyksen yhteydessa ja toimiessaan pienilla taajuuksilla.

Momentin maksimointi vaikuttaa lineaariseen U/f-kayraan. Paras tulos saavutetaan, kun
tunnistusajo on tehty ja ohjelmoitava U/f-kayra otettu kayttoon.

9.1.1 I/F-KAYNNISTYS-TOIMINTO

Kun kaytossa on kestomagneettimoottori, voit I/f-kdynnistystoiminnon avulla kdynnistaa sen
toimimaan jatkuvan virranhallinnan tilassa. Tasta on erityista hyotya kaytettaessa
suuritehoista moottoria, jonka resistanssi on pieni ja jonka U/f-kayran muuttaminen ei ole
helppoa.

I/f-kaynnistystoiminto voi myds tuottaa riittavan momentin kaynnistyksen yhteydessa.

A

Lahtdtaajuus ——— P

T

Moottorin virta

I/f-kaynnistysvirta

>
I/f-kdynnistystaajuus Aika [s]

Kuva 25: I/f-kdynnistyksen parametrit
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P3.1.4.12.1 I/F-KAYNNISTYS (ID 534]

Kun I/f-kaynnistystoiminto aktivoidaan, taajuusmuuttaja alkaa toimia virtaohjaustilassa.
Jarjestelma syottaa moottoriin vakiovirtaa, kunnes lahtétaajuus nousee

parametrin P3.1.4.12.2 maérittaman tason ylapuolelle. Kun lahtétaajuus kasvaa I/f-
kdynnistystaajuutta korkeammaksi, taajuusmuuttaja siirtyy takaisin normaaliin U/f-
ohjaustapaan.

P3.1.4.12.2 I/F-KAYNNISTYSTAAJUUS (ID 535]

I/f-kdynnistystoiminto aktivoituu, kun taajuusmuuttajan ldht6taajuus on tdméan taajuusrajan
alapuolella. Kun lahtotaajuus ylittaa taman rajan, taajuusmuuttaja siirtyy takaisin normaaliin
U/f-ohjaustapaan.

P3.1.4.12.3 I/F-KAYNNISTYSVIRTA (ID 536)

Tallé parametrilla voit maarittaa virran, jota kaytetaan, kun I/f-kdynnistystoiminto on
kaytossa.

9.1.2 MOMENTTISTABILAATTORITOIMINTO

P3.1.4.13.1 MOMENTTISTABILAATTORIN VAHVISTUS (ID 1412)

P3.1.4.13.2 MOMENTTISTABILAATTORIN VAHVISTUS KENTAN HEIKENNYSPISTEESSA (ID 1414)

Momenttistabilaattori vakauttaa arvioidun momentin mahdolliset heittelyt.

Toiminnossa kaytetaan kahta vahvistusta. Mom.stab.vahv. on vakio kaikilla lahtotaajuuksilla.
Mom.stab.vahv. muuttuu lineaarisesti nollataajuuden ja kentan heikennyspisteen valilla.
Taysi vahvistus tapahtuu taajuudella 0 Hz, ja kentan heikennyspisteessa vahvistus on nolla.
Kuvassa esitetaan vahvistus lahtotaajuuden funktiona.

A
Vahvistus

Tehollhen vahvistus —»

(P [Mom.stab.vahv.KHP oo

( P [Mom.stab.vahv. D

Lahtotaajuus

C P | Kentan heikennyspiste >_

Kuva 26: Momenttistabilaattorin vahvistus

P3.1.4.13.3 MOMENTTISTABILAATTORIN VAIMENNUSAIKAVAKIO (ID 1413)

Momenttistabilaattorin vaimennusaikavakio.
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P3.1.4.13.4 MOMENTTISTABILAATTORIN VAIMENNUSAIKAVAKIO
[KESTOMAGNEETTIMOOTTORIT) (ID 1735)

Kestomagneettimoottorin momenttistabilaattorin vaimennusaikavakio.

9.2 KAYNNISTYS- JA PYSAYTYSASETUKSET
Kaynnistys- ja pysaytyskomennot on annettava eri tavalla kussakin ohjauspaikassa.
ETAOHJAUSPAIKKA (I/0 A)

Valitse digitaalitulot parametreilla P3.5.1.1 (Ohjaussignaali 1 A), P3.5.1.2 (Ohjaussignaali 2 A)
ja P3.5.1.3 (Ohjaussignaali 3 A]. Nama digitaalitulot ohjaavat Kay-, Seis- ja Taakse-
komentoja. Valitse sitten naiden tulojen logiikka parametrilla P3.2.6 (I/0 A -logiikka).

ETAOHJAUSPAIKKA (I/0 B)

Valitse digitaalitulot parametreilla P3.5.1.4 (Ohjaussignaali 1 B), P3.5.1.5 (Ohjaussignaali 2 B)
ja P3.5.1.6 (Ohjaussignaali 3 B). Nama digitaalitulot ohjaavat Kay-, Seis- ja Taakse-
komentoja. Valitse sitten naiden tulojen logiikka parametrilla P3.2.7 (I/0 B -logiikka).

PAIKALLISOHJAUS (PANEELI)

Kaynnistys- ja pysaytyskomennot annetaan paneelin painikkeilla. Pyorimissuunta asetetaan
parametrilla P3.3.1.9 (Suunta paneelilta).

ETAOHJAUSPAIKKA (KENTTAVAYLA)

Kay-, Seis- ja Taakse-komennot tulevat kenttavaylasta.

P3.2.5 PYSAYTYSTOIMINTO (ID 506}

116:

Valinnan
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Moottori pysahtyy omalla hitausmassallaan. Kun pysaytysko-
0 Vapaasti pyorien mento annetaan, taajuusmuuttajaohjaus paattyy ja taajuus-
muuttajan virta putoaa nollaan.

Pysaytyskomennon jalkeen moottorin nopeus hidastuu ase-

! Rampilla tettujen hidastusparametrien mukaisesti nollanopeuteen.

P3.2.6 1/0 A KAY/SEIS-LOGIIKKA (ID 300)

Taajuusmuuttajan kaynnistymista ja pysahtymista voidaan ohjata digitaalisignaalien kautta
taman parametrin avulla.

Valinnat, jotka sisaltavat sanan "reuna”, auttavat estamaan taajuusmuuttajan
kaynnistamisen vahingossa.
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Laite saattaa kaynnistya vahingossa esimerkiksi seuraavissa tilanteissa:

» Laitteeseen kytketaan virta.

» Virta kytketaan uudelleen virtakatkoksen jalkeen.

+ Vika kuitataan.

*  Kaynnistys sallittu -toiminto pysayttaa taajuusmuuttajan.
» Ohjauspaikaksi vaihdetaan riviliitinohjaus.

Ennen kuin voit kdynnistad moottorin, Kdy/Seis-kosketin on avattava.

Kaikissa seuraavien sivujen esimerkeissa kaytetaan pysaytystapaa Vapaasti pyorien. 0S =
Ohjaussignaali.

EQ

(V prieuspaea——IN 1
(1 OHJ.PAIKKA )_INZ ‘ A

IN 1 _
(Vv |[Kéynn. sallittu  }—{IN 2 ‘ I0_StartFunction

Salli K&y |V [1/0-ohj. A(/B) Kay)
(P_I1/O A (/B) logiikka)— Kay-Seis-logiikka  Taakse | (V1o ave rasee )
(IO [Ohj.sign. 1 A(/B) )} Signaali 1 pakot. seis aktiiv. —V|Paneeliinfo )
(IO [Ohj.sign. 2 A(/B) )} Signaali 2

(IO [Ohj.sign. 3 A(/B) ) Signaali 3

( KP [Start-painike ' Start-painike
Paneelin Stop-painike: Pakot. seis
EI = EPATOSI
KYLLA = TOSI VAL Infoviesti
(_P | Paneelin Stop-painike) G Taajuusmuuttaja on pakotettu
(0 | EPATOSI HIN O pysadytystilaan paneelista
( KP | Stop-painike HIN1 Taajuusmuuttaja voidaan
kdynnistaa uudelleen painamalla
paneelin Start-painiketta, jos
alkuperaisen ohjauspaikan
KAY-signaali on aktiivinen.

Kuva 27: /0 A Kay/Seis -logiikan lohkokaavio.

Valinnan

Valinnan nimi
numero

Toiminnot aktivoituvat koskettimien sulkeutuessa.

0 0S1 = Eteen
0S2 = Taakse
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ETEEN |Laht6taajuus

Asetettu taaj. {-----y P R IR e IRL R Ry e IERREELREES
[\ / /]
0Hz ——— . >
Asetettu taaj. |1 \_\_

TAAKSE

Kaynn. sallttu

Ohj.signaali 1 —l |

Ohj.signaali 2 —¢—‘

Paneelin

Start-painike
Paneelin

B

Stop-painike @ @@ @@@@ @ @@

Kuva 28: I/0 A Kéy/Seis -logiikka = 0

1.
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Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja
aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen.
Moottori kdy eteenpain.

0S2 aktivoituu, mutta silla ei ole
vaikutusta lahtotaajuuteen, koska ensin
valitulla suunnalla on korkeampi
prioriteetti.

0S1 poistuu kaytosta. Talloin suunta
alkaa muuttua (suunnasta ETEEN
suuntaan TAAKSE], koska 0S2 on yh&
aktiivinen.

0S2 poistuu kaytosta ja moottoriin
syotettava taajuus putoaa nollaan.
0S?2 aktivoituu uudelleen ja aiheuttaa
moottorin nopeuden kiihtymisen
(TAAKSE]) kohti asetettua taajuutta.
0S2 poistuu kaytosta ja moottoriin
syoOtettava taajuus putoaa nollaan.
0S1 aktivoituu ja moottorin nopeus alkaa
kiihtya (ETEEN) kohti asetettua
taajuutta.

10.

1.

12.

13.

Kaynnistys sallittu -signaalin arvo
muuttuu arvoksi EPATOSI, mika
pudottaa taajuuden nollaan. Kaynnistys
sallittu -signaali maaritetaan
parametrilla P3.5.1.15.

Kaynnistys sallittu -signaalin arvo
muuttuu arvoksi TOSI ja taajuus alkaa
jalleen nousta kohti asetettua taajuutta,
koska 0S1 on yha aktiivinen

Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja
moottoriin syotettava taajuus putoaa
nollaan. (Tadma signaali toimii vain, jos
parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-
painike) arvo on Kylla.)
Taajuusmuuttaja kaynnistyy, koska
paneelin Start-painiketta painettiin.
Paneelin Stop-painiketta painetaan
jalleen, ja taajuusmuuttaja pysahtyy.
Yritys kaynnistaa taajuusmuuttaja
painamalla paneelin Start-painiketta ei
onnistu, koska 0S1 ei ole aktiivinen.
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Valinnan

Valinnan nimi Kuvaus
numero
Kolmijohdinohjaus (pulssiohjaus)
: 0S1 = Eteen (reuna)
0S2 = Kaanteinen seis
0S3 = Taakse (reuna)
ETEEN

Lahtdtaajuus

Asetettu taa]. | - e

/ [\ / {
0 Hz ; |
Asetettu taaj. {----- : \_

TAAKSE i

Kaynn. sallttu

1
I
I
|
L
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Ohj.signaali 1 _11 [

Ohj.signaali 2

|l
Ohj.signaali 3

I
I
|
|
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
|
I
I

Paneelin
Stop-painike

e B i ettt EEEELS

L L .
OO O® O 6 ® ®

Kuva 29: /0 A Kay/Seis -logiikka = 1

1. Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja 6. Yritys kdynnistaa taajuusmuuttaja
aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen. aktivoimalla OS1 ei onnistu, koska
Moottori kdy eteenpain. Kaynnistys sallittu -signaalin arvo on yha

2. 0S2 poistuu kaytosta, ja taajuus putoaa EPATOSI.
nollaan. 7. 0S1 aktivoituu ja moottorin nopeus alkaa

3. 0S1 aktivoituu ja aiheuttaa kiihtya (ETEEN) kohti asetettua
lahtotaajuuden kasvamisen uudelleen. taajuutta, koska Kaynnistys sallittu
Moottori kay eteenpain. -signaalin arvoksi on asetettu TOSI.

4. 0S3 aktivoituu, mika aiheuttaa 8. Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja
suunnanmuutoksen (ETEEN -> TAAKSE]). moottoriin syotettava taajuus putoaa

5. Kaynnistys sallittu -signaalin arvo nollaan. (Tdma signaali toimii vain, jos
muuttuu arvoksi EPATOSI, mika parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-
pudottaa taajuuden nollaan. Kaynnistys painike) arvo on Kylla.)
sallittu -signaali maaritetaan 9. 0S3 aktivoituu, mika aiheuttaa moottorin
parametrilla P3.5.1.15. kaynnistymisen ja kaynnin taaksepain.

10. OS2 poistuu kaytosta, ja taajuus putoaa
nollaan.
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Valinnan

Valinnan nimi Kuvaus
numero
Taman toiminnon avulla voit estda vahingossa tapahtuvan
2 0S1 = Eteen (reuna) kdynnistymisen. Ennen kuin voit kdynnistdaa moottorin uudel-
0S2 = Taakse (reuna) leen, Kay/Seis-kosketin on avattava.
ETEENT . .. .
Lahtétaajuus

Asetettu taa] L

Asetettu taaj.----

TAAKSE

Kaynn. sallttu

Ohj.signaalil-' ] :
i

|
1
1
1
L
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1

|| A

Ohj.signaali 2

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

|
1
1
1
b
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
1
|
1
1
|

T
|

T S . I
O O ® ® OO @

Kuva 30: I/0 A Kéy/Seis -logiikka = 2

1. Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja 7. 0S1 aktivoituu ja moottorin nopeus alkaa
aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen. kiihtya (ETEEN) kohti asetettua
Moottori kdy eteenpain. taajuutta.

2. 052 aktivoituu, mutta silla ei ole 8. Kaynnistys sallittu -signaalin arvo
vaikutusta lahtotaajuuteen, koska ensin muuttuu arvoksi EPATOSI, mika
valitulla suunnalla on korkeampi pudottaa taajuuden nollaan. Kaynnistys
prioriteetti. sallittu -signaali maaritetaan

3. 0S1 poistuu kaytosta. Talloin suunta parametrilla P3.5.1.15.
alkaa muuttua (suunnasta ETEEN 9. Kaynnistys sallittu -signaalin arvo
suuntaan TAAKSE], koska 0S2 on yh& muuttuu arvoksi TOSI. Tallda muutoksella
aktiivinen. ei ole vaikutusta, silla kaynnistys

4. 0S2 poistuu kaytosta ja moottoriin edellyttdaa nousevaa reunaa, vaikka 0S1
syotettava taajuus putoaa nollaan. onkin aktiivinen.

5. 052 aktivoituu uudelleen ja aiheuttaa 10. Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja
moottorin nopeuden kiihtymisen moottoriin syotettava taajuus putoaa
(TAAKSE]) kohti asetettua taajuutta. nollaan. (Tédma signaali toimii vain, jos

6. 052 poistuu kaytosta ja moottoriin parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-
syotettdva taajuus putoaa nollaan. painike) arvo on Kylla.)
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11. 0S1 avautuu ja sulkeutuu uudelleen,
mika kaynnistaa moottorin.

12. 0S1 poistuu kaytosta ja moottoriin

syoOtettava taajuus putoaa nollaan.

Valinnan Valinnan nimi Kuvaus
numero
3 0S1 = Kay
0S2 = Taakse
ETEEN® . .
Lahtétaajuus

Asetettu taaj.{---

0 Hz

Asetettu taaj.q---

TAAKSE

Kaynn. sallttu

T
|
]
|
|
|
|
|

Ohj.signaali 1 _!
Ohj.signaali2 _1L_____|

Kuva 31: /0 A Kay/Seis -logiikka = 3

1. Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja 6.

aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen.
Moottori kdy eteenpain.
2. 0S2 aktivoituu, mika aiheuttaa

suunnanmuutoksen (ETEEN -> TAAKSE). 7.

3. 0S2 poistuu kaytosta ja suunta alkaa
muuttua (suunnasta TAAKSE suuntaan
ETEEN]), koska 0S1 on yha aktiivinen.

4. 0S1 poistuu kaytosta ja taajuus putoaa

nollaan. 8.

5. 0S2 aktivoituu, mutta moottori ei
kaynnisty, koska 0S1 on yha poissa
kaytosta.

0S1 aktivoituu ja aiheuttaa
lahtotaajuuden kasvamisen uudelleen.
Moottori kay eteenpain, koska 0S2 on
poissa kaytosta.

Kaynnistys sallittu -signaalin arvo
muuttuu arvoksi EPATOSI, miké
pudottaa taajuuden nollaan. Kaynnistys
sallittu -signaali maaritetaan
parametrilla P3.5.1.15.

Kaynnistys sallittu -signaalin arvo
muuttuu arvoksi TOSI ja taajuus alkaa
jalleen nousta kohti asetettua taajuutta,
koska 0S1 on yha aktiivinen
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9. Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja
moottoriin syotettava taajuus putoaa
nollaan. (Tama signaali toimii vain, jos
parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-
painike) arvo on Kyll3.)

10. Taajuusmuuttaja kaynnistyy, koska
paneelin Start-painiketta painettiin.

11. Paneelin Stop-painiketta painetaan
jalleen ja taajuusmuuttaja pysahtyy.

12. Yritys kaynnistaa taajuusmuuttaja
painamalla paneelin Start-painiketta ei
onnistu, koska 0S1 ei ole aktiivinen.

Valinnan

Valinnan nimi Kuvaus

numero

Taman toiminnon avulla voit estaa vahingossa tapahtuvan
kaynnistymisen. Ennen kuin voit kdynnistaa moottorin uudel-

4 0S1 = Kay (reuna)
leen, Kay/Seis-kosketin on avattava.

0S2 = Taakse

ETEENT .
Lahtétaajuus

Asetettu taaj.{-----

0 Hz

TAAKSE

|

I
Asetettu taaj.i---
|

|

|
Kaynn. sallttu —
|

Ohj.signaali 1 _|| |

Ohj.signaaliz ——— L !_I |
| |
[

Kuva 32: 1/0 A Kéy/Seis -logiikka = 4

1.

Ohjaussignaali (0S) 1 aktivoituu ja
aiheuttaa lahtotaajuuden kasvamisen.
Moottori kdy eteenpain, koska 0S2 on
poissa kaytosta.

0S1 poistuu kaytosta ja taajuus putoaa
nollaan.

0S2 aktivoituu, mutta moottori ei
kaynnisty, koska 0S1 on yha poissa

2. 0S2 aktivoituu, mika aiheuttaa kaytosta.
suunnanmuutoksen (ETEEN -> TAAKSE]). 0S1 aktivoituu ja aiheuttaa
3. 0S2 poistuu kaytosta ja suunta alkaa lahtotaajuuden kasvamisen uudelleen.
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muuttua (suunnasta TAAKSE suuntaan
ETEEN]), koska 0S1 on yha aktiivinen.

Moottori kay eteenpain, koska 0S2 on
poissa kaytosta.
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7. Kaynnistys sallittu -signaalin arvo 10. Ennen kuin taajuusmuuttajan voi
muuttuu arvoksi EPATOSI, mika kaynnistaa, 0S1 on avattava ja suljettava
pudottaa taajuuden nollaan. Kaynnistys uudelleen.
sallittu -signaali maaritetaan 11. 0S1 poistuu kaytosta ja taajuus putoaa
parametrilla P3.5.1.15. nollaan.

8. Ennen kuin taajuusmuuttajan voi
kaynnistaa, 0S1 on avattava ja suljettava
uudelleen.

9. Paneelin Stop-painiketta painetaan, ja
moottoriin syotettava taajuus putoaa
nollaan. (Tama signaali toimii vain, jos
parametrin P3.2.3 (Paneelin Stop-
painike) arvo on Kylla.)

9.3 OHJEET

9.3.1 TAAJUUSOHJE

Taajuusohjeen lahde voidaan ohjelmoida kaikissa ohjauspaikoissa PC-tyokalua lukuun
ottamatta. Jos kaytat tietokonetta, se ottaa taajuusohjeen aina PC-tyokalusta.

ETAOHJAUSPAIKKA (1/0 A)

Voit asettaa /0 A -ohjauspaikan taajuusohjeen parametrilla P3.3.1.5.

ETAOHJAUSPAIKKA (1/0 B)

Voit asettaa I/0 B -ohjauspaikan taajuusohjeen parametrilla P3.3.1.6.

PAIKALLISOHJAUS (PANEELI)

Jos parametrin P3.3.1.7 arvona on oletusarvo Paneeli, parametrille P3.3.1.8 (Paneelin
ohjearvo) asetettu ohjearvo on voimassa.

ETAOHJAUSPAIKKA (KENTTAVAYLA)

Jos sailytat parametrin P3.3.1.10 oletusarvon Kenttavayla, taajuusohje tulee kenttavaylasta.

9.3.2 MOMENTTIOHJE

Kun parametrin P3.1.2.1 (Ohjaustapa) arvona on Momenttiohjaus (open loop), jarjestelma
ohjaa moottorin momenttia. Moottorin nopeus muuttuu, kunnes se vastaa moottorin akselin
kuormaa. P3.3.2.7 (Momenttiohjauksen taajuusraja) ohjaa moottorin nopeusrajaa.
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Momenttiohje

SUODATIN

M |Lopull. mom.ohje
(_P_[Momenttiohjel. skaala (M [Lop J

Valinta P_|Mom.ohj.min MIN
IN ‘

Valinta out
Ei kaytossa INO P |Mom.ohj.max MAX
Paneelin mom.ohje IN1
lohj.sauva IN2

(P Mom.ohj.kuoll.alue
(_P_[Mom.ohj.swd.aika)

Prosessidata In1 IN9

Prosessidata In2 IN10
Prosessidata In3 IN11
Prosessidata In4 IN12
Prosessidata In5 IN13
Prosessidata In6 IN14
Prosessidata In7 IN15
Prosessidata In8 IN16

Lohko 5 IN21

Kuva 33: Momenttiohjeen ketjukaavio

P3.3.2.2 MOMENTIN MINIMIOHJE (ID 643]

Parametri P3.3.2.2 maarittaa pienimman sallitun momenttiohjeen positiivisille ja
negatiivisille arvoille.

P3.3.2.3 MOMENTIN MAKSIMIOHJE (ID 642)

Parametri P3.3.2.3 maarittaa suurimman sallitun momenttiohjeen positiivisille ja
negatiivisille arvoille.

Nama parametrit maarittavat valitun momenttiohjesignaalin skaalauksen. Esimerkiksi
analogiatulosignaali skaalautuu arvojen Momentin minimiohje ja Momentin maksimiohje
valissa.

Momenttiohje
[%]

Momentin
maksimiohje

|
|
|
100:% p Analogiatulo-
[ signaali
[ [%]
|
Momentin |
minimiohje

Kuva 34: Momenttiohjesignaalin skaalaus.

P3.3.2.7 MOMENTTIOHJAUKSEN TAAJUUSRAJA (ID 1278)

Momenttiohjaustavassa taajuusmuuttajan lahtotaajuus on aina parametrien P3.3.1.1
(Minimitaajuusohje) ja P3.3.1.2 (Maksimitaajuusohje) valissa.

Talla parametrilla voit myds valita kaksi muuta tilaa.
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Valinta 0 = Positiivinen/negatiivinen taajuusraja.

Taajuus on rajattu parametrin P3.3.1.3 (Positiivinen taajuusohjeraja) ja P3.3.1.4 (Negatiivinen
taajuusohjeraja) valiin (jos ndiden parametrien arvot ovat pienemmat kuin parametrin
P3.3.1.2 (Suurin sallittu taajuusohje] arvo).

Lahtotaajuus [Hz]

P | Pos. taajuusohjeraja i e
( | >_>_ _ nopeussaatdja aktiivinen

( P | Maksimitaajuusohje

Taajuusmuuttaja momenttiohjauksessa

Taajuusmuuttaja momenttiohjauksessa  Aika

(P |-Maksimitaajuusohje Da T
DI S _nopeussaataja aktiivinen

(P [Neg. taajuusohjeraja

y

Kuva 35: Momenttiohjauksen taajuusraja, valinta 0

Valinta 1 = Taajuusohje (kumpaankin suuntaan).

Todellinen taajuusohje (ramppigeneraattorin jalkeen) rajoittaa taajuutta kumpaankin
suuntaan. Lahtotaajuus siis kasvaa maaritetyn ramppiajan kuluessa, kunnes todellinen
momentti on yhta suuri kuin momenttiohje.

Lahtétaajuus [Hz]
A
( P|Pos. taajuusohjeraja - —t+————— — — — MCEEVERCEIETE) Cl e
( R|Taajuusohje e
Ramppigeneraattorin 1§ht — -rﬁgk:rfptigﬁjt}aijlﬁsessa
>
Taajuusmuuttaja Aika
momenttiohjauksessa
( R| -Taajuusohje I+ ————==
P | Neg. taajuusohjeraja -t+-————— - — = — —— — — —
( 9 J jera) >_ nopeussaataja aktiivinen

Kuva 36: Momenttiohjauksen taajuusraja, valinta 1

9.3.3 VAKIONOPEUDET

Voit kayttaa vakionopeustoimintoa prosesseissa, joissa tarvitaan useita erilaisia
vakionopeuksia. Kaytettavissa on kahdeksan vakionopeusohjetta. Voit valita
vakionopeusohjeen digitaalitulosignaalien P3.3.3.10, P3.3.3.11 ja P3.3.3.12 avulla.
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P3.3.3.1 VAKIONOPEUSTILA (ID 182)

Talla parametrilla voit asettaa logiikan, jolla jokin vakionopeuksista valikoituu kayttoon.
Valittavissa on kaksi logiikkaa.

VEULLEL

Valinnan nimi Kuvaus
numero

Tulojen sekoitus on binaaritilassa. Vakionopeus maaraytyy

0 Binaaritila aktiivisten digitaalitulojen joukon mukaan. Lisatietoja on tau-
lukossa 117 Vakionopeuksien valitseminen, kun P3.3.3.1 =
Binaaritila.

1 Tulojen masrs Kayte.t.t.e.lvlg vakionopeus (1, 2 tai 3) maaraytyy aktiivisten tulo-
jen maaran mukaan.

P3.3.3.2 VAKIONOPEUS 0 (ID 180)
P3.3.3.3 VAKIONOPEUS 1 (ID 105)
P3.3.3.4 VAKIONOPEUS 2 (ID 106)
P3.3.3.5 VAKIONOPEUS 3 (ID 126)
P3.3.3.6 VAKIONOPEUS 4 (ID 127)
P3.3.3.7 VAKIONOPEUS 5 (ID 128)
P3.3.3.8 VAKIONOPEUS 6 [ID 129)
P3.3.3.9 VAKIONOPEUS 7 [ID 130)
PARAMETRILLE P3.3.3.1 VALITAAN ARVOKSI 0:

Voit asettaa ohjeeksi vakionopeuden 0 asettamalla parametrin P3.3.1.5 (I/0-ohjearvopaikan A
valinta) arvoksi 0 (Vakionopeus 0).

Voit valita vakionopeuden 1-7 maarittamalla digitaalitulot parametrille P3.3.3.10
(Vakionopeusvalinta 0], P3.3.3.11 (Vakionopeusvalinta 1) tai P3.3.3.12 (Vakionopeusvalinta 2).
Vakionopeus maaraytyy aktiivisten digitaalitulojen joukon mukaan. Lisatietoja on
seuraavassa taulukossa. Vakionopeudet pysyvat automaattisesti minimi- ja
maksimitaajuuksien (P3.3.1.1 ja P3.3.1.2) vélissa.

Tarvittava toimi Aktivoituva taajuus

Valitse parametrin P3.3.1.5 arvoksi 0. Vakionopeus 0

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 246 PARAMETRIKUVAUKSET

117: Vakionopeuksien valitseminen, kun P3.3.3.1 = Binaaritila

Aktivoitu digitaalitulosignaali Aktivoitu taajuusohje

Vakionopeusvalinta 2 Vakionopeusvalinta 1 Vakionopeusvalinta 0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

*

*

*

*

Vakionopeus 0 Vain, jos
Vakionopeus 0 on asetettu
taajuusohjeldahteeksi
parametrilla P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 tai
P3.3.1.10.

* Vakionopeus 1

Vakionopeus 2

* Vakionopeus 3

Vakionopeus 4

* Vakionopeus 5

Vakionopeus 6

* Vakionopeus 7

* = Tulo on aktivoitu.

PARAMETRILLE P3.3.3.1 VALITAAN ARVOKSI 1:

Voit kayttaa vakionopeuksia 1-3 eri aktiivisten digitaalitulojoukkojen kanssa. Aktiivisten
tulojen maara ilmaisee kaytettavan nopeuden.
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118: Vakionopeuksien valitseminen, kun P3.3.3.1 = Tulojen maara

Aktivoitu digitaalitulosignaali Aktivoitu taajuusohje

Vakionopeusvalinta 2 Vakionopeusvalinta 1 Vakionopeusvalinta 0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

*

*

*

*

Vakionopeus 0 Vain, jos
Vakionopeus 0 on asetettu
taajuusohjeldahteeksi
parametrilla P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 tai
P3.3.1.10.

* Vakionopeus 1

Vakionopeus 1

Vakionopeus 1

* Vakionopeus 2

Vakionopeus 2

* Vakionopeus 2

* * Vakionopeus 3

* = Tulo on aktivoitu.

P3.3.3.10 VAKIONOPEUSVALINTA 0 (ID 419)
P3.3.3.11 VAKIONOPEUSVALINTA 1 (ID 420)

P3.3.3.12 VAKIONOPEUSVALINTA 2 [ID 421)

Voit kayttaa vakionopeuksia 1-7 liittamalla digitaalitulon naihin toimintoihin luvun 9.7.7
Digitaali- ja analogiatulojen ohjelmointi ohjeiden mukaisesti. Lisatietoja on kohdassa 117
Vakionopeuksien valitseminen, kun P3.3.3.1 = Binaaritila seka taulukoissa s 41
Vakionopeuksien parametrit. ja 50 Digitaalitulojen asetukset.

9.3.4 MOOTTORIPOTENTIOMETRIN PARAMETRIT

Moottoripotentiometrin taajuusohje on kaytettavissa kaikissa ohjauspaikoissa. Voit muuttaa
moottoripotentiometrin ohjetta vain, kun taajuusmuuttaja on Kay-tilassa.

HUOMIO
Jos lahtotaajuus on asetettu pienemmiksi kuin Moottoripotentiometrin ramppi
-parametrin arvo, normaalit kiihdytys- ja hidastusajat asettavat sen rajat.
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P3.3.4.1 MOOTTORIPOTENTIOMETRI YLOS (ID 418)

Moottoripotentiometrin avulla voit nostaa tai laskea lahtotaajuutta. Kun parametriin
Moottoripotentiometri YLOS kytketaan digitaalitulo ja digitaalitulosignaali on aktiivinen,
lahtotaajuus kasvaa.

P3.3.4.2 MOOTTORIPOTENTIOMETRI ALAS (ID 417]

Moottoripotentiometrin avulla voit nostaa tai laskea lahtotaajuutta. Kun parametriin
Moottoripotentiometri ALAS kytketaan digitaalitulo ja digitaalitulosignaali on aktiivinen,
lahtotaajuus pienenee.

Kolmella parametrilla on vaikutus siihen, miten lahtotaajuus kasvaa tai pienenee, kun
Moottoripotentiometri YLOS tai Moottoripotentiometri ALAS on kaytdssd. Nama parametrit
ovat Moottoripotentiometrin ramppi (P3.3.4.3), Rampin kiihdytysaika (P3.4.1.2) ja Rampin
hidastusaika (P3.4.1.3).

Taajuusohje
A
Maksimitaajuus

. Moottoripotentiometrin

ramppi
Minimitaajuus
Aika [s]
Mootto ripo_t_entiometLil
YLOS
Moo ttoripotentiometri

Kuva 37: Moottoripotentiometrin parametrit

P3.3.4.4 MOOTTORIPOTENTIOMETRIN PALAUTUS (ID 367)

Tama parametri maarittaa moottoripotentiometrin taajuusohjeen nollauslogiikan.

Nollaustoiminnossa on kolme vaihtoehtoa: ei nollausta, nollaus taajuusmuuttajan
pysahtyessa ja nollaus taajuusmuuttajan irtikytkennan yhteydessa.
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Valinnan Valinnan nimi Kuvaus
numero
0 Ei palautusta V||n7e|nen. moottorlpotentpn.w.etr.ln tgajuusohjg sailyy pysay-
tystilan yli ja tallentuu muistiin, jos ilmenee virtakatkos.
1 Pysivtvstila Moottoripotentiometrin taajuusohjeeksi muuttuu 0, kun taa-
ysayly juusmuuttaja siirtyy pysaytystilaan tai kytketaan irti.
2 Irtikytketty Mogttorlpotent.lometmn”t"aajnuu.soh]eekg muuttuu 0 vain, kun
taajuusmuuttaja kytketaan irti.

9.4 OHJAUSSAUVAN PARAMETRIT

Kayta ohjaussauvan parametreja, kun ohjaat moottorin taajuus- tai momenttiohjetta
ohjaussauvalla. Jotta voit ohjata moottoria ohjaussauvalla, kytke ohjaussauvan signaalin
analogiatuloon ja aseta ohjaussauvan parametrit.

C HUOMiIO!
On erittain suositeltavaa kayttaa ohjaussauvatoimintoa analogiatuloissa, joiden
alue on -10V - +10 V. Talloin ohje ei hyppaa maksimiarvoon, jos johto katkeaa.

P3.3.5.1 OHJAUSSAUVAN SIGNAALIN VALINTA (ID 451)

Taman parametrin avulla voit asettaa ohjaussauvan toimintaa ohjaavan
analogiatulosignaalin.

Kayta ohjaussauvatoimintoa taajuusmuuttajan taajuus- tai momenttiohjeen ohjaamiseen.
P3.3.5.2 0OHJAUSSAUVAN KUOLLUT ALUE (ID 384)

Voit ohittaa ohjeen pienet, nollan lahella olevat arvot asettamalla taman arvon suuremmaksi
kuin 0. Kun analogiatulosignaali on nollan ja taman parametrin itseisarvon valissg,
ohjaussauvan ohjeeksi asetetaan 0.
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Maksimitaajuus

Ohjearvo
_ Jomweawo S
|
[
[
[
|
[
An.tulo ohjaussauva, :
kuollut alue = 10 % | [
[
\ I
-10V :+10 \
-1900/0 -10% .IL+1000/0
T »
[ +10% Analogiatulo
[
|
[
[
[
[
[
[
|
[
|
[
[
- — : _______ —y————

-Maksimitaajuus

Kuva 38: Ohjaussauvatoiminto

P3.3.5.3 OHJAUSSAUVAN LEPOALUE (ID 385]

P3.3.5.3 OHJAUSSAUVAN LEPOVIIVE (ID 386)

Jos ohjaussauvan ohjearvo pysyy lepoalueella lepoviivetta kauemmin, taajuusmuuttaja
pysahtyy ja lepotila aktivoituu.

Parametrin arvo 0 ilmaisee, etta lepoviivetta ei kayteta.

HUOMIO
Ohjaussauvan lepotila on kaytettavissa vain, jos taajuusohjetta ohjataan
ohjaussauvalla.

9.5 RYOMINTAPARAMETRIT

Ryomintatoimintoa kaytetaan normaalin ohjauksen hetkelliseen ohittamiseen. Voit kayttaa
tata toimintoa esimerkiksi prosessin hitaaseen ohjaamiseen tiettyyn tilaan tai paikkaan
huollon aikana. Ohjauspaikkaa tai muita parametreja ei tarvitse muuttaa.

Ryomintatoiminto voidaan aktivoida vain, kun taajuusmuuttaja on pysaytystilassa. Voit
kayttaa kahta kaksisuuntaista taajuusohjetta. Ryomintatoiminto voidaan aktivoida joko
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kenttavaylan tai digitaalitulosignaalien kautta. Rydmintatoiminnolla on oma ramppiaikansa,
jota kaytetaan aina ryominnan ollessa aktiivisena.

Ryomintatoiminto kaynnistaa taajuusmuuttajan maaritetyn ohjeen mukaisesti. Tama
edellyttaa uutta kaynnistyskomentoa. Ohjauspaikalla ei ole vaikutusta.

Voit aktivoida ryomintatoiminnon kenttavaylan kautta ohitustilassa ohjaussanan biteilla 10 ja
1.

Lahtoétaajuus [Hz]

. Rydminnan ramppi

Ryémintaohje 1 \\ \
1

Rydmintdaohje 2

DI ryéminta kayttoon | I
(digitaalitulosignaali)

Rydmintaohje 1 kayttéon
(digitaalitulosignaali) [

Rydmintaohje 2 kayttéon I
(digitaalitulosignaali)

Kenttavaylan
ohjaussanan bitti 10

Kenttavaylan
ohjaussanan bitti 11

Kuva 39: Ryémintdparametrit

P3.3.6.1 DI RYGMINTA KAYTTGOON (ID 532)

Tama parametri maarittaa digitaalitulosignaalin, jota kaytetaan digitaalituloista annettavien
rydomintakomentojen aktivointiin. Tama signaali ei vaikuta kenttavaylan kautta tuleviin
ryomintakomentoihin.

P3.3.6.2 RYOMINTAOHJE 1 AKTIVOINTI (ID 530)

P3.3.6.3 RYOMINTAOHJE 2 AKTIVOINTI (ID 531)

Nama parametrit maarittavat digitaalitulosignaalit, joilla asetetaan ryomintatoiminnon
taajuusohje ja jotka saavat taajuusmuuttajan kaynnistymaan. Naita digitaalitulosignaaleja
voidaan kayttaa vain, kun DI rydminta kayttoon -signaali on aktiivinen.

HUOMIO
Jos DI ryominta kayttoon -signaali ja tama digitaalitulo aktivoituvat,

taajuusmuuttaja kaynnistyy.

HUOMIO
Jos molemmat aktivointisignaalit ovat aktiivisia samanaikaisesti, taajuusmuuttaja
pysahtyy.
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P3.3.6.4 RYOMINTAOHJE 1 (ID 1239)

P3.3.6.5 RYOMINTAOHJE 2 (ID 1240)

Voit maarittaa ryomintatoiminnon taajuusohjeet parametreilla P3.3.6.4 ja P3.3.6.5. Ohjeet
ovat kaksisuuntaisia, eika taakse-komento vaikuta ryomintaohjeiden suuntaan. Eteen-
ohjeella on positiivinen ja taakse-ohjeella negatiivinen arvo. Ryomintatoiminto voidaan
aktivoida joko digitaalitulosignaaleilla tai kenttavaylan kautta ohitustilassa ohjaussanan
biteilla 10 ja 11.

9.6 RAMPPI- JA JARRUASETUKSET

P3.4.1.1 RAMPIN 1 MUOTO (ID 500)

P3.4.2.1 RAMPIN 2 MUOTO (ID 501)

Parametreilla Rampin 1 muoto ja Rampin 2 muoto voi pehmentaa kiihdytys- ja
hidastusrampin alkua ja loppua. Jos arvoksi asetetaan 0,0 %, ramppi on lineaarinen.
Kiihdytys ja hidastus reagoivat ohjearvosignaalin muutoksiin heti.

Kun parametrin arvoksi asetetaan 1,0-100,0 prosenttia, kiithdytys- ja hidastusrampit ovat S-
kirjaimen muotoisia. Taman toiminnon avulla voit vahentaa osien mekaanista kulumista seka
virtapiikkeja ohjearvojen muuttuessa. Voit muokata kiihdytysaikaa parametreilla P3.4.1.2
(Kiihdytysaika 1) ja P3.4.1.3 (Hidastusaika 1).

A
[Hz]

ID103,

[t

Kuva 40: Kiihdytys-/hidastuskéyréa (S-muoto)
P3.4.5.1 VUOJARRUTUS (ID 520)

Voit kayttaa vuojarrutusta DC-jarrutuksen sijaan. Vuojarrutus tehostaa jarrutustehoa silloin,
kun lisdjarruvastuksia ei tarvita.
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Kun jarrutusta tarvitaan, jarjestelma pienentaa taajuutta ja kasvattaa moottorin vuota, mika
tehostaa moottorin jarrutuskykya. Moottorin nopeutta ohjataan jarrutuksen aikana.

Voit ottaa vuojarrutuksen kayttoon ja poistaa sen kaytosta.

C HUOMIO!
Kayta jarrutusta vain jaksoittain. Vuojarrutuksessa energia muuttuu lammaksi,
mika voi vahingoittaa moottoria.

9.7 1/0-MAARITYKSET

9.7.1 DIGITAALI- JA ANALOGIATULOJEN OHJELMOINTI

Taajuusmuuttajan tulot voidaan ohjelmoida joustavasti. Voit vapaasti kayttaa vakio- ja
lisalaajennuskorttien tuloja erilaisiin toimintoihin.

Laajennuskortin kapasiteettia voidaan ehka laajentaa lisakorteilla. Voit asentaa lisakortit
korttipaikkoihin C, D ja E. Lisatietoja lisakorttien asentamisesta on asennusoppaassa.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 254 PARAMETRIKUVAUKSET
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Kuva 41: Lisdkorttipaikat ja ohjelmoitavat tulot

A. Vakiokorttipaikka A liittimineen E. Lisakorttipaikka E
B. Vakiokorttipaikka B liittimineen F. Ohjelmoitavat digitaalitulot (DI)
C. Lisakorttipaikka C G. Ohjelmoitavat analogiatulot (Al)

D. Lisakorttipaikka D
9.7.1.1 Digitaalitulojen ohjelmointi

Digitaalituloissa kaytettavissa olevat toiminnot on jarjestetty parametreiksi
parametrityhmaan M3.5.1. Voit maarittaa digitaalitulon toimintoon asettamalla sopivan
parametrin arvon. Kaytettavissa olevien toimintojen luettelo on taulukossa 50 Digitaalitulojen
asetukset.

Esimerkki
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STOP | C | READY\

\| wo

)

Digital IXnputs

ID:405 P3.5\1.11
o Ext Fault 'Close |
DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
g1 DigINSlot0.2
Fault Reset Close
© DigINSIotA.6

Kuva 42: Graafisen paneelin Digitaalitulot-valikko

A. Graafinen paneeli C. Parametrin (asetetun digitaalitulon) arvo

B. Parametrin (toiminnon) nimi

READY \ RUN  STOP  A/ARM  FAULT
A A /
aJ0: + 10 "o T
r-2. b [ I N AN
1 LJ1 _Jd

4 1 i
v h 4
FWD  REV 1/0 \KEYPAD BUS

Kuva 43: Tekstipaneelin Digitaalitulot-valikko

A. Tekstipaneeli
B. Parametrin (toiminnon) nimi

C. Parametrin (asetetun digitaalitulon) arvo

Laajennuskortin vakiokokoonpanossa on kaytettavissa kuusi digitaalituloa: korttipaikan A
liittimet 8, 9, 10, 14, 15 ja 16.
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Tulon tyyppi Tulon Tulon nro
(graafinen tyyppi
paneeli) (tekstipa-
neeli)
DigIN dl A 1 Dlgltaalltglo 1 .[L||t|n 8 palkassa A olevassa kor-
tissa (vakiolaajennuskortti).
DigIN dl A 2 Dlgltaalltglo 2 _[lutln 9] palkassa A olevassa kor-
tissa (vakiolaajennuskortti).
. Digitaalitulo 3 (liitin 10) paikassa A olevassa
DigIN di A 3 kortissa (vakiolaajennuskortti).
. Digitaalitulo 4 (liitin 14) paikassa A olevassa
DigIN di A 4 kortissa (vakiolaajennuskortti).
. Digitaalitulo 5 (liitin 15) paikassa A olevassa
DigIN di A 5 kortissa (vakiolaajennuskortti).
. Digitaalitulo 6 (Liitin 16) paikassa A olevassa
DigIN di A 6 kortissa (vakiolaajennuskortti).

Ulkoinen vika (kiinni) -toiminto, joka sijaitsee valikossa M3.5.1, on parametri P3.5.1.11. Se
saa oletusarvoksi graafisessa paneelissa DigIN paikka A.3 ja tekstipaneelissa dl A.3.
Digitaalisignaali digitaalituloon DI3 (liittimeen 10) ohjaa nyt Ulkoinen vika (kiinni) -toimintoa.

Numero Parametri Oletus Kuvaus

P3.5.1.11 U[k[ok'f?e”.]v'ka DigIN paikka A.3 405 EPATOSI = 0K
nn! TOS!I = Ulkoinen vika

Jos haluat muuttaa tulon DI3 tilalle esimerkiksi vakiolaajennuskortin tulon DIé (liitin 16),
toimi naiden ohjeiden mukaisesti.

OHJELMOINTI GRAAFISESSA PANEELISSA

1 Valitse parametri. Siirry muokkaustilaan

painamalla oikeaa nuolipainiketta. sTor| (G| ReADY| | o
E Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

5 Ext Fault Close
-
o DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
= DigINSlot0.2

) Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
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2 Korttipaikan arvo DigIN paikka A vilkkuu
muokkaustilassa alleviivattuna. Jos kaytettavissa STOPK;I READY| | Vo
on myds esimerkiksi korttipaikkoihin C, D ja E Ext Fault Close
asennettujen lisakorttien digitaalituloja, valitse ne. - D 0E 85,12
A ~ I s
v —DigIN SlotA.3 —
< ~
Min:
Max:
3 Aktivoi liittimen 3 arvo painamalla oikeaa
nuolipainiketta uudelleen. STOP|C| READY| | o
Ext Fault Close
= ID:405 P3.5.1.11
N
C DigIN SlotA.3 —
/o1 N
Min:
Max:
4 Muuta liittimen arvoksi 6 painamalla
ylanuolipainiketta kolme kertaa. Vahvista muutos STOP|C| READY| | et
painamalla OK-painiketta. gs| Ext Fault Close
ID:405 P3.5.1.11
N
C DigIN SlotA.6 —
/1 N\
Min:
Max:
5  Josjokin toinen toiminto kayttaa jo digitaalituloa
DI6, nayttoon tulee sanoma. Muuta jotakin naista sTor| (G| ReADY| | o
valinnoista.
ID:
At least one digital input has
been selected to seeral
operations.
To prevent possible tnwanted
operations, please check all
digital input selection peameters
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OHJELMOINTI TEKSTIPANEELISSA
Valitse parametri. Siirry muokkaustilaan p——
A A
|
I

ALARM FAULT

1

painamalla OK-painiketta.

M. _
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 Myokkz.a.ugtillgssa kir.J:ain Dvilkkuu: Jos - READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
kaytettavissa on myos esimerkiksi korttipaikkoihin A A
C, D ja E asennettujen lisakorttien digitaalituloja, - - -
valitse ne. P;i;g/d I EX /
o Tl 7
S99 1.3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Akti\{oi Ui’Ftimen 3 arvo paina.m_a_lla oikeag _ READY RUN  STop  ALARM  FAULT
nuolipainiketta uudelleen. Kirjaimen D vilkkuminen A A
loppuu. - - - =
P35 |11 EX]
n 1 LJ _J
L0
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

ALARM FAULT

4 Muuta liittimen arvoksi 6 painamalla
ylanuolipainiketta kolme kertaa. Vahvista muutos A A
painamalla OK-painiketta. AE 1 11 EuT
\V/
l"ll'll.b. r11 ﬁ'/\ /
n 1 LJL
B 1 Y |
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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5 Jos Jo.kln Po“men t0|m_|nt_o kayttaa jo dlgltaalltgloa _ READY RUN  STop  ALARM  FAULT
DI6, nayttoon tulee vieritetty sanoma. Muuta jotakin A A
naista valinnoista. _ o
T 1 'F”" T
rny o Loriagnr o
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS

Digitaalituloon DIé tuleva digitaalisignaali ohjaa nyt Ulkoinen vika (kiinni) -toimintoa.
Toiminnon arvo voi olla DigIN paikka 0.1 (graafisessa paneelissa) tai dl 0.1 (tekstipaneelissa).
Toiminnolle ei tassa maariteta liitinta. Muuten tulo olisi aina OPEN. Tama on useimpien
ryhman M3.5.1 parametrien oletusarvo.

Joillekin tuloille on saatettu maarittaa myos oletusarvoksi aina CLOSED. Niiden arvona nakyy
graafisessa paneelissa DigIN paikka 0.2 ja tekstipaneelissa dl 0.2.

HUOMIO
Digitaalituloihin voidaan maarittaa myos aikakanavia. Lisatietoja on taulukossa 86
Lepotilan asetukset..

9.7.1.2 Analogiatulojen ohjelmointi

Analogisen taajuusohjesignaalin kohdetulo voidaan valita kaytettavissa olevien
analogiatulojen joukosta.

ST6P|C| READY | //o
El Analog Input 1

ID:377 pP3.5.2.7.1
ATl Signal Sel l
= AnINSIotA.1

000

ATl Filter Time
0.10s

o ATl Signal Range \
= A

0-10V/0-20m

Kuva 44: Graafisen paneelin Analogiatulot-valikko

A. Graafinen paneeli C. Parametrin (asetetun analogiatulon)
B. Parametrin nimi arvo
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®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Kuva 45: Tekstipaneelin Analogiatulot-valikko

A. Tekstipaneeli C. Parametrin (asetetun analogiatulon)
B. Parametrin nimi arvo

Laajennuskortin vakiokokoonpanossa on kaytettavissa kaksi analogiatuloa: korttipaikan A
liittimet 2/3 ja 4/5.

Tulon tyyppi Tulon Tulon nro

(graafinen tyyppi

paneeli) (tekstipa-

neeli

AniN Al A 1 Analog|atu.L0 1 [l||tt!met 2/3] palkas§a Aole-
vassa kortissa (vakiolaajennuskortti).

AnIN Al A ) Analoglatu.lo 2 [l||tt!met .4/5] palkasga Aole-
vassa kortissa (vakiolaajennuskortti).

Parametri P3.5.2.1.1 Al1-signaalin valinta sijaitsee valikossa M3.5.2.1. Parametri saa
graafisessa paneelissa oletusarvoksi AnIN paikka A.1 ja tekstipaneelissa Al A.1. Analogisen
taajuusohjesignaalin Al1 kohdetulo on nyt liittimien 2/3 analogiatulo. Maarita DIP-kytkimilla,
onko kyseessa jannite- vai virtasignaali. Lisatietoja on asennusoppaassa.

Numero Parametri Oletus Kuvaus
P3.5.2.1.1 Al1-signaalin AnIN paikka A.1 377 |
valinta

Jos haluat muuttaa tulon Al1 tilalle esimerkiksi korttipaikassa C olevan lisakortin
analogiatulon, toimi naiden ohjeiden mukaisesti.
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ANALOGIATULOJEN OHJELMOINTI GRAAFISESSA PANEELISSA

1 Valitse parametri painamalla oikeaa
nuolipainiketta. STOP|C| READY| | Vo
mAnalogue Input 1
ID:377 P3.5.2.1.1
o AIl Signal Sel |
@ AnIN SlotA.l

AIl Filter Time
£ 0.10s

o= AIl Signal Range
gt 0-10V/0-20mA

2 Arvo AnIN paikka A vilkkuu muokkaustilassa
alleviivattuna. STOP|C| READY| | 110

oF AIl Signal Sel
(0]

ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotA.I1
o
Min:
Max:
3 Muuta arvoksi AnIN paikka C painamalla
ylanuolipainiketta. Vahvista muutos painamalla OK- sTor| (G| READY| | o
painiketta. sf] AIl Signal Sel
e ID:377 P3.5.2.1.1
VAN ‘_)\\_// \\_//(__
v SAnIN SlotC.I1C_
Min:
Max:
ANALOGIATULOJEN OHJELMOINTI TEKSTIPANEELISSA
1 Valitse parametri painamalla OK-painiketta. READY RUN  STop  ALARM  FAULT
A A
[ - / ] /
rj;.b,aj. /. M
IO Y B Y B |
I R I B |
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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2 Muokkaustilassa kirjain A vilkkuu. CEADY RUN  oTor  ALARM  FAULT
A A
PIRQ 11 Al |
DN e I w
5 l§: r1. 1
N
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
3 Muuta arvoksi C painamalla ylanuolipainiketta. READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
Vahvista muutos painamalla OK-painiketta. A A
PIRQ 11 Al |
DN W g B |
DL
o
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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9.7.1.3 Signaalildhteiden kuvaukset

Lahde Toiminto

Paikka 0.# Digitaalitulot:

Taman toiminnon avulla voit maarittaa digitaalisignaalin olemaan aina
EPATOSI tai TOSI. Valmistaja on maarittanyt jotkin signaalit aina arvoon
TOSI. Tallainen on esimerkiksi parametri P3.5.1.15 (K&ynnistys sallittu).
Jos asetusta ei muuteta, Kdynnistys sallittu -signaali on aina aktiivinen.
# = 1: Aina EPATOSI

#=2-10: Aina TOSI

Analogiatulot (k&ytetdan testitarkoituksiin):

# = 1: Analogiatulo = 0 % signaalin vahvuudesta
# = 2: Analogiatulo = 20 % signaalin vahvuudesta
#=3

#=1

: Analogiatulo = 30 % signaalin vahvuudesta jne.
0: Analogiatulo = 100 % signaalin vahvuudesta

Paikka A.# Numero (#) on paikan A digitaalitulon numero.

Paikka B.# Numero (#) on paikan B digitaalitulon numero.

Paikka C.# Numero (#) on paikan C digitaalitulon numero.

Paikka D.# Numero (#) on paikan D digitaalitulon numero.

Paikka E.# Numero (#) on paikan E digitaalitulon numero.

Aikakanava.# 1 = Aikakanava 1, 2 = Aikakanava 2, 3 = Aikakanava 3

KV CW.# Numero (#) on ohjaussanan bittinumero.

KV PD.# Numero (#) on Prosessidata 1 -bitin numero.

Lohkon # lahto Numero (#) on vastaavan toimintolohkon l3ht6 taajuusmuuttajan ohjel-
moinnissa.
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9.7.2 OHJELMOITAVIEN TULOJEN OLETUSTOIMINNOT

119: Ohjelmoitavien digitaali- ja analogiatulojen oletustoiminnot.

Tulo Liittimet Ohjearvo Toiminto Parametrin numero

DI1 8 Al Ohj.signaali T A P3.5.1.1

DI2 9 A2 Ohj.signaali 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Ulkoinen vika (kiinni) [P3.5.1.11
Dl4 14 A4 Vakionopeusvalinta 0 |P3.5.1.21
DI5 15 A5 Vakionopeusvalinta 1 |P3.5.1.22
DIé 16 A6 Vian kuittaus (kiinni) |P3.5.1.13
Al1 2/3 A Al1-signaalin valinta |P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A2 Al2-signaalin valinta |P3.5.2.2.1

9.7.3 DIGITAALITULOT

Parametrit ovat toimintoja, jotka voidaan liittaa digitaalituloliittimiin. Teksti Dig/IN paikka A.2
tarkoittaa paikan A toista tuloa. Toimintoja voidaan liittaa myds aikakanaviin. Aikakanavat
toimivat liittimina.

Voit valvoa digitaalitulojen ja -lahtojen tiloja monivalvontanakymassa.
P3.5.1.15 KAYNNISTYS SALLITTU (ID 407)

Kun kosketin on auki, moottorin kaynnistys ei ole sallittu.
Kun kosketin on kiinni, moottorin kaynnistys on sallittu.

Pysdytyksessd taajuusmuuttaja tottelee parametrin P3.2.5 (Pysaytystoiminto) arvoa.
Seuraajalaite pysahtyy aina vapaasti pyorien.

P3.5.1.16 KAY LUKITUS 1(ID 1041]

P3.5.1.17 KAY LUKITUS 2 (ID 1042}

Jos lukitus on kaytossa, taajuusmuuttaja ei voi kaynnistya.

Taman toiminnon avulla voit estda taajuusmuuttajan kaynnistymisen, kun lappa on kiinni. Jos
lukitus aktivoidaan taajuusmuuttajan kaynnin aikana, taajuusmuuttaja pysahtyy.

P3.5.1.49 PARAMETRIJOUKON 1/2 VALINTA (ID 496)

Tama parametri maarittaa digitaalitulon, jonka avulla voidaan valita parametrijoukko 1 tai 2.
Tama toiminto on kaytossa, jos tassa parametrissa valitaan jokin muu paikka kuin DigIN
paikka 0. Parametrijoukon voi valita vain, kun taajuusmuuttaja on pysaytettyna.
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Kosketin auki = Parametrijoukko 1 latautuu aktiivisena joukkona
Kosketin kiinni = Parametrijoukko 2 latautuu aktiivisena joukkona

HUOMIO

Parametrit B6.5.4 (Tallenna joukkoon 1) ja B6.5.4 (Tallenna joukkoon 2) tallentavat
parametriarvot joukkoihin 1 ja 2. Naita parametreja voidaan kayttaa joko paneelista
tai Vacon Live -PC-tyokalusta.

P3.5.1.50 (P3.9.9.1) KAYTTAJAN MAARITTAMA VIKA 1 AKTIIVINEN (ID 15523)

Taman parametrin avulla voit asettaa digitaalitulosignaalin, joka aktivoi kayttajan
maarittaman vian 1 (vikatunnus 1114).

P3.5.1.51 (P3.9.10.1) KAYTTAJAN MAARITTAMA VIKA 2 AKTIIVINEN (ID 15524)

Taman parametrin avulla voit asettaa digitaalitulosignaalin, joka aktivoi kayttajan
ma&arittaman vian 2 (vikatunnus 1115).

9.7.4 ANALOGIATULOT

P3.5.2.1.2 Al1-SIGNAALIN SUODATUSAIKA [ID 378)

Tama parametri suodattaa analogiatulosignaalin hairioita. Voit aktivoida taman parametrin
antamalla sille arvon, joka on suurempi kuin O.

HUOMIO
Pitka suodatusaika hidastaa saatovastetta.
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Analogiatulosignaali

[%]A

Suodattamaton signaali

100% {----}

Suodatettu signaali
63% f---fm e

t[s]

ID378
l———»

Kuva 46: Al1-signaalin suodatus.

P3.5.2.1.3 Al1-SIGNAALIALUE (ID 379)

Analogiatulosignaalin tyyppi (virta tai jannite] valitaan ohjauskortin DIP-kytkimilla. Lisatietoja
on asennusoppaassa.

Analogiatulosignaalia voidaan kayttaa myos taajuusohjeena. Arvon 0 tai 1 valinta muuttaa
analogiatulosignaalin skaalausta.

Valinnan
numero

Valinnan nimi

Analogiatulon signaalialue on 0-10V tai 0-20 mA (ohjauskor-
0 0-10V/0-20 mA tin DIP-kytkimien asetusten mukaan). Tulosignaali on 0-
100 %.
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Taajuusohje [Hz]

A

Maksimitaajuusohje

Minimitaajuusohje

Analogiatulosignaali
0% 50% 1000/0> [ol)oa]OQIa ulosignaali
0 mA 10 mA 20 mA

Kuva 47: Analogiatulon signaalialue, valinta 0

VEIL LD
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Analogiatulosignaalin arvoalue on 2-10 V tai 4-20 mA
1 2-10V/ 4-20 mA (ohjauskortin DIP-kytkimien asetusten mukaan). Tulosignaali
on 20-100 %.

Taajuusohje [Hz]

A

Maksimitaajuusohje

Minimitaajuusohje

P> Analogiatulosignaali

0% 20% 50% 100% [%]

0 mA 4 mA 10 mA 20 mA

Kuva 48: Analogiatulosignaalin arvoalue, valinta 1

P3.5.2.1.4 Al1: OMA MINIMI [ID 380)
P3.5.2.1.5 Al1: OMA MAKSIMI (ID 381)

Parametreilla P3.5.2.1.4 ja P3.5.2.1.5 voit saataa analogiatulosignaalin arvoaluetta vapaasti
valilla -160-160 %.
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Voit esimerkiksi kayttaa analogiatulosignaalia taajuusohjeena ja asettaa naiden parametrien
arvoksi 40-80 %. Talloin taajuusohje vaihtuu minimi- ja maksimitaajuusohjeiden arvojen
valilla, kun analogiatulosignaali muuttuu valilla 8-16 mA.

Taajuusohje [Hz]

A

Maksimitaajuusohje

Minimitaajuusohje o2 40% 80% 100% Analogiatulosignaali
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA [%]
Al oma Al oma
minimi maksimi

Kuva 49: Al1-signaalin mukautettu minimi/maksimi

P3.5.2.1.6 Al1-SIGNAALIN KAANTO (ID 387]

Analogiatulosignaalin kaanto kaantaa signaalin kayran painvastaiseksi.

Analogiatulosignaalia voidaan kayttaa taajuusohjeena. Arvon 0 tai 1 valinta muuttaa
analogiatulosignaalin skaalausta.

VEULLED
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Ei kdantoa. Analogiatulosignaalin arvo 0 % vastaa minimitaa-
0 Normaali juusohjeen asetusta ja arvo 100 % parametrin maksimitaa-
juusohjeen asetusta.
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Taajuusohje [Hz]
A

Maksimitaajuusohje

Minimitaajuusohje

Analogiatulosignaali
0% 50% 100% [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Kuva 50: AlT-signaalin kdanto, valinta 0

VEIL LD
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Signaalin kaanto. Analogiatulosignaalin arvo 0 % vastaa
1 Kaannetty maksimitaajuusohjeen asetusta ja arvo 100 % minimitaajuu-
sohjeen asetusta.

Taajuusohje [Hz]

A

Maksimitaajuusohje

Minimitaajuusohje

p Analogiatulosignaali
0% 50% 100% [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Kuva 51: All1-signaalin kdanto, valinta 1
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9.7.5 DIGITAALILAHDOT

P3.5.3.2.1 RO1-TOIMINTO (ID 11001)

120: Lahtosignaalit RO1-ldhdon kautta

\:‘aul:::f: Valinnan nimi Kuvaus

0 Ei kaytossa Lahto ei ole kaytossa.

1 Valmis Taajuusmuuttaja on toimintavalmis.

2 Kay Taajuusmuuttaja on kaytossa (moottori kay).

3 Vika Vikalaukaisu on tapahtunut.

4 Vika kaannetty Vikalaukaisua ei ole tapahtunut.

5 Yleinen halytys Halytystilanne on ilmennyt.

6 Taakse Taakse-komento on annettu.

7 Asetetussa nopeudessa Lahtotaajuus on saavuttanut maaritetyn taajuusohjeen.

8 Termistorivika On tapahtunut termistorivika.

9 Moottorin saato aktivoitu Jok.i.n'rajaséét'd (esimerkiksi virtaraja tai momenttiraja) on
aktiivinen.

10 Kaynnistyssignaali aktiivinen Taajuusmuuttajan kaynnistyskomento on aktiivinen.

" Paneeliohjaus aktiivinen Valintana on paneeliohjaus (ohjauspaikkana on paneeli).

12 I/0-ohjaus B aktiivinen Valintana on I/0-ohjauspaikka B (ohjauspaikkana on 1/0 B).

13 Rajan valvonta 1 Rajan valvonta aktivoituu, kun signaalin arvo alittaa tai ylittaa
mé&aritetyn valvontarajan (P3.8.3 tai P3.8.7).

14 Rajan valvonta 2

15 Fire Mode aktiivinen Fire Mode -toiminto on kaytossa.

16 Ryominta aktiivinen Ryomintatoiminto on kaytdssa.

17 Vakionopeus aktiivinen Vakionopeus on valittu digitaalitulosignaaleilla.

18 Pikapysaytys aktiivinen Pikapysaytystoiminto on otettu kayttoon.

19 PID lepotilassa PID-saadin on lepotilassa.

20 PID-pehmotaytto aktiivinen PID-saatimen pehmotayttctoiminto on otettu kayttoon.

21 PID-takaisinkytkennan valvonta P.ID-séétimen takaisinkytkentdarvo ei ole valvontarajojen
sisapuolella.

29 U.lkoisen P!D-séétimen takai- Ulkc.)isen.P.!D-séétimen takaisinkytkentdarvo ei ole valvonta-

sinkytkennan valvonta rajojen sisapuolella.
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120: Lahtosignaalit RO1-ldhdon kautta

Valinnan Valinnan nimi Kuvaus
numero
23 Syottopainehalytys Pumpun syo6ttdpaine on laskenut parametrin P3.13.9.7 arvon
alapuolelle.
2% Jaatymisenestohalytys Pumpun mitattu lampdtila on laskenut parametrin
P3.13.10.5 maarittaman tason alapuolelle.
25 Moottorin 1 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.
26 Moottorin 2 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.
27 Moottorin 3 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.
28 Moottorin 4 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.
29 Moottorin 5 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.
30 Moottorin 6 ohjaus Monipumpputoiminnon kontaktoriohjaus.
31 Aikakanava 1 Aikakanavan 1 tila.
32 Aikakanava 2 Aikakanavan 2 tila.
33 Aikakanava 3 Aikakanavan 3 tila.
34 Kenttévaylan ohjaussanan bitti | Digitaaliléhtéohjaus (releldhtdohjaus) kenttavéaylan ohjaussa-
13 nan bitista 13.
35 Kenttavaylan ohjaussanan bitti | Digitaalilahtéohjaus (relelahtdohjaus) kenttavaylan ohjaussa-
14 nan bitista 14.
% Kenttévaylan ohjaussanan bitti | Digitaaliléhtéohjaus (releldhtdohjaus) kenttavéaylan ohjaussa-
15 nan bitista 15.
37 Kenttavayla, ProcessDataln1, Digitaalildhtéohjaus (releldhtdohjaus), kenttavaylan Process-
bitti 0 Dataln1, bitti 0.
Kenttavayla, ProcessDataln1, Digitaalildhtdohjaus (relelaht6ohjaus), kenttavéaylan Process-
38 o .
bitti 1 Dataln1, bitti 1.
39 Kenttavayla, ProcessDataln1, Digitaalildhtéohjaus (releldhtdohjaus), kenttavaylan Process-
bitti 2 Dataln1, bitti 2.
40 Huoltolaskurin 1 halytys Huoltolaskuri on saavuttanut parametrin P3.16.2 maaritta-
man halytysrajan.
7 Huoltolaskurin 1 vika Huoltolaskuri on saavuttanut parametrin P3.16.3 maaritta-
man halytysrajan.
42 Mekaanisen jarrun ohjaus Mekaanisen jarrun avauskomento.
i3 Mekaanisen jarrun ohjaus Mekaanisen jarrun avauskomento (kdénteinen).
(kaanteinen)
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120: Lahtosignaalit RO1-ldhdon kautta

Valinnan
numero

Valinnan nimi

Kuvaus

Lohkon 1 lahto

Ohjelmoitavan lohkon 1 lahto.

Katso parametrivalikko M3.19,

nen

4 Lohkojen ohjelmointi.

45 Lohkon 2 l&hto Ohjelmoitavan lohkon 2 laht6. Katso parametrivalikko M3.19,
Lohkojen ohjelmointi.

m Lohkon 3 lahto Ohjelmoitavan lohkon 3 lahto. Katso parametrivalikko M3.19,
Lohkojen ohjelmointi.

47 Lohkon 4 l&hto Ohjelmoitavan lohkon 4 lahto. Katso parametrivalikko M3.19,
Lohkojen ohjelmointi.

48 Lohkon 5 lahto Ohjelmoitavan lohkon 5 lahto. Katso parametrivalikko M3.19,
Lohkojen ohjelmointi.

49 Lohkon 6 léhto Ohjelmoitavan lohkon 6 lahto. Katso parametrivalikko M3.19,
Lohkojen ohjelmointi.

50 Lohkon 7 lahto Ohjelmoitavan lohkon 7 lahto. Katso parametrivalikko M3.19,
Lohkojen ohjelmointi.

51 Lohkon 8 léhto Ohjelmoitavan lohkon 8 lahto. Katso parametrivalikko M3.19,
Lohkojen ohjelmointi.

59 Lohkon 9 lahto Ohjelmoitavan lohkon 9 lahto. Katso parametrivalikko M3.19,
Lohkojen ohjelmointi.

53 Lohkon 10 lahto Ohjelmoitavan lohkon 10 lahtd. Katso parametrivalikko
M3.19, Lohkojen ohjelmointi.

54 Paineen yllapitopumpun ohjaus |Ulkoisen paineen ylldpitopumpun ohjaussignaali.

55 Siemenvesipumpun ohjaus Ulkoisen siemenvesipumpun ohjaussignaali.

56 Automaattinen puhdistus aktii- |Pumpun automaattinen puhdistustoiminto on kaytdssa.

vinen

57 Moottorikytkin avoinna Moottorikytkintoiminto on havainnut, etta taajuusmuuttajan
ja moottorin valissa oleva kytkin on avoinna.

58 TESTI (aina CLOSED]

59 Moottorin esilammitys aktiivi-

9.7.6

ANALOGIALAHDOT

P3.5.4.1.1. AO1-TOIMINTO (ID 10050)

Tama parametri maarittaa analogialahtosignaalin 1 sisallon. Analogialahtosignaalin
skaalaus maaraytyy signaalin mukaan.
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Valinnan

Valinnan nimi Kuvaus
numero
Testi 0 % (Ei kaytossa) Analogialdhdon arvoksi tulee parametrin P3.5.4.1.3 asetuk-
0 .
sen mukaan 0 % tai 20 %.
TESTI 100 % Analogialéhdon arvoksi tulee 100 prosenttia signaalista (10
1
V /20 mAl.
2 Lahtotaajuus Todellinen l&htdtaajuus (0-maksimitaajuusohje).
3 Taajuusohje Todellinen taajuusohje (0-maksimitaajuusohje).
4 Moottorin nopeus Moottorin todellinen nopeus (0-moottorin nimellisnopeus).
5 Lahtovirta Taajuusmuuttajan lahtovirta (0-moottorin nimellisvirta).
Moottorin momentti Moottorin todellinen momentti (0-moottorin nimellismo-
6 .
mentti (100 %)).
7 Moottorin teho Moottorin todellinen teho (0-moottorin nimellisteho (100 %)).
8 Moottorin jannite Moottorin todellinen jannite (0-moottorin nimellisjannite).
9 Valipiirin jannite Valipiirin todellinen jannite (0-1 000 V).
10 PID-asetusarvo PID-saatimen todellinen asetusarvo (0-100 %).
" PID-takaisinkytkenta PID-s&atimen todellinen takaisinkytkentaarvo (0-100 %).
12 PID-lahto PID-saatimen l&hto (0-100 %).
13 Ulkoinen PID, lahto Ulkoisen PID-saatimen l&hto (0-100 %).
14 Kenttavayla ProcessDataln 1 Kenttavayla ProcessDataln 1: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
senttia).
15 Kenttadvayla ProcessDataln 2 Kenttavayla ProcessDataln 2: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
senttia).
16 Kenttavayla ProcessDataln 3 Kenttavayla ProcessDataln 3: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
senttia).
17 Kenttavayla ProcessDataln 4 Kenttavayla ProcessDataln 4: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
senttia).
18 Kenttavayla ProcessDataln 5 Kenttavayla ProcessDataln 5: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
senttia).
19 Kenttadvayla ProcessDataln 6 Kenttavayla ProcessDataln 6: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
senttia).
20 Kenttavayla ProcessDataln 7 Kenttavayla ProcessDataln 7: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
senttia).
21 Kenttavayla ProcessDataln 8 Kenttavayla ProcessDataln 8: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
senttia).
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Valinnan
numero

Valinnan nimi Kuvaus

Lohkon 1 l&hto Ohjelmoitavan lohkon 1 l3hto: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
22 senttia). Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen ohjel-
mointi.

Lohkon 2 lahto Ohjelmoitavan lohkon 2 ldht6: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
23 senttia). Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen ohjel-
mointi.

Lohkon 3 lahto Ohjelmoitavan lohkon 3 laht6: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
24 senttia). Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen ohjel-
mointi.

Lohkon 4 l&hto Ohjelmoitavan lohkon 4 l3hto: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
25 senttia). Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen ohjel-
mointi.

Lohkon 5 lahto Ohjelmoitavan lohkon 5 l&ht6: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
26 senttia). Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen ohjel-
mointi.

Lohkon 6 lahto Ohjelmoitavan lohkon 6 l3ht6: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
27 senttia). Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen ohjel-
mointi.

Lohkon 7 l&hto Ohjelmoitavan lohkon 7 lahto: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
28 senttia). Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen ohjel-
mointi.

Lohkon 8 lahto Ohjelmoitavan lohkon 8 ldht6: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
29 senttia). Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen ohjel-
mointi.

Lohkon 9 lahto Ohjelmoitavan lohkon 9 Laht6: 0-10 000 (vastaa 0-100,00 pro-
30 senttia). Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen ohjel-
mointi.

Lohkon 10 lahto Ohjelmoitavan lohkon 10 l&ht6: 0-10 000 (vastaa 0-
31 100,00 prosenttial. Katso parametrivalikko M3.19, Lohkojen
ohjelmointi.

P3.5.4.1.4 AO1: MINIMITASO (ID 10053)

P3.5.4.1.5 A01: MAKSIMITASO (ID 10054)

Nailla kahdella parametrilla voidaan saataa analogialahtosignaalin skaalausta vapaasti.
Skaalaus maéritetdan prosessiyksikdissa, ja se méaaraytyy parametrin P3.5.4.1.1 (AO1-
toiminto) arvon perusteella.

Voit esimerkiksi valita taajuusmuuttajan lahtotaajuuden analogialahtosignaalin sisalloksi ja
asettaa parametrien P3.5.4.1.4 ja P3.5.4.1.5 arvoiksi 10 ja 40 Hz. Talloin taajuusmuuttajan
lahtotaajuus muuttuu valilla 10-40 Hz ja analogialahtosignaali valilla 0-20 mA.
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Analogialahtdsignaali
[%]

100%
20 mA

50%
10 mA

Lahtdtaajuus
0% P [Hz]

0 mA . . . .
0 Hz 10 Hz 40 Hz Maksimitaajuusohje

AO AO
minimiskaalaus maksimiskaalaus

Kuva 52: AO1-signaalin skaalaus

9.8 ESTOTAAJUUDET.

Joissakin prosesseissa saattaa olla syyta valttaa tiettyja taajuuksia, koska ne aiheuttavat
mekaanisia resonansseja. Estotaajuudet-toiminnon avulla voit estaa naiden taajuuksien
kayton. Kun tulotaajuusohje kasvaa, sisainen taajuusohje pysyy alarajan tasolla, kunnes
tulotaajuusohje ylittaa ylarajan.

P3.7.1 ESTOTAAJUUSALUE 1, ALARAJA (ID 509
P3.7.2 ESTOTAAJUUSALUE 1, YLARAJA (ID 510)
P3.7.3 ESTOTAAJUUSALUE 2, ALARAJA (ID 511)
P3.7.4 ESTOTAAJUUSALUE 2, YLARAJA [ID 512)

P3.7.5 ESTOTAAJUUSALUE 3, ALARAJA (ID 513)
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P3.7.6 ESTOTAAJUUSALUE 3, YLARAJA (ID 514)

Todellhen ohje

1)) S—— e s

Y

Alaraja [FES——— :

! 1 >
Alaraja Ylaraja Pyydetty ohje

Kuva 53: Estetyt taajuudet

P3.7.7 ESTOTAAJUUDEN OHITUSAIKA [ID 518)

Estotaajuuden ohitusaika maarittaa kiihdytys- ja hidastusajan, jonka kuluessa lahtotaajuus
on estetylld taajuusalueella. Estotaajuuden ohitusaika kerrotaan parametrien P3.4.1.2
(Kiihdytysaika 1) ja P3.4.1.3 (Hidastusaika 1) arvoilla. Esimerkiksi arvo 0,1 lyhent&a kiihdytys-
tai hidastusajan kymmenesosaan.

Lahtétaajuus [Hz]

A

Ylaraja
Estotaajuuden ——

ohitusaika = 0,3
Alaraja

Estotaajuuden ohitusaika = 2,5

>
Aika [s]

Kuva 54: Estotaajuuden ohitusaika -parametri

9.9 VALVONTA

P3.9.1.2 VASTE ULKOISEEN VIKAAN (ID 701)

Talla parametrilla voit asettaa taajuusmuuttajan vasteen ulkoiseen vikaan. Jos ilmenee vika,
taajuusmuuttaja voi nayttaa siita ilmoituksen taajuusmuuttajan naytossa. Ilmoitus lahetetaan
digitaalituloon. Oletusdigitaalitulo on DI3. Voit myds ohjelmoida vastaustiedot relelahtoon.
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P3.9.1.14 SAFE TORQUE OFF (STO] -VIAN VASTE (ID 775]

Tama parametri maéarittaa vasteen vikailmoitukseen F30 - Safe Torque Off (Vian tunnus:
530).

Tama parametri maarittaa taajuusmuuttajan toiminnan, kun Safe Torque Off (STO) -toiminto
on kaytossa (jos esimerkiksi on painettu hatapysaytyspainiketta tai jokin muu STO-toiminto
on aktivoitu).

0 = Ei kaytossa

1 = Halytys

2 = Vika, pysaytys parametrin P3.2.5 (Pysaytystoiminto) maarittamalla tavalla
3 = Vika, pysaytys vapaasti pyorien

9.9.1 MOOTTORIN LAMPOSUOJAUKSET

Moottorin lamposuojaus estaa moottorin ylikuumenemisen.

Taajuusmuuttaja pystyy syottamaan nimellisarvoa suurempia virtoja. Kuorma saattaa
edellyttaa tallaisen suuren virran kayttoa. Tallaisissa olosuhteissa syntyy
lampoylikuormituksen riski. Riski on suurin pienilla taajuuksilla, joilla moottorin
jaahdytysteho ja kapasiteetti pienenevat. Jos moottorissa on ulkoinen puhallin, kuorman
alentuminen pienilla taajuuksilla on vahaista.

Moottorin lamposuojaus perustuu laskelmiin. Suojaustoiminto maarittad moottorin kuorman
taajuusmuuttajan lahtovirran avulla. Jos ohjauskortissa ei ole jannitetta, laskelmat
nollautuvat.

Voit saataa moottorin lamposuojausta parametreilla P3.9.2.1-P3.9.2.5. Voit valvoa moottorin
lampotilaa ohjauspaneelissa. Katso luku 3 Kayttaliittymat.

HUOMIO
Jos kaytat pitkia (enintdan 100 metrid) moottorikaapeleita pienien

taajuusmuuttajien (< 1,5 kW) kanssa, taajuusmuuttajan mittaama moottorin virta
voi moottorikaapelin kapasitiivisten virtojen vuoksi olla paljon suurempi kuin
moottorin todellinen virta.

C HUOMIO!
Varmista, ettei ilman virtaus moottoriin ole estetty. Jos ilman virtaus on estetty,
toiminto ei suojaa moottoria ja moottori voi kuumentua lilkaa. Tama voi
vahingoittaa moottoria.

P3.9.2.3 NOLLANOPEUDEN JAAHDYTYSKERROIN (ID 706]

Kun nopeus on 0, tdama toiminto laskee jaahdytyskertoimen suhteessa pisteeseen, jossa
moottori toimii nimellisnopeudella ilman ulkoista jaahdytysta.

Oletusarvoa maaritettaessa on oletettu, ettei moottoria jaahdyteta ulkoisella puhaltimella.
Jos kaytat ulkoista puhallinta, voit asettaa arvon suuremmaksi kuin ilman puhallinta
(esimerkiksi 90 %).

Jos parametrin P3.1.1.4 (Moottorin nimellisvirta) arvoa muutetaan, parametri P3.9.2.3
palautuu automaattisesti oletusarvoonsa.
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Taman parametrin arvon muuttaminen ei vaikuta taajuusmuuttajan maksimilahtovirtaan.
Sitd voidaan muuttaa vain parametrilla P3.1.3.1 (Moottorin virtaraja).

Lamposuojauksen kulmapistetaajuus on 70 % parametrin P3.1.1.2 (Moottorin
nimellistaajuus) arvosta.

Pjaahdytys A
Ylkuorma
1009% (S —— A —
; i
ID706=40% ! 5
: | >
0 Kulmapistetaajuus fn f

Kuva 55: Moottorin terminen mitoitusvirta It

P3.9.2.4 MOOTTORIN LAMPOAIKAVAKIO (ID 707]

Aikavakio on aika, jonka kuluessa laskennallinen lampenemiskayra saavuttaa 63 prosenttia
lopullisesta arvostaan. Aikavakion pituus maaraytyy moottorin koon mukaan. Mita suurempi
moottori, sita suurempi aikavakio.

Moottorin lampoaikavakio vaihtelee moottorin tyypin ja valmistajan mukaan. Parametrin
oletusarvo vaihtelee moottorin koon mukaan.

Aika t6 ilmaisee sekunteina ajan, jonka moottori voi toimia turvallisesti kuusinkertaisella
nimellisvirralla. Moottorin valmistaja on ehka toimittanut taman tiedon moottorin mukana.
Jos tunnet moottorin t6-arvon, voit kayttaa sita apuna aikavakioparametria asettaessasi.
Yleensa moottorin lampodaikavakio minuutteina on 2 x té. Jos taajuusmuuttaja on
pysaytystilassa, jarjestelma kasvattaa aikavakion kolme kertaa asetetun parametriarvon
suuruiseksi, koska jaahdytys perustuu konvektioon.
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>

I/1+ 4
T Virta
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|
[
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— "

X t

T = Moottorin ldmpo6aikavakio

Kuva 56: Moottorin ldmpéaikavakio

P3.9.2.5 MOOTTORIN KUORMITETTAVUUS (ID 708)

Jos esimerkiksi asetat arvoksi 130 %, moottori saavuttaa nimellislampatilan 130 prosentilla
moottorin nimellisvirrasta.
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I/ITA
Virta
t
Halytys/Vika
T 7
Laukaisualue /]
71
105%
P 7
/
Ve
2 .-
-
) t
— — — — Kuormitettavuus 80 %
Kuormitettavuus 100 %
"""""" Kuormitettavuus 130 %

Kuva 57: Moottorin [dmpétilan laskeminen

9.9.2 MOOTTORIN JUMISUOJAUS

Moottorin jumisuojatoiminto suojaa moottoria esimerkiksi jJumittuneen akselin aiheuttamilta
lyhytaikaisilta ylikuormituksilta. Jumisuojan reaktioaika voidaan asettaa moottorin
l@mposuojan reaktioaikaa lyhyemmaksi.

Moottorin jumitila maaritetaan parametreilla P3.9.3.2 (Jumivirta) ja P3.9.3.4
(Jumitaajuusraja). Jos virta on suurempi ja lahtotaajuus pienempi kuin niille asetetut raja-
arvot, moottori on jumitilassa.

Jumisuoja on eraanlainen ylivirtasuoja.

HUOMIO
Jos kaytat pitkia (enintdan 100 metria) moottorikaapeleita pienien

taajuusmuuttajien (< 1,5 kW) kanssa, taajuusmuuttajan mittaama moottorin virta
voi moottorikaapelin kapasitiivisten virtojen vuoksi olla paljon suurempi kuin
moottorin todellinen virta.
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P3.9.3.2 JUMIVIRTA (ID 710)

Taman parametrin arvo voi olla 0,0-2*IL. Jumitila syntyy, kun virta ylittaa taman raja-arvon.
Jos parametria P3.1.3.1 (Moottorin virtaraja) muutetaan, jarjestelmé laskee taman
parametrin arvoksi automaattisesti 90 % virtarajasta.

HUOMIO
Jumivirran arvon on oltava pienempi kuin moottorin virtaraja.

ﬂkI

Jumialue

ID710

v

ID712

Kuva 58: Jumisuojan asetukset

P3.9.3.3 JUMIAIKARAJA (ID 711)

Taman parametrin arvo voi olla 1,0-120,0 sekuntia. Tama on enimmaisaika, jonka jumitila voi
olla aktiivisena. Sisainen laskuri laskee jumiaikaa.

Jos jumiaikalaskurin lukema ylittaa taman rajan, suojaus aiheuttaa taajuusmuuttajan
laukeamisen.

9.9.3 ALIKUORMITUSSUOJAUS

Moottorin alikuormitussuojaus varmistaa, etta moottorissa on kuorma, kun
taajuusmuuttajaa kaytetaan. Jos moottorin kuormitus katoaa, prosessissa saattaa olla
hairio, kuten katkennut kayttohihna tai kuiva pumppu.

Moottorin alikuormitussuojan toimintaa voidaan saataa parametreilla P3.9.4.2
(Alikuormitussuojaus: kentan heikennysalueen kuorma) ja P3.9.4.3 (Alikuormitussuojaus:
nollataajuuskuormal). Alikuormitussuojan toimintak&yra on nollataajuuden ja kentan
heikennyspisteen kautta kulkeva neliollinen kayra. Suojaus ei ole aktiivinen, kun taajuus on
alle 5 Hz. Alikuormitusaikalaskuri ei toimi alle 5 Hz:n taajuuksilla.

Alikuormitussuojan parametriarvot asetetaan prosenttiosuutena moottorin
nimellismomentista. Sisdisen vaantomomentin skaalauskertoimen maarittamiseen
kaytetaan moottorin arvokilven tietoja, moottorin nimellisvitaa ja taajuusmuuttajan
nimellisvirtaa IH. Jos kaytat muuta virtaa kuin moottorin nimellisvirtaa, laskentatarkkuus
heikkenee.
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HUOMIO
Jos kéaytat pitkia (enintadn 100 metria) moottorikaapeleita pienien

taajuusmuuttajien (< 1,5 kW) kanssa, taajuusmuuttajan mittaama moottorin virta
voi moottorikaapelin kapasitiivisten virtojen vuoksi olla paljon suurempi kuin
moottorin todellinen virta.

P3.9.4.2 ALIKUORMITUSSUOJAUS: KENTAN HEIKENNYSALUEEN KUORMA (ID 714]

Taman parametrin arvo voi olla 10,0-150,0 % x TnMoottori. Arvo maarittaa pienimman
sallitun momentin kentan heikennyspisteen taajuutta suuremmilla lahtotaajuuksilla.

Jos parametrin P3.1.1.4 (Moottorin nimellisvirta) arvoa muutetaan, tdmé& parametri palautuu
automaattisesti oletusarvoonsa. Katso 9.9.3 Alikuormitussuojaus.

+ Momentti

ID714

ID715

Alikuo rn:'m itusalue

v

5Hz Kentan
heikennyspiste

Kuva 59: Minimikuormituksen asetus

P3.9.4.4 ALIKUORMITUSSUOJA: AIKARAJA (ID 716)

Ajaksi voidaan asettaa 2,0-600,0 sekuntia.

Tama on alikuormitustilanteen pisin sallittu kesto. Sisainen laskuri laskee
alikuormitusaikaa. Jos laskurin lukema ylittaa taman rajan, suojaus aiheuttaa
taajuusmuuttajan laukeamisen. Taajuusmuuttaja laukeaa parametrin P3.9.4.1
(Alikuormitusvika) maarittamalla tavalla. Jos taajuusmuuttaja pysahtyy, alikuormituslaskuri
nollautuu.
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4 Alikkuormitusaikalaskuri

Laukaisualue
ID716 |

1\

i Laukaisu/varoitus ID713
I

I

I

I

I

I

|

I

. Aika

Alikuormitus : |_,

Ei alikuormitusta

Kuva 60: Alikuormitusaikalaskurin toiminta

P3.9.5.1 PIKAPYSAYTYSTILA (ID 1276]
P3.9.5.2 (P3.5.1.26) PIKAPYSAYTYKSEN AKTIVOINTI (ID 1213)
P3.9.5.3 PIKAPYSAYTYKSEN HIDASTUSAIKA (ID 1256)

P3.9.5.4 VASTE PIKAPYSAYTYSVIKAAN (ID 744)

Pikapysaytystoiminnolla taajuusmuuttaja voidaan pysayttaa poikkeuksellisessa tilanteessa
I/0-vaylan tai kenttavaylan kautta. Kun pikapysaytystoiminto on kaytossa, voit hidastaa ja
pysayttaa taajuusmuuttajan. Voit ohjelmoida halytyksen tai vian, jolloin vikahistoriaan jaa
merkki pikapysaytyspyynnosta.

C HUOMIO!
Al kayta hatapysaytystoimintoa pikapysaytystoimintona. Hatapysaytystoiminnon
taytyy katkaista moottorin tehonsyotto. Pikapysaytystoiminto ei tee nain.
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(KV | Ohjaussana B12 )—

(/0| Pikapys. aktiv. )>— Normaali |
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IN1
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aktiivinen

Kyl
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Kay-Seis-jarjestys
pikapysaytyksen
ja
pikapysaytyksen
hidastusajan
mukaan
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Taajuusmuuttaja
pakotettu
Ei valmis -tilaan,
halytys/vika
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vian mukaan

Pikapys.
aktiivinen

Kuva é1: Pikapysaytyslogiikka.
P3.9.8.1 ANALOGIATULON ALARAJASUOJAUS [ID 767)

Analogiatulon alarajasuojausta kaytetaan analogiatulosignaalien vikojen havaitsemiseen.
Tama toiminto suojaa vain analogiatuloja, joita kaytetaan taajuusohjeena, momenttiohjeena
tai PID-saatimessa tai ulkoisessa PID-saatimessa.

Suojauksen voi maarittaa taajuusmuuttajan Kay-tilaan tai seka Kay- etta Seis-tilaan.
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Valinnan

Valinnan nimi Kuvaus
numero
1 Suojaus poissa kaytosta
2 Suojaus kiytéss3 Kiy-tilassa SUOJaus on kaytossa vain, kun taajuusmuuttaja on Kay-
tilassa.
3 Suojaus kaytossa Kay- ja Seis- |Suojaus on kadytdssa seka Kay- etta Seis-tilassa.
tilassa

P3.9.8.2 ANALOGIATULON ALARAJAVIKA (ID 700]

Jos analogiatulon alarajasuojaus on otettu kayttoon parametrilla P3.9.8.1, tama parametri
antaa vasteen vikakoodiin 50 (vian tunnus 1050).

Analogiatulon alarajasuojaus valvoo analogiatulojen 1-6 signaalien tasoja. Jos
analogiatulosignaali on alle 50 prosenttia minimisignaalista kolmen sekunnin ajan, nakyviin
tulee analogiatulovika tai -halytys.

HUOMIO
Voit kayttaa arvoa Hélytys + edellinen taajuus vain, kun taajuusohjeena kaytetaan
analogiatuloa 1 tai 2.

Valinnan

Valinnan nimi Kuvaus
numero
0 Ei toimintoa Analogiatulon alarajasuojaus ei ole kaytdssa.
1 Halytys
2 Halytys, vakionopeus Tgajgusohje gsetetaan parametrilla P3.9.1.13 (Halytyksen
jalkeinen taajuus).
3 Halytys, edellinen taajuus Viimeisin kelvollinen taajuus jaa taajuusohjeeksi.
. Taajuusmuuttaja pysdhtyy parametrin P3.2.5 (Pysaytystila)
4 Vika . .
asetuksen mukaisesti.
5 Vika, pysahtyminen vapaasti | Taajuusmuuttaja pysahtyy vapaasti pyorien.
pyorien

P3.9.9.2 KAYTTAJAN MAARITTAMAN VIAN 1 VASTE (ID 15525]

Tama parametri maarittaa vasteen kayttajan maarittamaan vikaan 1 (vikatunnus 1114) eli
sen, miten taajuusmuuttaja toimii vikatilanteessa.

P3.9.10.2 KAYTTAJAN MAARITTAMAN VIAN 2 VASTE (ID 15526)

Tama parametri méaarittaa vasteen kayttajan maarittamaan vikaan 2 (vikatunnus 1115) eli
sen, miten taajuusmuuttaja toimii vikatilanteessa.
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9.10 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS

P3.10.1 AUTOMAATTINEN VIANKUITTAUS (ID 731)

Voit ottaa automaattisen viankuittaustoiminnon kayttoon parametrilla P3.10.1. Valitse
automaattisesti kuitattavat viat maarittamalla parametrien P3.10.6-P3.10.13 arvoksi 0 tai 1.

HUOMIO
Automaattinen viankuittaustoiminto on kaytettavissa vain joillekin vikatyypeille.

P3.10.3 JALLEENKAYNNISTYSVIIVE (ID 717)

P3.10.4 YRITYSAIKA [ID 718]

Taman parametrin avulla voit asettaa automaattisen viankuittaustoiminnon yritysajan, jonka
kuluessa toiminto yrittaa kuitata ilmenneet viat. Ajan laskeminen alkaa ensimmaisesta
automaattisesta viankuittauksesta. Seuraava vika kaynnistaa yritysaikalaskurin uudelleen.

P3.10.5 YRITYSTEN LUKUMAARA (ID 759)

Jos yritysaikana tehtavien yritysten maara ylittaa taman parametrin arvon, jarjestelma
nayttaa pysyvan vian. Muussa tapauksessa vika poistuu nakyvista yritysajan umpeuduttua.

Voit asettaa parametrin P3.10.4 maarittaman yritysajan kuluessa tehtyjen automaattisten
viankuittausyritysten enimmaismaaran parametrilla P3.10.5. Vikatyypilla ei ole vaikutusta
enimmaismaaraan.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETRIKUVAUKSET VACON - 287

Vive Viive Vive
. ID717 ID717 ID717
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Halytys
Kuittaus 1 Kuittaus 2
Automaattinen _‘ _‘
viankuittaus
Yritysaika Yritysaika ID718 S
Vika
aktiivinen

Yritysten lukumaara: (ID759 = 2)

Kuva 62: Automaattinen viankuittaustoiminto

9.1 AJASTINTOIMINNOT

Ajastintoimintojen avulla sisainen reaaliaikakello voi valvoa toimintoja. Kaikkia toimintoja,
joita voidaan ohjata digitaalitulon avulla, voidaan ohjata myos reaaliaikakellolla kayttamalla
aikakanavia 1-3. Digitaalitulon ohjaukseen ei tarvita ulkoista PLC-piiria. Voit ohjelmoida
tulon sulkeutumis- ja avautumisvalit sisaisesti.

Ajastintoiminnot antavat parhaat tulokset, kun asennat pariston ja maaritat reaaliaikakellon
asetukset huolellisesti Ohjatut asetukset -toiminnossa. Paristo on saatavana lisavarusteena.

HUOMIO

Ajastintoimintoja ei kannata kayttaa ilman apuparistoa. Jos reaaliaikakellon
paristoa ei ole asennettu, taajuusmuuttajan kellonajan ja paivamaaran asetukset
nollautuvat jokaisen irtikytkennan yhteydessa.

AIKAKANAVAT

Voit kytkea aikavalien ja ajastintoimintojen lahdot aikakanaviin 1-3. Aikakanavien avulla
voidaan ohjata paalle/pois-tyyppisia toimintoja, kuten relelahtdja tai digitaalituloja. Voit
maarittaa aikakanavien paalle/pois-logiikan kytkemalld niihin aikavaleja tai ajastimia. Useat
aikavalit tai ajastimet voivat ohjata aikakanavaa.
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<P| Kytkenta kanavaan )

E Aikavali 1 Aikakanava 1

Aikavali 2

( Aikavali 3 I

( Aikavéli4 ) :

( Aikavali 5 ) Aikakanava 2
|

( Ajastin1 Y |

( Ajastin 2 | :
—— Aikakanava 3 |
( Ajastin 3

Kuva 63: Aikavélit ja ajastimet voidaan kytked aikakanaviin joustavasti. Jokaisella aikavalilla ja
ajastimella on oma parametri aikakanavaan kytkentaa varten.

AIKAVALIT

Maarita jokaiselle aikavalille PAALLE- ja POIS-ajat parametrien avulla. Ndmé ovat aikavlin
paivittaiset kayttoajat Alkamispaiva- ja Loppumispaiva-parametreilla asetettuina paivina.
Esimerkiksi alla esitetty parametriasetus tarkoittaa, etta aikavali on kaytossa kello 7-9 joka
paiva maanantaista perjantaihin. Aikakanava on kuin virtuaalinen digitaalitulo.

PAALLE-aika: 07:00:00
POIS-aika: 09:00:00
Alkamispaiva: Maanantai
Loppumispaiva: Perjantai

AJASTIMET

Ajastimilla voidaan maarittaa aikakanava aktivoitumaan tietyksi ajaksi digitaalitulon tai
aikakanavan komennolla.
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A

Jaljella oleva aika

Aika

Aktivointi

T
J | Kesto L OouT

Kuva 64: Aktivointisignaali tulee digitaalitulosta tai virtuaalisesta digitaalitulosta, kuten
aikakanavasta. Ajastin aloittaa laskemisen laskevasta reunasta.

Seuraavan esimerkin parametrit aktivoivat ajastimen, kun korttipaikan A digitaalitulo 1
sulkeutuu, ja pitavat ajastimen kaytossa 30 sekunnin ajan digitaalitulon avautumisen jalkeen.

*  Kesto:30s
» Ajastin: DigIN paikka A.1

Maarittamalla kestoksi 0 sekuntia voit ohittaa digitaalitulon aktivoiman aikakanavan.
Laskevan reunan jalkeen ei ole irtikytkemisviivetta.

Esimerkki:
Ongelma

Taajuusmuuttajaa kaytetaan varaston ilmastoinnissa. Sen taytyy toimia arkipaivina klo 7-17
ja viikonloppuisin klo 9-13. Taajuusmuuttajan taytyy myos toimia naiden aikojen ulkopuolella,
jos rakennuksessa on ihmisia, ja pysya kaynnissa 30 minuuttia ihmisten poistumisen jalkeen.

Ratkaisu

Maaritetaan kaksi aikavalia, yksi arkipaiville ja yksi viikonlopuille. Myos tydajan
ulkopuoliseen aktivointiin tarvitaan ajastin. Katso alla oleva kokoonpano.

Aikavali 1

P3.12.1.1: PAALLE-aika: 07:00:00

P3.12.1.2: POIS-aika: 17:00:00

P3.12.1.3: Paivat: maanantai, tiistai, keskiviikko, torstai, perjantai
P3.12.1.4: Kytkenta kanavaan: Aikakanava 1
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STOP|C| READY e

m Interval 1
ID:1466 M3.12.1.3

ON Time

S 07:00:00

OFF Time

o 17:00:00

|

< Days

0 0]

Kuva 6é5: Ajastintoimintojen kaytté aikavalin luontiin

STOP | G] READY | 10
4 Days
D ID: M3.12.1.3

@ Add to favourites

Kuva 66: Siirtyminen muokkaustilaan

STOP | & | READY | 10

Days

iD: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday
[ ] Wednesday

: Thursday

[ ] Friday

Kuva é7: Viikonloppujen valintaruutuvalinta

Aikavali 2

P3.12.2.1: PAALLE-aika: 09:00:00
P3.12.2.2: POIS-aika: 13:00:00

P3.12.2.3: Paivat: lauantai, sunnuntai
P3.12.2.4: Kytkenta kanavaan: Aikakanava 1

Ajastin 1

P3.12.6.1: Kesto: 1 800 s (30 min])

P3.12.6.2: Ajastin 1: DigIN paikka A.1 (parametri sijaitsee digitaalitulojen valikossa)
P3.12.6.3: Kytkenta kanavaan: Aikakanava 1
P3.5.1.1: Ohj.signaali 1 A: 1/0 Kay -komennon aikakanava 1
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Aikavali 1
Paivat = maanantaista perjantaihin
Paalle = 07:00:00 Pois = 17:00:00 CP Ohj.signaali 1& -
Aikavali 2 I
Paivat = lauantai ja sunnuntai | - -
Paalle = 09:00:00 Pois = 13:00:00 Aikakanava 1 |-~~~ Kay/Seis )

Digitaalitulo 1,
paikka A Ajastin 1
Kesto = 1 800s

Kuva 68: Kdynnistyskomennon ohjaussignaalina kdytetddn aikakanavaa 1 digitaalitulon sijasta.

9.12 PID-SAADIN

P3.13.1.9 KUOLLUT ALUE [ID 1056]

P3.13.1.10 KUOLLEEN ALUEEN VIIVE (ID 1057)

Jos oloarvo pysyy ohjearvon ymparille maaritetylla kuolleella alueella ennalta asetetun ajan,
PID-saatimen lahto lukittuu. Toiminto estaa ohjainten, kuten venttiilien, tarpeettomat liikkeet
ja kulumisen.

‘/Kuollutalue(ID1056) Ohjearvo
FZARN ]
N__~L |
Kuolkeen alueen viivé (ID1057) Lahts lukittu
—~ . =v
Oloarvo :

Kuva 69: Kuollut alue -toiminto
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9.12.1 MYOTAKYTKENTA

P3.13.4.1 MYOTAKYTKENTATOIMINTO (ID 1059)

Myotakytkentatoiminto edellyttaa yleensa tarkkoja prosessimalleja. Joissakin tilanteissa
vahvistus ja siirtyma -tyyppinen myotakytkenta riittaa. Myotakytkenta ei kayta todellisen
valvotun prosessiarvon takaisinkytkentamittauksia. Myotakytkentaohjaus kayttaa mittauksia,
joilla on vaikutus valvottuun prosessiarvoon.

ESIMERKKI 1:

Voit ohjata veden pinnan tasoa sailiossa virtausvalvonnan avulla. Haluttu pinnan taso
maaritetaan asetusarvoksi, ja pinnan tason oloarvo saadaan takaisinkytkennasta.
Ohjaussignaali valvoo sisaanvirtausta.

Ulosvirtaus voidaan ajatella mitattavaksi hairioksi. Mittauksien perusteella hairiota voidaan
kompensoida yksinkertaisella myotékytkentdohjauksella (vahvistuksella ja siirtymalla), joka
lisataan PID-saatimen lahtoon. PID-saadin reagoi ulosvirtauksen muutoksiin paljon
nopeammin kuin jos olisi kaytetty vain pinnan tason mittausta.

Ohjearvo--- -
PID o :':.Qj_ ------- FFW lecmmmm e oo

%ﬂ

valvonta

! @ Ulosvirt.
"""""""""""""" | valvonta
Pinnan tason ‘

Kuva 70: Mydtakytkentdohjaus.

9.12.2  LEPOTILA

P3.13.5.1 SP1 LEPOTAAJUUS [ID 1016)

Taajuusmuuttaja siirtyy lepotilaan (pysahtyy), kun sen laht6taajuus laskee tdman parametrin
maarittaman taajuusrajan alapuolelle.

Taman parametrin arvoa kaytetaan, kun PID-saatimen asetusarvosignaali otetaan
asetusarvon 1 lahteesta.
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Lepotilaan siirtymisen ehdot

» Lahtotaajuus pysyy lepotaajuusrajan alapuolella pidempaan kuin maaritetyn lepoviipeen
ajan.
» PID-takaisinkytkentasignaali pysyy maaritetyn havahtumisrajan ylapuolella.

Lepotilasta palautumisen ehdot

» PID-takaisinkytkentasignaali laskee maaritetyn havahtumisrajan alapuolelle.

HUOMIO
Jos havahtumistaso asetetaan vaarin, taajuusmuuttaja ei ehka pysty siirtymaan
lepotilaan.

P3.13.5.2 SP1 LEPOVIIVE (ID 1017)

Taajuusmuuttaja siirtyy lepotilaan (pysahtyy), kun sen ldht6taajuus laskee lepotaajuusrajan
alapuolelle taman parametrin maarittamaa aikaa pidemmaksi ajaksi.

Taman parametrin arvoa kaytetaan, kun PID-saatimen asetusarvosignaali otetaan
asetusarvon 1 lahteesta.

P3.13.5.3 SP1 HAVAHTUMISRAJA (ID 1018)

P3.13.5.4 SP1 HAVAHTUMISTILA (ID 1019)

Nailla parametreilla voit maarittaa, milloin taajuusmuuttaja palautuu lepotilasta.

Taajuusmuuttaja palautuu lepotilasta, kun PID-takaisinkytkennan arvo laskee
havahtumisrajan alapuolelle.

Tama parametrin maarittaa, kaytetaanko havahtumisrajaa staattisena, absoluuttisena
tasona vai PID-asetusarvoa noudattelevana suhteellisena tasona.

Valinta 0 = Absoluuttinen taso (havahtumisraja on staattinen taso, joka ei vaihtele
asetusarvon mukaan)

Valinta 1 = Suhteellinen asetusarvo (havahtumisraja on asetusarvon alapuolella oleva erotus;
havahtumisraja vaihtelee asetusarvon mukaan)

Asetusarvo PID-asetusarvo
vt

Havahtumisraja

Kuva 71: Havahtumistila: absoluuttinen taso.
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Asetusarvo PID-asetusarvo
A

Havahtumisraja

Kuva 72: Havahtumistila: suhteellinen asetusarvo.

P3.13.5.5 SP2 LEPOTAAJUUS [ID 1075]

Katso parametrin P3.13.5.1 kuvaus.

P3.13.5.6 SP2 LEPOVIIVE (1076)

Katso parametrin P3.13.5.2 kuvaus.

P3.13.5.7 SP2 HAVAHTUMISRAJA (ID 1077)

Katso parametrin P3.13.5.3 kuvaus.

P3.13.5.8 SP2 HAVAHTUMISTILA (ID 1020]

Katso parametrin P3.13.5.4 kuvaus.

9.12.3  TAKAISINKYTKENNAN VALVONTA

Takaisinkytkenn&n valvonnalla voit varmistaa, ettd PID-takaisinkytkentaarvo (prosessin
oloarvo) pysyy maaritetylla alueella. Talla toiminnolla voidaan esimerkiksi havaita putkivika

ja estaa tulviminen.

Nama parametrit maarittavat alueen, jolla PID-takaisinkytkennan signaaliarvo pysyy
normaalitilanteissa. Jos PID-takaisinkytkentasignaali ei pysy alueella ja tila jatkuu
maaritettya viivetta pidempaan, jarjestelma nayttaa takaisinkytkennan valvontavian
(vikakoodi 101).
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P3.13.6.1 KAYTA TAKAISINKYTKENNAN VALVONTAA (ID 735)

Oloarvo
Ylaraja /

(ID736) Ohjearvo

Alaraja
(ID758)

\

—

\

—1

Saatelytila Halytys
tai vika

Kuva 73: Takaisinkytkenndn valvontatoiminto

P3.13.6.2 YLARAJA (ID 736)

P3.13.6.3 ALARAJA (ID 758)

Aseta yla- ja alaraja ohjeen ymparille. Kun oloarvo on rajojen ulkopuolella, laskuri alkaa
laskea ylospain. Kun oloarvo on rajojen sisapuolella, laskuri laskee alaspain. Kun laskurin
lukema on suurempi kuin parametrin P3.13.6.4 (Viive) arvo, jarjestelma nayttaa halytyksen
tai vian. Voit valita vasteen parametrin P3.13.6.5 (Vaste PID1-valvontavikaan) avulla.

9.12.4  PAINEHAVION KOMPENSOINTI

Kun paineistetaan pitkaa putkea, jossa on useita ulosottoja, paras paikka anturille on
tavallisesti suunnilleen putken keskivaiheilla (kuvan paikka 2). Voit sijoittaa anturin myds heti
pumpun jalkeen. Talloin mitattu paine on oikea heti pumpun jalkeen mutta putoaa
pidemmalla putkessa virtauksen maaran mukaan.
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Paine
A
Ei virtausta
//
//

>

Putken pituus

Kuva 74: Paineanturin paikka.

P3.13.7.1 0TA ASETUSARVON 1 KOMPENSOINTI KAYTTOON (ID 1189]

P3.13.7.2 ASETUSARVO 1 MAKSIMIKOMPENSOINTI (ID 1190]

Anturi asennetaan paikkaan 1. Putken paine pysyy vakiona, kun virtausta ei ole. Jos putkessa
on virtausta, paine kuitenkin putoaa kauempana putkessa. Tata voidaan korjata
suurentamalla asetusarvoa virtauksen kasvaessa. Talloin lahtotaajuutta kaytetaan
virtauksen arviona ja asetusarvo kasvaa lineaarisesti virran mukana.
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Asetusarvo
A

Asetusarvo + maksimikompensointi

Asetusarvo
Minimitaajuus ja -virtaus Maksimitaajuus ja -virtaus
Paine
A
e :
Lo V ;
Ei virtausta Mtaus ja kompensoint;
//
//

Putken pituus

Paikka 1 Paikka 2

Kuva 75: Painehéavion kompensoinnin asetusarvo 1 on kdytossa.

9.12.5 PEHMOTAYTTO

Pehmotayttotoiminnon avulla prosessi tuodaan tietylle tasolle pienella nopeudella, ennen
kuin PID-saadin alkaa ohjata toimintaa. Jos prosessi ei saavuta haluttua tasoa maaritetyn
ajan kuluessa, taajuusmuuttaja nayttaa vian.

Taman toiminnon avulla voit tayttaa tyhjan putken hitaasti ja valttaa voimakkaat vesivirrat,
jotka saattaisivat rikkoa putken.

Pehmotayttotoimintoa on suositeltavaa kayttaa aina monipumpputoimintoa kaytettaessa.

P3.13.8.1 KAYTA PEHMOTAYTTOA (ID 1094)
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P3.13.8.2 PEHMOTAYTON TAAJUUS (ID 1055)

P3.13.8.3 PEHMOTAYTTGTASO (ID 1095)

P3.13.8.4. PEHMOTAYTON AIKARAJA (ID 1096)

Taajuusmuuttaja toimii pehmotayton taajuudella, kunnes takaisinkytkentaarvo saavuttaa
pehmotayttotason. Jos takaisinkytkentaarvo ei saavuta pehmotayttotasoa maaritetyn ajan
kuluessa, taajuusmuuttaja nayttaa halytyksen tai vian. Voit valita vasteen parametrin

P3.13.8.5 (PID-pehmotayton aikarajavaste) avulla.

/

Taajuus

Ohjearvo - — -
" Oloarvo
. Pehmotéytttaso
/V./_
A/M
/

Pehmotaytdn taajuus

................. —

Pehmotayttétila

Sastelytila

Kuva 76: Pehmotéyttétoiminto

9.12.6  SYOTTOPAINEEN VALVONTA

Syottopaineen valvonnalla varmistetaan, etta pumpun syottdpuolella on riittavasti vetta.
Talloin pumppu ei ime ilmaa eika kavitaatiota tapahdu. Jotta voit kayttaa toimintoa, asenna

paineanturi pumpun syottopuolelle.

Jos pumpun sydttopaine laskee maaritetyn halytysrajan alapuolelle, taajuusmuuttaja nayttaa
halytyksen. PID-saatimen asetusarvo pienenee ja aitheuttaa pumpun lahtopaineen
alenemisen. Jos paine laskee vikarajan alapuolelle, pumppu pysahtyy ja jarjestelma nayttaa
vian.
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Sahkoverkko

]

o o]
ool

Syottd

Kuva 77: Paineanturin paikka

Syo6ttépaine
A

Syo6ttdpaineen valvonta
Valvonnan
halytysraja ;

Valvonnan vikaraja|------------ oo

RN E

PID-asetusarvo  Valvonnan Valvonnan
ivikaviive | ivikaviive
A ! | |

't » < »
! |
|

PID-asetusarvo /ot

PID-asetusarvon
alenema

Syoéttopainehalytys
(digitaalilahtdsignaali)
Moottori kdynnissa

Kuva 78: Syéttopaineen valvontatoiminto

9.12.7  JAATYMISENESTO

Jaatymisenestotoiminnon avulla voit suojata pumppua pakkasen aiheuttamilta vaurioilta. Jos
pumppu on lepotilassa ja pumpusta mitattu lampotila laskee jaatymisenestotoiminnolle
maaritetyn lampotilan alapuolelle, kdyta pumppua vakionopeudella (joka asetetaan
parametrilla P3.13.10.6, Jaatymisenestotaajuus). Jotta voit kayttda toimintoa, pumpun
koteloon tai pumpun lahella olevaan putkistoon on asennettava lampatila-anturi.
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92.13 MONIPUMPPUTOIMINTO

Monipumpputoiminnon avulla voit ohjata enintaan kuutta moottoria, pumppua tai puhallinta
PID-saatimella.

Taajuusmuuttaja on kytketty moottoriin, joka on saateleva moottori. Saateleva moottori
sailyttaa oikean asetusarvon kytkemalla muut moottorit verkkoon tai irti verkosta releiden
avulla. Vuorottelutoiminto huolehtii moottorien kaynnistysjarjestyksesta ja varmistaa nain
niiden tasaisen kulumisen. Voit lisata saatavan moottorin vuorottelu- ja lukituslogiikkaan tai
maarittaa sen toimimaan jatkuvasti moottorina 1. Lukitustoiminnon avulla moottoreita
voidaan myos poistaa tilapaisesti kaytosta esimerkiksi huoltoa varten.

A

Saatoalue Asetusarvo

= \ \

Takaisinkytkenta

Viive

PAALLE

M1 - ........................................................ POIS
~ | PAALLE
Mo —m— - N POIS
:

Taajuusmuuttaja kdy maksimitaajuudella
tai hyvin lahelld maksimitaajuutta

Kuva 79: Monipumpputoiminto

Jos PID-saadin ei pysty pitamaan takaisinkytkentdarvoa maaritetylla saatoalueella,
jarjestelma kytkee moottoreita jarjestelmaan tai irrottaa niita jarjestelmasta.

Milloin moottoreita kytketaan tai lisataan:

» Takaisinkytkentaarvo on saatoalueen ulkopuolella.

«  Saatava moottori kdy taajuudella, joka on ldhelld maksimitaajuutta (-2 Hz).
» Edella kuvatut tilanteet kestavat kauemmin kuin saatoalueen viive.

» Kaytossa on enemman moottoreita kuin vain saatava moottori.

Milloin moottoreita kytketaan irti tai poistetaan:

» Takaisinkytkentaarvo on saatoalueen ulkopuolella.

«  Saatava moottori kdy taajuudella, joka on ldhelld minimitaajuutta (+2 Hz).
Edella kuvatut tilanteet kestavat kauemmin kuin saatoalueen viive.

» Kaytossa on enemman moottoreita kuin vain saatava moottori.
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P3.15.2 LUKITUSTOIMINTO (ID 1032)

Lukituksia kaytetaan kertomaan monipumppujarjestelmalle, etta moottori on poistettu

jarjestelmasta esimerkiksi huollon vuoksi tai etta sita ohjataan manuaalisesti ja se on siksi
ohitettu.

Voit kayttaa lukituksia ottamalla parametrin P3.15.2. kayttoon. Valitse kunkin moottorin tila
digitaalitulon avulla (parametrit P3.5.1.34-P3.5.1.39). Jos tulon arvo on CLOSED (tulo on

aktiivinen), moottori on monipumppujarjestelman kaytossa. Muussa monipumppulogiikka ei
kytke sita.

Moo ttorien kaynnistysjarjestys

Kuva 80: Lukituslogiikka 1

Moottorien jarjestyson 1, 2, 3, 4, 5.

Jos poistat moottorin 3 lukituksen (eli asetat parametrin P3.5.1.36 arvoksi OPEN)],
jarjestykseksi muuttuu 1, 2, 4, 5.

|D428 = EPATOSI

T2 LT

\\

L
M1 M4 M5

Moo ttorien kaynnistysjarjestys

Kuva 81: Lukituslogiikka 2

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 302 PARAMETRIKUVAUKSET

Jos lisdat moottorin 3 uudelleen (asetat parametrin P3.5.1.36 arvoksi CLOSED), jarjestelma
asettaa sen jarjestykseen viimeiseksi: 1, 2, 4, 5, 3. Jarjestelma ei pysahdy vaan jatkaa
toimintaansa.

ID428 = TOSI
o 2 g
— — —
M1 M > M4 M5 M3

Moo ttorien uusi kaynnistysjarjestys

Kuva 82: Lukituslogiikka 3

Kun jarjestelma seuraavan kerran pysahtyy tai siirtyy lepotilaan, jarjestykseksi palaa 1, 2, 3,
4,5.

P3.15.3 LIITA TAAJUUSMUUTTAJA (ID 1028)

Valinnan . .
Valinnan nimi Kuvaus
numero
Taajuusmuuttaja on aina kytketty moottoriin 1. Lukitukset
0 Ei kaytossa eivat vaikuta moottoriin 1, eika se sisally vuorottelulogiik-

kaan.

Taajuusmuuttajan voi kytkea mihin jarjestelman moottoriin
1 Kaytossa tahansa. Lukitukset vaikuttavat kaikkiin moottoreihin. Kaikki
moottorit sisaltyvat vuorottelulogiikkaan.

JOHDOTUKSET
Parametrien arvojen 0 ja T kytkennat ovat erilaiset.
VALINTA 0, El KAYTOSSA:

Taajuusmuuttaja kytketaan suoraan moottoriin 1. Muut moottorit ovat apumoottoreita. Ne on
kytketty syottoverkkoon kontaktoreilla, ja niita ohjataan taajuusmuuttajan releilla.
Vuorottelu- tai lukituslogiikalla ei ole vaikutusta moottoriin 1.
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Sahkoverkko

Moottori 1
ohjaus releelld

EI KAYTOSSA

Moottori 2
ohjaus releella

o)

Moottori 3
ohjaus releelld

K3|!:|

Kuva 83: Valinta 0

VALINTA 7, KAYTOSSA:

Voit sisallyttaa saatavan moottorin vuorottelu- tai lukituslogiikkaan alla olevan kuvan
ohjeiden mukaisesti. Jokaista moottoria ohjaa yksi rele, ja kontaktorilogiikka kytkee aina
ensimmaisen moottorin taajuusmuuttajaan ja seuraavat moottorit verkkoon.
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Sahkoverkko

Q
o

M1
Moottori 1 Moottori 2 Moottori 3
ohjaus releella ohjaus releella ohjaus releella
| | |
| | |
| | |
K3 K2 \ K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
Ki.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Kuva 84: Valinta 1

P3.15.4 VUOROTTELU (ID 1027)

Valinnan

Valinnan nimi
numero

Normaalitoiminnassa moottorien jarjestys on aina 1, 2, 3, 4,
5. Jarjestys voi muuttua kayton aikana, jos lukituksia lisataan

0 Ei kaytossd tai poistetaan. Kun taajuusmuuttaja pysahtyy, jarjestys palaa
aina ennalleen.
1 KivtBsss Jarjestelma vaihtaa jarjestyksen tietyin valiajoin, jotta moot-
y torit kuluvat tasaisesti. Vuorotteluvaleja voidaan saataa.
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Voit sdataa vuorotteluvaleja parametrilla P3.15.5 (Vuorotteluvali). Voit asettaa kaytettavien
moottorien enimmaismaaran parametrilla P3.15.7 (Vuorottelumoottorin raja-arvo). Voit myos
asettaa saatelevan moottorin enimmaistaajuuden kayttamalla parametria P3.15.6
(Vuorottelutaajuuden raja-arvo).

Kun prosessi on parametrien P3.15.6 ja P3.15.7 maarittamissa rajoissa, vuorottelu alkaa.
Muussa tapauksessa jarjestelma odottaa, kunnes prosessi on naissa rajoissa, ja aloittaa
vuorottelun sen jalkeen. Nain estetaan paineen akillinen putoaminen vuorottelun aikana, kun
pumppuasemassa tarvitaan suurta kapasiteettia.

ESIMERKKI

Vuorottelun jalkeen ensimmainen moottori siirtyy jarjestyksessa viimeiseksi ja muut
moottorit siirtyvat jarjestyksessa yhta paikkaa ylemmas.

Moottorien kaynnistysjarjestys: 1, 2, 3, 4, 5
--> Vuorottelu -->
Moottorien kaynnistysjarjestys: 2, 3, 4, 5, 1
--> Vuorottelu -->

Moottorien kaynnistysjarjestys: 3, 4,5, 1, 2
P3.15.16.1 KAYTA YLIPAINEEN VALVONTAA (ID 1698)

Voit kayttaa ylipaineen valvontatoimintoa kaytetaan monipumppujarjestelmassa. Kun
esimerkiksi pumppujarjestelman ensisijainen venttiili suljetaan nopeasti, paine putkistoissa
kasvaa nopeasti. Paine saattaa kasvaa niin nopeasti, etta PID-saadin ei ehdi reagoida siihen.
Ylipaineen valvonnalla voidaan estaa putkien rikkoontuminen pysayttamalla
monipumppujarjestelman apumoottorit.

Ylipaineen valvonta valvoo PID-saatimen takaisinkytkentédsignaalia (painetta). Jos signaali
nousee ylipainetason ylapuolelle, kaikki apupumput pysahtyvat heti. Vain saatava moottori
jatkaa kayntia. Kun paine laskee, jarjestelman toiminta jatkuu normaalina ja apumoottorit
kytkeytyvat takaisin yksi kerrallaan.

Paine PID-takaisinkytkenta
(ID21)
Valvonta
Halytysraja
ID1699

PID-asetusarvo

ID167
Wz z) PAALLE
= POIS
M3ghopdd ——— —— PAALLE
= POIS

Kuva 85: Ylipaineen valvontatoiminto
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9.14 HUOLTOLASKURIT

Huoltolaskuri ilmaisee, kun huoltotoimia on tehtava (kun esimerkiksi hihna tai
vaihdelaatikon &ljy on vaihdettava). Huoltolaskurille on kaksi tilaa, tunnit tai kierrokset x 1
000. Laskurien arvo kasvaa vain taajuusmuuttajan ollessa Kay-tilassa.

é VAROITUS!
Al3 tee huoltotoimia, jos sinulla ei ole niihin valtuuksia. Vain hyviksytty
sahkoasentaja saa tehda huoltotoimia. Muussa tapauksessa toimiin saattaa liittya
vammautumisen vaara.

HUOMIO
Kierroslukutila perustuu arvioon moottorin nopeudesta. Taajuusmuuttaja mittaa
nopeutta joka sekunti.

Kun laskurin lukema on suurempi kuin sille maaritetty raja-arvo, jarjestelma nayttaa
halytyksen tai vian. Voit kytkea halytys- ja vikasignaalit digitaali- tai relelahtoon.

Kun huoltotoimet on tehty, laskuri voidaan nollata digitaalitulon kautta tai parametrilla
P3.16.4 (Laskurin 1 nollaus) avulla.

9.15 FIRE MODE

Kun Fire Mode -tila on kaytdssa, taajuusmuuttaja kuittaa kaikki ilmenneet viat ja jatkaa
toimintaa samalla nopeudella niin pitkaan kuin mahdollista. Taajuusmuuttaja ohittaa kaikki
paneelin, kenttavaylien ja PC-tydkalun kautta annetut komennot. Se noudattaa vain I/0-
signaaleja Aktivoi Fire Mode, Fire Mode taakse, Kaynnistys sallittu, Kay lukitus 1 ja Kay
lukitus 2.

Fire Mode -toiminnossa on kaksi kayttotilaa, testitila ja aktiivinen tila. Voit valita tilan
kirjoittamalla salasanan parametriin P3.17.1 (Fire Mode -salasana). Testitilassa
taajuusmuuttaja ei kuittaa vikoja automaattisesti, ja vika pysayttaa taajuusmuuttajan.

Fire Mode -tilan voi maarittaa myos ohjatulla Fire Mode -toiminnolla, jonka voi aktivoida
Nopea kayttoonotto -valikon parametrin B1.1.4 avulla.

Kun Fire Mode -toiminto aktivoidaan, paneelissa nakyy halytys.

c HUOMIO!
Takuu ei ole voimassa, kun Fire Mode -toiminto on aktivoituna. Testitilan avulla
Fire Mode -toimintoa voidaan testata niin, etta takuu pysyy voimassa.

P3.17.1 FIRE MODE -SALASANA [(ID 1599)

Taman parametrin avulla voit valita Fire Mode -toiminnon tilan.
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Valinnan Valinnan nimi Kuvaus
numero
1002 Kivtbsss Taajuusmuuttaja kuittaa kaikki ilmenneet viat ja jatkaa toi-
y mintaa samalla nopeudella niin pitkdan kuin mahdollista.
1234 Testitila Taa.J.uus“r‘r‘wuut.taJa ei kwttga vikoja automaattisesti, ja vika
pysayttaa taajuusmuuttajan.

P3.17.3 FIRE MODE -TAAJUUS (ID 1598)

Talla parametrilla voit maarittaa taajuusohjeen, jota kaytetaan, kun Fire Mode on kaytossa.
Taajuusmuuttaja kayttaa tata taajuutta, kun parametrin P3.17.2 (Fire Mode -taajuuslahde)
arvona on Fire Mode -taajuus.

P3.17.4 AKTIVOI FIRE MODE AUKI (ID 1596)

Jos tama digitaalitulosignaali aktivoidaan, paneeliin tulee nakyviin halytys ja takuu raukeaa.
Tama digitaalitulosignaali on tyyppia NC (normaalisti kiinni).

Voit kokeilla Fire Mode -toimintoa kayttamalla salasanaa, joka aktivoi testitilan. Talloin takuu
pysyy voimassa.

HUOMIO

Jos Fire Mode -tila on kaytossa ja oikea Fire Mode -salasana annetaan, kaikki Fire
Mode -parametrit lukittuvat. Jos haluat muuttaa Fire Mode -parametreja, muuta
ensin parametrin P3.17.1 (Fire Mode -salasana) arvoksi 0.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 308 PARAMETRIKUVAUKSET

kaynnistys

NormaaIiJ
|

Kaynn. saIIttuJ
I

Kay lukitus 1 JI

Kay lukitus 2 JI

I

Aktivoi |

Fire Mode—l—‘
(kosketin kiinni)

Moo ttorin
nopeus

Fire Mode
-tilan nopeus

Normaalinopeus —

I
__|____

Pysaytetty

Kuva 86: Fire Mode -toiminto

P3.17.5 AKTIVOI FIRE MODE KIINNI (ID 1619)

Tama digitaalitulosignaali on tyyppid NO (normaalisti auki). Katso parametrin P3.17.4 (Aktivoi
Fire Mode auki) kuvaus.

P3.17.6 FIRE MODE TAAKSE (ID 1618)

Taman parametrin avulla voit valita moottorin pyorimissuunnan Fire Mode -toiminnon
aikana. Parametrilla ei ole vaikutusta normaalitoimintaan.

Jos moottorin halutaan pyorivan Fire Mode -tilassa aina ETEEN tai aina TAAKSE, valitse
oikea digitaalitulo.

DigIN-paikka 0.1 = Aina ETEEN
DigIN-paikka 0.2 = Aina TAAKSE

9.16 MOOTTORIN ESILAMMITYSTOIMINTO

P3.18.1 MOOTTORIN ESILAMMITYSTOIMINTO (ID 1225]

Moottorin esilammitystoiminto pitaa taajuusmuuttajan ja moottorin lampimana
pysaytystilassa. Moottorin esilammityksen aikana jarjestelma syottaa moottoriin tasavirtaa.
Moottorin esilammitys estaa esimerkiksi kosteuden tiivistymisen.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETRIKUVAUKSET VACON - 309

Valinnan

Valinnan nimi Kuvaus
numero
0 Ei kaytossa Moottorin esildmmitystoiminto on poissa kaytosta.
. N . Moottorin esilammitystoiminto on aktiivinen aina, kun taa-
1 Aina pysaytystilassa

juusmuuttaja on pysaytystilassa.

Moottorin esilammitystoiminto aktivoituu digitaalitulosignaa-
2 Ohjaus digitaalitulolla lilla, kun taajuusmuuttaja on pysaytystilassa. Voit valita akti-
voitavan digitaalitulon parametrin P3.5.1.18 avulla.

Moottorin esilammitystoiminto aktivoituu, kun taajuusmuut-
Lampotilaraja (ja3hdytysele- |taja on pysdytystilassa ja taajuusmuuttajan jaahdytyselemen-

mentti) tin lampotila laskee parametrin P3.18.2 maarittaman lampo-
tilarajan alapuolelle.

Moottorin esilammitystoiminto aktivoituu, kun taajuusmuut-
taja on pysaytystilassa ja moottorin mitattu lampotila laskee
parametrin P3.18.2 maarittaman lampatilarajan alapuolelle.
Voit asettaa moottorin lampotilan mittaussignaalin paramet-

T . rilla P3.18.5.
Lampétilaraja (mitattu mootto-

rin lampdtila)
P HUOMIO
Taman toimintatilan kaytto edellyttaa, etta laitteeseen on

asennettu lampatilanmittauksen lisdkortti (esimerkiksi
OPT-BH].

9.17 MEKAANINEN JARRU

Voit valvoa mekaanista jarrua Lisavalvonnat ja kehittyneet valvonnat -ryhman valvonta-arvon
Sovelluksen Status Word 1 avulla.

Mekaanisen jarrun ohjaustoiminto ohjaa mekaanista jarrua digitaalilahdon signaalilla.
Mekaaninen jarru avautuu tai sulkeutuu, kun taajuusmuuttajan lahtétaajuus saavuttaa
maaritetyn avautumis- tai sulkeutumisrajan.

P3.20.1 JARRUN OHJAUS (ID 1541]

121: Mekaanisen jarrun toimintatilan valinta

Valinnan . .
Valinnan nimi
numero
0 Ei kaytossa Mekaanisen jarrun ohjaus ei ole kaytossa.
T Mekaanisen jarrun ohjaus on kaytdssa, mutta jarrun tilaa ei
1 Kaytossa
valvota.
2 Kéytéssi, jarrun tilan valvonta Mekaanisen jarrun ohjaus on kaytossa, ja jarrun tilaa valvo-

taan digitaalitulosignaalilla (P3.20.8).
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Lahtdtaajuus 5 6
A

Jarrun mek. |

viive 5

> i

Sulkutaajuusraja : : |

ID1539( T v T

Avaustaajuusraja|_____. 3 4 | |

ID1535 ! ;

2 | s
K'aiynnistyskomento—l
Mek. jarrun 1 i
avauskomentog

(digitaaliBhto)

Kuva 87: Mekaaninen jarrutoiminto

1. Kaynnistyskomento annetaan.

2. On suositeltavaa kayttaa
kaynnistysmagnetointia, jotta roottorin
vuo kasvaa nopeasti ja moottori pystyy
tuottamaan nimellismomentin nopeasti.
Kun kaynnistysmagnetointiaika on
kulunut, jarjestelma asettaa
taajuusohjeeksi avaustaajuusrajan.
Mekaaninen jarru avautuu. Taajuusohje
pysyy avaustaajuusrajalla, kunnes jarrun
mekaaninen viive on kulunut ja
jarjestelma on vastaanottanut oikean
jarrun tilan takaisinkytkentasignaalin.

6.
7.

Taajuusmuuttajan lahtotaajuus
noudattaa normaalia taajuusohjetta.
Pysaytyskomento annetaan.
Mekaaninen jarru sulkeutuu, kun
lahtotaajuus laskee
sulkemistaajuusrajan alapuolelle.

I/0|Mek. jarru ei kelp.

(Vv | Kaynnissa IN1
IN 2
GE
-M Lahtotaajuus IN1
P |Taaj.raja, auki 12
LE JA TAI
-M Léhtotaajuus IN1 IN1 IN1
P Yl IN2 ‘ IN 2 IN 2
Ei TAIL
(v [Kaynnissa {IN ) IN1
: IN 2
(v [Kay-pyynts {IN r
(Vv ] vVika
LT
(M [Moottorin virta IN1
(_P_]iarrun virtaraja IN 2 ‘

Kuva 88: Mekaanisen jarrun avautumislogiikka
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P3.20.2 JARRUN MEKAANINEN VIIVE (ID 353)

Kun jarrun avautumiskomento on annettu, nopeus pysyy parametrin P3.20.3 (Jarrun
avaamisen taajuusraja) arvossa, kunnes jarrun mekaaninen viive on kulunut. Aseta viive
vastaamaan mekaanisen jarrun reaktioaikaa.

Jarrun mekaaninen viive -toiminnolla voidaan valttaa virta- ja momenttipiikit ja estaa
tilanteet, joissa moottori kdy taydella nopeudella jarrua vastaan. Jos kaytat parametria
P3.20.2 samanaikaisesti parametrin P3.20.8 kanssa, taajuusohje vapautuu vasta, kun viive on
kulunut ja takaisinkytkentasignaali vastaanotettu.

P3.20.3 JARRUN AVAAMISEN TAAJUUSRAJA [ID 1535]

Parametrin P3.20.3 arvo on taajuusmuuttajan lahtotaajuusraja, jossa mekaaninen jarru
avautuu. Kun kaytossa on open loop -ohjaus, on suositeltavaa kayttaa moottorin
nimellisjattamaa vastaavaa arvoa.

Taajuusmuuttajan lahtotaajuus pysyy talla tasolla, kunnes jarrun mekaaninen viive on
kulunut ja jarjestelma on vastaanottanut oikean jarrun takaisinkytkentasignaalin.

P3.20.4 JARRUN AVAAMISEN TAAJUUSRAJA [ID 1539]

Parametrin P3.20.3 arvo on taajuusmuuttajan lahtotaajuusraja, jossa mekaaninen jarru
sulkeutuu. Taajuusmuuttaja pysahtyy ja lahtotaajuus laskee lahelle nollaa. Voit kayttaa
parametria seka positiiviselle etta negatiiviselle suunnalle.

P3.20.5 JARRUN VIRTARAJA (ID 1085)

Mekaaninen jarru sulkeutuu heti, jos moottorin virta laskee parametrilla Jarrun virtaraja
asetetun arvon alapuolelle. On suositeltavaa asettaa tama arvo noin puoleen
magnetointivirrasta.

Kun taajuusmuuttaja toimii kentan heikennysalueella, jarrun virtaraja alenee automaattisesti
lahtotaajuuden funktiona.

Virta (A)
A
Jarrun
virtaraja
ID1085

Kentan heikennysalue

Lahtdtaajuus (Hz)

Kentan heikennyspiste
ID602

Kuva 89: Jarrun virtarajan sisdinen alentaminen
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P3.20.8 [P3.5.1.44) JARRUN TAKAISINKYTKENTA (ID 1210)

Tama parametri maarittaa mekaanisen jarrun tilasignaalin digitaalitulon. Jarrun
takaisinkytkentasignaalia kaytetaan, jos parametrin P3.20.1 arvona on Ké&ytdssa, jarrun tilan
valvonta.

Kytke tama digitaalitulosignaali mekaanisen jarrun apukoskettimeen.

Kosketin on auki = the mekaaninen jarru on kiinni
Kosketin on kiinni = the mekaaninen jarru on auki

Jos jarrun avautumiskomento annetaan mutta jarrun takaisinkytkennan signaalikosketin ei
sulkeudu maaritetyn ajan kuluessa, jarjestelma nayttaa mekaanisen jarrun vian
(vikakoodi 58).

9.18 PUMPUN OHJAUS

9.18.1  AUTOMAATTINEN PUHDISTUS

Automaattisella puhdistustoiminnolla voidaan poistaa pumpun juoksupyoraan tarttunut lika
ja muu materiaali. Toimintoa voidaan kayttaa myos tukkeutuneen putken tai venttiilin
tyhjentamiseen. Voit kayttaa automaattista puhdistusta esimerkiksi yllapitamaan
jatevesijarjestelman pumpun suorituskykya.

P3.21.1.1 PUHDISTUSTOIMINTO (ID 1714)

Jos Puhdistustoiminto-parametri on kaytossa, automaattinen puhdistus kaynnistyy ja aktivoi
parametriin P3.21.1.2 liittyvan digitaalitulosignaalin.

P3.21.1.2 PUHDISTUKSEN AKTIVOINTI [ID 1715]

P3.21.1.3 PUHDISTUSJAKSOT (ID 1716)

Puhdistusjaksot-parametri maarittaa, kuinka monta kertaa puhdistustoiminto toistuu eteen-
tai taaksepain.

P3.21.1.4 PUHDISTUSTAAJUUS, ETEEN (ID 1717)

Automaattinen puhdistustoiminto poistaa lian kiithdyttamalla ja hidastamalla pumppua.

Voit maarittaa puhdistustoiminnon taajuuden ja ajan parametreilla P3.21.1.4, P3.21.1.5,
P3.21.1.6 ja P3.21.1.7.

P3.21.1.5 PUHDISTUSAIKA, ETEEN (ID 1718)

Katso parametri P3.21.1.4 (Puhdistustaajuus, eteen).

P3.21.1.6 PUHDISTUSTAAJUUS, TAAKSE (ID 1719]

Katso parametri P3.21.1.4 (Puhdistustaajuus, eteen).
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P3.21.1.7 PUHDISTUSAIKA, TAAKSE (ID 1720)
Katso parametri P3.21.1.4 (Puhdistustaajuus, eteen).
P3.21.1.8 PUHDISTUKSEN KIIHDYTYSAIKA (ID 1721)

Voit maarittaa automaattiselle puhdistustoiminnolle erilliset kiihdytys- ja hidastusrampit
parametreilla P3.21.1.8 ja P3.21.1.9.

P3.21.1.9 PUHDISTUKSEN HIDASTUSAIKA (ID 1722)

Voit maarittaa automaattiselle puhdistustoiminnolle erilliset kiihdytys- ja hidastusrampit
parametreilla P3.21.1.8 ja P3.21.1.9.

_[

Kuva 90: Automaattinen puhdistustoiminto

9.18.2  PAINEEN YLLAPITOPUMPPU

P3.21.2.1 PAINEENYLLAPITOTOIMINTO (ID 1674)

Paineen yllapitopumppu on pieni pumppu, joka yllapitaa putkiston painetta, kun paapumppu
on lepotilassa esimerkiksi yolla.

Paineen yllapitopumpun toiminto ohjaa paineen yllapitopumppua digitaalilahtosignaalin

avulla. Voit kayttaa paineen yllapitopumppua, jos paapumppua ohjataan PID-saatimella.
Toiminnossa on kolme toimintatilaa.
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Valinnan

Valinnan nimi Kuvaus
numero
0 Ei kaytossa
Paineen yllapitopumppu kaynnistyy, kun paapumpun PID-
1 PID-lepotila lepotila aktivoituu. Paineen yllapitopumppu pysahtyy, kun
paapumppu palautuu lepotilasta.
Paineen yllapitopumppu kaynnistyy, kun PID-lepotila on
aktiivisena ja PID-takaisinkytkentasignaali laskee paramet-
) . . rin P3.21.2.2 maarittaman tason alapuolelle. Paineen yllapi-
2 PID-lepotila (raja) topumppu pysahtyy, kun PID-takaisinkytkentasignaali nou-
see parametrin P3.21.2.3 maarittaman tason ylapuolelle tai
kun paapumppu palautuu lepotilasta.
PID-takaisinkytkenta
A
Paineen
yllapitopumpun [ TN TN A
pysaytysraja

Yllapitop. kaynn.raja f--------

PID-saatimen f--------
havahtumisraja

Léhtdtaajuus
A

T
'
'
'
'
'
'

1
'
'
'
'
'
'

4
1
'
'

4+
'
'
'
'
'
'
'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
]

'
'
'
'
'
'
'
L
T
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
[N
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
|

e e e e e e e el oo o

PID-lepotila

Paineen yllapitopumpun ohjaus
(valittu arvo = PID-lepotila)

Paineen yllapitopumpun
ohjaus (valittu arvo

= PID-lepotila (raja))

Kuva ?1: Paineen yllapitopumpun toiminto

9.18.3  SIEMENVESIPUMPPU

Siemenvesipumppu on pieni pumppu, joka syottaa paapumpun tulopuolelle vetta, jotta

pumppuun ei joudu ilmaa.
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Siemenvesipumpputoiminto ohjaa siemenvesipumppua digitaalilahtosignaalin avulla. Voit
maarittaa jarjestelmaan viipeen, jotta siemenvesipumppu kaynnistyy ennen paapumppua.
Siemenvesipumppu kay jatkuvasti niin kauan kuin padpumppu on toiminnassa.

Kaynnistyskomento | |
(paapumppu)

Siemenvesipumpun T
ohjaus |
(digitaalildhtésignaali) ;Siemenveden,
| SyGttoaika |

| |
Lahtstaajuus | /
(pa&pumppu) '

Kuva 92: Siemenvesipumpputoiminto

P3.21.3.1 SIEMENVESITOIMINTO (ID 1677)

Parametri P3.21.3.1 sallii ulkoisen siemenvesipumpun kayton digitaalilahdon avulla.
Digitaalilahdon arvoksi on ensin asetettava siemenvesipumpun ohjaus.

P3.21.3.2 SIEMENVEDEN SYOGTTOAIKA (ID 1678)

Taman parametrin arvo ilmaisee, miten kauan ennen paapumpun kaynnistymista
siemenvesipumpun taytyy kaynnistya.

9.19 LASKURIT

VACON®-taajuusmuuttajassa on erilaisia laskureita, jotka perustuvat taajuusmuuttajan
kayttoaikaan ja energiankulutukseen. Jotkin laskurit mittaavat kokonaisarvoja, ja jotkin
laskurit voidaan nollata.

Energialaskurit mittaavat syottoverkosta otetun energian maaraa. Muita laskureita kaytetaan
mittaamaan esimerkiksi taajuusmuuttajan kayttoaikaa tai moottorin kayntiaikaa.

Kaikkien laskurien lukemia voidaan ohjata tietokoneesta, paneelista tai kenttavaylan
valityksella. Jos kaytat paneelia tai tietokonetta, voit valvoa laskurien lukemia Viat ja tiedot
-valikossa. Kenttavaylaa kaytettaessa laskurit voidaan lukea tunnusnumeroiden avulla. Tassa
luvussa on tietoja naista tunnusnumeroista.

9.19.1  KAYTTOAIKALASKURI

Ohjausyksikon kayttoaikalaskuria ei voi nollata. Laskuri sijaitsee Laskurit-valikossa.
Laskurin lukemassa on viisi 16-bittista arvoa. Voit lukea laskurin lukeman kenttavaylan
kautta kayttamalla seuraavia tunnusnumeroita:
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+ 1D 1754 Kayttoaikalaskuri [vuodet)

« ID 1755 Kéayttoaikalaskuri [paivat)

« ID 1756 Kayttoaikalaskuri (tunnit)

+ ID 1757 Kayttoaikalaskuri [minuutit)
« ID 1758 Kayttoaikalaskuri [sekunnit)

Esimerkki: Kayttoaikalaskurin arvo Ta 743d 02:21 luetaan kenttavaylasta.

o ID1754: 1 (vuosi)

« ID1755: 143 (paivaa)

e ID1756: 2 (tuntia)

« ID1757: 21 [(minuuttia)
« |D1758: 0 (sekuntia)

9.19.2  KAYTON VALIAIKALASKURI

Ohjausyksikon kayton valiaikalaskurin voi nollata. Laskuri sijaitsee Valiaikalaskurit-
valikossa. Laskurin voi nollata tietokoneesta, ohjauspaneelista tai kenttavaylan kautta.
Laskurin lukemassa on viisi 16-bittista arvoa. Voit lukea laskurin lukeman kenttavaylan
kautta kayttamalla seuraavia tunnusnumeroita:

+ 1D 1766 Kayton valiaikalaskuri (vuodet)

« 1D 1767 Kayton valiaikalaskuri (paivat)

« 1D 1768 Kayton valiaikalaskuri (tunnit)

+ ID 1769 Kayton valiaikalaskuri (minuutit)
« 1D 1770 Kayton valiaikalaskuri (sekunnit)

Esimerkki: Kayton valiaikalaskurin arvo Ta 743d 02:21 luetaan kenttavaylasta.

« ID1766: 1 (vuosi)

« ID1767: 143 (paivaa)

e ID1768: 2 (tuntia)

e ID1769: 21 [(minuuttia)
« ID1770: 0 (sekuntia)

ID 2311 KAYTON VALIAIKALASKURIN NOLLAUS

Kayton valiaikalaskurin voi nollata tietokoneesta, ohjauspaneelista tai kenttavaylan kautta.
Jos kaytat ohjauspaneelia tai tietokonetta, nollaa laskuri Viat ja tiedot -valikossa.

Jos kaytat kenttavaylas, voit nollata laskurin asettamalla nousevan reunan (0= 1)
tunnukseen I1D2311 (K&yton valiaikalaskurin nollaus).

9.19.3  KAYNTIAIKALASKURI

Moottorin kayntiaikalaskuria ei voi nollata. Laskuri sijaitsee Laskurit-valikossa. Laskurin
lukemassa on viisi 16-bittista arvoa. Voit lukea laskurin lukeman kenttavaylan kautta
kayttamalla seuraavia tunnusnumeroita:
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+ 1D 1772 Kayntiaikalaskuri (vuodet)

« 1D 1773 Kayntiaikalaskuri (paivat)

« 1D 1774 Kayntiaikalaskuri (tunnit)

+ ID 1775 Kédyntiaikalaskuri (minuutit)
« 1D 1776 Kayntiaikalaskuri (sekunnit)

Esimerkki: Kayntiaikalaskurin arvo 7a 143d 02:21 luetaan kenttavaylasta.

e ID1772: 1 (vuosi)

« ID1773: 143 (paivaa)

e ID1774: 2 (tuntia)

« ID1775: 21 [(minuuttia)
« ID1776: 0 (sekuntia)

9.19.4  VIRRAN PAALLAOLOAJAN LASKURI

Teho-osan virran paallaoloajan laskuri sijaitsee Laskurit-valikossa. Laskuria ei voi nollata.
Laskurin lukemassa on viisi 16-bittista arvoa. Voit lukea laskurin lukeman kenttavaylan
kautta kayttamalla seuraavia tunnusnumeroita:

« ID 1777 Virran paalldoloajan laskuri (vuodet)

« ID 1778 Virran pailldoloajan laskuri (paivat)

« 1D 1779 Virran pailldoloajan laskuri (tunnit)

« 1D 1780 Virran paalldoloajan laskuri (minuutit)
« ID 1781 Virran paalldoloajan laskuri (sekunnit)

Esimerkki: Virran paallaoloajan laskurin arvo Ta 240d 02:18 luetaan kenttavaylasta.

e ID1777: 1 [vuosi)

. ID1778: 240 (paivaa)

e ID1779: 2 (tuntia)

« |D1780: 18 [(minuuttia)
« ID1781: 0 (sekuntia)

9.19.5 ENERGIALASKURI

Energialaskuri laskee taajuusmuuttajan syottoverkosta saaman energian kokonaismaaran.
Tata laskuria ei voi nollata. Voit lukea laskurin lukeman kenttavaylan kautta kayttamalla
seuraavia tunnusnumeroita:

ID 2291 Energialaskuri

Arvossa on aina nelja numeroa. Laskurin esitysmuoto ja yksikkdo muuttuvat energialaskurin
lukeman mukaan (katso alla oleva esimerkki).

Esimerkki:
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« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
+ 100,0 MWh
« 1,000 GWh
* jne.

ID2303 Energialaskurin muoto

Energialaskurin muoto maarittaa desimaalipilkun paikan energialaskurin lukemassa.

e 40 =4 numeroa, 0 desimaalia
e 41=4numeroa, 1 desimaali

e 42 =4numeroa, 2 desimaalia
43 =4numeroa, 3 desimaalia

Esimerkki:

« 0,001 KWh (muoto = 43)
* 100,0 KWh (muoto = 41)
« 10,00 MWh (muoto = 42)

ID2305 Energialaskurin yksikko

Energialaskurin yksikko maarittaa energialaskurin lukeman yksikon.

« 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
e 4=PWh

Esimerkki: Jos ID2291 antaa arvon 4 500, 1D2303 arvon 42 ja ID2305 arvon 0, tulos on
45,00 kWh.

9.19.6  ENERGIAN VALIAIKALASKURI

Energian valiaikalaskuri laskee taajuusmuuttajan syottoverkosta saaman energian maaran.
Laskuri sijaitsee Valiaikalaskurit-valikossa. Voit nollata laskurin tietokoneesta,
ohjauspaneelista tai kenttavaylan kautta. Voit lukea laskurin lukeman kenttavaylan kautta
kayttamalla seuraavia tunnusnumeroita:

ID 2296 Energian valiaikalaskuri

Arvossa on aina nelja numeroa. Laskurin esitysmuoto ja yksikkdo muuttuvat energian
valiaikalaskurin lukeman mukaan. Katso alla oleva esimerkki. Voit tarkastella
energialaskurin muotoa ja yksikkoa tunnuksilla ID2307 Energian valiaikalaskurin muoto ja
ID2309 Energian valiaikalaskurin yksikko.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETRIKUVAUKSET VACON - 319

Esimerkki:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,700 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
* jne.

ID2307 Energian valiaikalaskurin muoto

Energian valiaikalaskurin muoto maarittaa desimaalipilkun paikan energian valiaikalaskurin
lukemassa.

e 40 =4 numeroa, 0 desimaalia
e 41=4numeroa, 1 desimaali

e 42 =4numeroa, 2 desimaalia
e 43 =4numeroa, 3 desimaalia

Esimerkki:
« 0,001 KWh (muoto = 43)

« 100,0 kWh (muoto = 41)
« 10,00 MWh (muoto = 42)

ID2309 Energian valiaikalaskurin yksikko

Energian valiaikalaskurin yksikkd maarittaa energian valiaikalaskurin lukeman yksikon.

.+ 0=kWh
- 1=MWh
. 2=GWh
- 3=TWh
.+ 4=PWh

ID2312 Energian valiaikalaskurin nollaus

Voit nollata energian valiaikalaskurin tietokoneesta, ohjauspaneelista tai kenttavaylan
kautta. Jos kaytat ohjauspaneelia tai tietokonetta, nollaa laskuri Viat ja tiedot -valikossa. Jos
kaytat kenttavaylad, aseta nousevaksi reunaksi ID2312 (Energian valiaikalaskurin nollaus).
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10 VIANETSINTA

Kun taajuusmuuttajan valvontadiagnostiikka havaitsee epatyypillisen tilanteen laitteen
toiminnassa, laite nayttaa ilmoituksen ohjauspaneelin naytossa. Paneelissa nakyvat vian tai
halytyksen koodi, nimi ja lyhyt kuvaus.

Lahdetiedot ilmaisevat vian alkuperan, aitheuttajan ja ilmenemispaikan seka muita tietoja.

Jarjestelma kayttaa kolmentyyppisia ilmoituksia.

* Infoilmoitus ei vaikuta taajuusmuuttajan toimintaan. Infoilmoitus taytyy kuitata.

» Halytys ilmoittaa taajuusmuuttajan epatavallisesta toiminnasta, mutta ei pysayta
taajuusmuuttajaa. Halytys taytyy kuitata.

+ Vika pysayttaa taajuusmuuttajan. Kuittaa talloin vika ja ratkaise sen aiheuttanut
ongelma.

Voit ohjelmoida erilaisia vasteita joillekin sovelluksen vioille. Lisatietoja on luvussa 5.9
Ryhmé 3.9: Suojaukset.

Kuittaa vika ohjauspaneelin kuittauspainikkeella tai riviliittimen, kenttavaylan tai PC-
tyokalun avulla. Viat tallentuvat vikahistoriavalikkoon, jota voi myohemmin selata. Tietoja eri
vikakoodeista on luvussa 10.3 Vikakoodit.

Ennen kuin otat hairidtilanteessa yhteytta jalleenmyyjaan tai tehtaaseen, merkitse muistiin
kaikki paneelissa nakyneet vikatekstit, vikakoodi ja vian tunnus, lahdetieto, lahdetiedot,
aktiivinen vikaluettelo seka vikahistoria.

10.1 VIKA TULEE NAKYVIIN

Kun taajuusmuuttaja nayttaa vian ja pysahtyy, selvita vian syy ja kuittaa vika.
Vian voi kuitata joko kuittauspainikkeella tai parametrilla.

KUITTAAMINEN KUITTAUSPAINIKKEELLA

1 Paina paneelin kuittauspainiketta kahden sekunnin
ajan.

KUITTAAMINEN GRAAFISEN PANEELIN PARAMETRILLA

1 Siirry Viat ja tiedot -valikkoon.

STOP|C| READY| | 110

G Main Menu

ID: M4
Monjgtor

( )

Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
)
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2 Siirry Kuittaa viat -alivalikkoon.

3 Valitse parametri Kuittaa viat.

KUITTAAMINEN TEKSTIPANEELIN PARAMETRILLA

1 Siirry Viat ja tiedot -valikkoon.

2 EtsiKuittaa viat -parametri yla- ja
alanuolipainikkeilla.
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STOP |C | READY | |

/10

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

I‘il Fault history
(39)

STOP |C | READY | |

/0

= Reset faults
ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A SA-

HHEEYINEIFISEEEE

diHGHLSTTL

M

i

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A A

T gl
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3 Valitse Kylld-vaihtoehto ja paina OK-painiketta. READY RUN  STOP  ALARM FAULT
A
AN 4 7N
- LT -
TG
/
/
h 4 h 4
FWD  REV /0  KEYPAD BUS
10.2 VIKAHISTORIA
Vikahistoria sisaltaa lisatietoja vioista. Siina voi olla enintaan 40 vian tiedot.
VIKAHISTORIAN TARKASTELEMINEN GRAAFISESSA PANEELISSA
1 Saat lisatietoja viasta siirtymalla Vikahistoria-
valikkoon. stor|(T| READY /0
@ Diagnostics
ID: M4.1
Active faults
(0)
Reset faults
Iil Fault history
(39)
2 Voit tarkastella vian tietoja painamalla oikeaa
nuolipainiketta. STOP|C| READY | Vo
E’ Fault history
ID: M4.3.3
=1 External Fault 51
Fault old 891384s
=) External Fault 51
Fault old 871061s
— Device removed 39
Info old 862537s
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3  Tiedot nakyvat luettelossa.

VIKAHISTORIAN TARKASTELEMINEN TEKSTIPANEELISSA

1 Siirry Vikahistoria-valikkoon painamalla OK-

painiketta.

2 Voit tarkastella vian tietoja painamalla OK-

painiketta uudelleen.
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storP| (G| READY | wo
Fault history

ID: M4.3.3.2
Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

READY  RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3 Jos haluat tarkastella kaikkia tietoja, kayta

alanuolipainiketta.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
-

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

I Tl

I Ay

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.3 VIKAKOODIT
Vian . - . . .
Vian nimi Mahdollinen syy Korjaustoimet
tunnus
1 1 Ylivirta (laitevika) Moottorikaapelissa on lilan | Tarkista kuorma. Tarkista moot-
suuri virta (>4* H): Syyna tori. Tarkista kaapelit ja liitannat.
2 Ylivirta (ohjelmisto- voi olla jokin seuraavista: Suorita tunnistusajo. Maarita
vika) pidempi kiihdytysaika (P3.4.1.2 ja
s ) P3.4.2.2).
. akillinen voimakas
kuormituksen lisays
. oikosulku moottorikaa-
peleissa
. vaara moottorityyppi
. vaarat parametriase-
tukset.
2 10 Ylijannite (laitevika) Valipiirin jannite on maarite- |Maarita pidempi hidastusaika
tyn rajan ylépuolella. (P3.4.1.3 ja P3.4.2.3). K&yt jarru-
1 Ylijannite (ohjelmisto- katkojaa tai jarruvastusta (saata-
vika) ) ) . vana lisdvarusteena). Aktivoi ylijan-
' hidastusaika on liian nitesaadin. Tarkista tulojannite.
lyhyt
. syottéjannitteessa suu-
ria jannitepiikkeja.
3 20 Maasulku (laitevika) Virranmittaus on havainnut, [Tarkista moottorikaapelit ja moot-
ettd moottorildhddn vaihe- tori. Tarkista suodattimet.
21 Maasulku (ohjelmis-  |virtojen summa ei ole nolla.
tovika)
. eristevika kaapelissa
tai moottorissa
. suodattimen (du/dt,
siniaalto) vika.

5 40 Latauskytkin Latauskytkin on suljettu, Kuittaa vika ja kadynnista taajuus-
mutta takaisinkytkentatie- muuttaja uudelleen. Tarkista takai-
don arvo on OPEN. sinkytkentdsignaali seka ohjaus-

kortin ja tehokortin valinen kaape-
o ) likytkenta. Jos vika toistuu, pyyda
*  toimintavika  |ohjeita jalleenmyyjalta.
. viallinen komponentti.

7 60 Saturaatiovika Tata vikaa ei voi kuitata ohjauspa-
«  Viallinen IGBT neelista. Katkaise virta. ALA KAYN-
. IGBT:n kylldisyyska- NISTA TAAJUUSMUUTTAJAA TAI

dosta johtuva oikosulku |KYTKE VIRTAA UUDELLEEN! Pyyda
+  jarruvastuksen oiko- ohjeita tehtaalta.
sulku tai ylikuormitus.
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Vian Vian nimi Mahdollinen syy Korjaustoimet
tunnus
8 600 Jarjestelmavika Ohjauskortin ja teho-osan Kuittaa vika ja kdynnista taajuus-
valissa ei ole tietoliiken- muuttaja uudelleen. Lataa uusin
601 netta. ohjelmisto Vaconin verkkosivus-
tosta ja paivita se taajuusmuutta-
602 Viallinen komponentti. Toi- |jaan. Jos vika toistuu, pyyda ohjeita
mintavika. jalleenmyyjalta.
603 Viallinen komponentti. Toi-

mintavika. Teho-osan apu-
tehon jannite on liian alhai-
nen.

604 Viallinen komponentti. Toi-
mintavika. Lahtovaiheen
jannite ei ole ohjearvon
mukainen. Takaisinkytken-

tavika

605 Viallinen komponentti. Toi-
mintavika.

606 Ohjausyksikon ohjelmisto ei

ole yhteensopiva teho-osan
ohjelmiston kanssa.

607 Jarjestelma ei pysty luke-
maan ohjelmistoversiota.
Teho-osassa ei ole ohjel-
mistoa. Viallinen kompo-
nentti. Toimintavika (teho-
kortin tai mittauskortin

ongelma).

608 Keskusyksikon ylikuormi-
tus.

609 Viallinen komponentti. Toi- | Kuittaa vika ja katkaise taajuus-
mintavika. muuttajasta virta kaksi kertaa.

Lataa ja paivita uusin ohjelmisto
Vaconin verkkosivustosta.
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Vian
tunnus

Vian nimi

Mahdollinen syy

Korjaustoimet

vonta

havaittu, etta yhdessa moot-
torin vaiheessa ei ole virtaa.

. vika moottorissa tai
moottorikaapeleissa

. suodattimen (du/dt,
siniaalto) vika.

8 610 Jarjestelmavika Viallinen komponentti. Toi- | Kuittaa vika ja kdynnista laite
mintavika. uudelleen. Lataa ja paivita uusin
ohjelmisto Vaconin verkkosivus-
614 Maaritysvirhe. Ohjelma- tosta. Jos vika toistuu, pyyda
virhe. Viallinen komponentti |ohjeita jalleenmyyjalta.
(viallinen ohjauskortti). Toi-
mintavika.
647 Viallinen komponentti. Toi-
mintavika.
648 Toimintavika. Jarjestel-
maohjelmisto ei ole yhteen-
sopiva sovelluksen kanssa.
649 Resurssin ylikuormitus. Lataa tehdasasetukset. Lataa ja
Virhe parametrin arvon paivita uusin ohjelmisto Vaconin
latauksessa, palautuksessa |verkkosivustosta.
tai tallennuksessa.
9 80 Alijannite (vika) Valipiirin jannite on maarite- |[Jos kyseessa on tilapainen syotto-
tyn rajan alapuolella. jannitekatkos, kuittaa vika ja kayn-
nista taajuusmuuttaja uudelleen.
. — Tarkista sy6ttéjannite. Jos se on
* ll!an matala syottojan- riittava, kyseessa on sisainen vika.
n,'te_ ) Tarkista, onko sahkoverkossa hai-
*  viallinenkomponentti | isitx pyyda ohjeita jalleenmyy-
. viallinen tulopuolen P
jalta.
sulake
. ulkoinen latauskytkin
ei ole kiinni.
HUOMIO
Tama vika aktivoituu vain
taajuusmuuttajan ollessa
kayntitilassa.
10 91 Tulovaihe Tarkista syottojannite, sulakkeet ja
. syGttojannitteen hairio | syottékaapeli, tasasuuntaussilta
. sulakevika tai sy6tto- seka tyristorin hilan ohjaus (MRé-
kaapelien vika >).
Kuorman on oltava vahin-
taan 10-20 prosenttia, jotta
valvonta toimii.
11 100 Lahtdvaiheen val- Virranmittauksessa on Tarkista moottorikaapeli ja moot-

tori. Tarkista du/dt- tai sinisuoda-
tin.
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Vian Vian nimi Mahdollinen syy Korjaustoimet
tunnus

12 110 Jarrukatkojan val- Jarruvastusta ei ole kyt- Tarkista jarruvastus ja sen kaape-
vonta (laitevika) ketty. Jarruvastus on rikki. lit. Jos ne ovat kunnossa, vastus tai

Viallinen jarrukatkoja. katkos on viallinen. Pyyda ohjeita
111 Jarrukatkojan satu- jalleenmyyjalta.
raatiohalytys

13 120 Taajuusmuuttajan ali- |Teho-osan jaahdytysele- Ympériston ldmpatila on liian

lampétila (vika) mentin tai tehokortin lam- matala taajuusmuuttajalle. Siirra
potila on liilan matala. taajuusmuuttaja lAmpimampaan
paikkaan.

14 130 Taajuusmuuttajan yli- |Teho-osan jaahdytysele- Tarkista jadahdytysilman todellinen
lampotila (vika, jaah- | mentin tai tehokortin (dm- maara ja virtaus. Varmista, ettei
dytyselementti) potila on lilan korkea. Jaah- [jaahdytyselementti ole pélyinen.

dytyselementin lampatilara- |Tarkista ympariston lampotila.

131 Taajuusmuuttajan yli- |jat vaihtelevat rungon Varmista, ettei kytkentataajuus ole
&mpétila (halytys, mukaan. lilan suuri ympariston lampatilaan
jaahdytyselementti) ja moottorin kuormitukseen nah-

den. Tarkista puhallin.

132 Taajuusmuuttajan yli-
lampotila (vika, kortti)

133 Taajuusmuuttajan yli-

&mpatila (halytys,
kortti)
15 140 Moottori jJumissa Moottori on jumissa. Tarkista moottori ja kuormitus.
16 150 Moottorin ylilampétila |Moottorin kuormitus on lilan |Pienenna moottorin kuormitusta.
suuri. Jos moottorissa ei ole ylikuormi-
tusta, tarkista moottorin lampo-
suojaparametrit (parametri-
ryhma 3.9, Suojaukset).

17 160 Moottorin alikuormi- | Moottorin kuormitus on liilan |Tarkista kuorma. Tarkista para-
tus pieni. metrit. Tarkista du/dt- ja sinisuo-

dattimet.

19 180 Yliteho (hetkellinen Taajuusmuuttajan teho on Pienenna kuormaa. Tarkista taa-
valvonta) lilan suuri. juusmuuttajan mitat. Tarkista,

onko taajuusmuuttaja liian pieni

181 Yliteho (jatkuva val- kuormitukseen nahden.
vonta)

25 240 Moottorin ohjausvika |Tama vika nakyy jarjestel- Kuittaa vika ja kaynnista taajuus-

massa vain, jos kaytat asia- | muuttaja uudelleen. Kasvata tun-
241 kaskohtaista sovellusta. nistusvirtaa. Lisatietoja on vikahis-
Hairio alkukulman tunnis- torian lahdetiedoissa.
tuksen kdynnistymisessa.
. Roottori lilkkuu tunnis-
tuksen aikana.
. Uusi kulma ei vastaa
vanhaa arvoa.
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tunnus

Vian nimi

Mahdollinen syy

Korjaustoimet

sopiva laitteiston kanssa.

26 250 Kaynnistys estetty Taajuusmuuttajaa ei voi Kuittaa vika ja pysayta taajuus-
kaynnistad. Kun kaynti- muuttaja. Lataa ohjelmisto ja kayn-
pyynto on aktiivinen, taa- nista taajuusmuuttaja.
juusmuuttajaan ladataan
uusi ohjelmisto (laiteoh-
jelma tai sovellus), para-
metriasetus tai jokin muu
taajuusmuuttajan toimin-
taan vaikuttava tiedosto.

29 280 Atex-termistori ATEX-termistori on havain- [Kuittaa vika. Tarkista termistori ja
nut ylilampétilan. sen liitannat.

30 290 Turvakatkaisu Turvakatkaisun signaali A ei |Kuittaa vika ja kdynnista taajuus-
salli taajuusmuuttajan siir- | muuttaja uudelleen. Tarkista
tamista Valmis-tilaan. ohjauskortista teho-osaan ja D-liit-

timeen tulevat signaalit.

291 Turvakatkaisu Turvakatkaisun signaali B ei
salli taajuusmuuttajan siir-
tamista Valmis-tilaan.

500 Turvamaaritykset Jarjestelmaan on asennettu |Poista turvamaarityskytkin ohjaus-
turvamaarityskytkin. kortista.

501 Turvamaaritykset Jarjestelmassa on liian Jata yksi STO-lisakortti paikalleen
monta STO-lisdkorttia. Kort- |ja poista muut kortit. Lisatietoja on
teja voi olla vain yksi. turvaoppaassa.

502 Turvamaaritykset STO-lisakortti on asennettu | Pane STO-lisakortti oikeaan paik-
vaaraan korttipaikkaan. kaan. Lisatietoja on turvaoppaassa.

503 Turvamaaritykset Ohjauskortissa ei ole turva- [Asenna turvamaarityskytkin
maarityskytkinta. ohjauskorttiin. Lisatietoja on tur-

vaoppaassa.

504 Turvamaaritykset Turvamaarityskytkin on Asenna turvamaarityskytkin
asennettu ohjauskorttiin oikeaan ohjauskortin paikkaan.
vaarin. Lisatietoja on turvaoppaassa.

505 Turvamaaritykset Turvamaarityskytkin on Tarkista STO-lisakortin turvamaa-
asennettu STO-lisakorttiin rityskytkimen asennus. Lisatietoja
vaarin. on turvaoppaassa.

506 Turvamaaritykset Ei yhteytta STO-lisakorttiin. |Tarkista STO-lisakortin asennus.

Lisatietoja on turvaoppaassa.

507 Turvamaaritykset STO-lisakortti ei ole yhteen- |Kuittaa vika ja kdynnista taajuus-

muuttaja uudelleen. Jos vika tois-
tuu, pyyda ohjeita lahimmalta jal-
leenmyyjalta.
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tunnus

30 520 Turvadiagnostiikka STO-tuloilla on eri tilat. Tarkista ulkoinen turvakytkin. Tar-

kista turvakytkimen tuloliitanta ja
kaapeli. Kuittaa vika ja kdaynnista

laite uudelleen. Jos vika toistuu,

pyyda ohjeita lahimmalta jalleen-
myyjalta.

521 Turvadiagnostiikka ATEX-termistorin vianmaa- | Kuittaa vika ja kdynnista laite
rityksen hairié. ATEX-ter- uudelleen. Jos vika toistuu, vaihda
mistoritulon liitantaa ei ole. |[lisakortti.

522 Turvadiagnostiikka ATEX-termistoritulon liitan- | Tarkista ATEX-termistoritulon lii-
nan oikosulku. tanta. Tarkista ulkoinen ATEX-Lii-

tanta. Tarkista ulkoinen ATEX-ter-
mistori.

523 Turvadiagnostiikka Sisdisessa turvapiirissa Kuittaa vika ja kaynnista laite
ilmeni virhe. uudelleen. Jos vika toistuu, pyyda

ohjeita lahimmalta jalleenmyyjalta.

524 Turvadiagnostiikka Turvalisakortin ylijannite. Kuittaa vika ja kaynnista laite

uudelleen. Jos vika toistuu, pyyda
ohjeita lahimmalta jalleenmyyjalta.

525 Turvadiagnostiikka Turvalisakortin alijannite. Kuittaa vika ja kaynnista laite

uudelleen. Jos vika toistuu, pyyda
ohjeita lahimmalta jalleenmyyjalta.

526 Turvadiagnostiikka Turvalisakortin keskusyksi- | Kuittaa vika ja kaynnista laite
kon tai muistinkasittelyn uudelleen. Jos vika toistuu, pyyda
sisdinen toimintavika. ohjeita lahimmalta jalleenmyyjalta.

527 Turvadiagnostiikka Turvatoiminnon sisdinen Kuittaa vika ja kaynnista laite
vika. uudelleen. Jos vika toistuu, pyyda

ohjeita lahimmalta jalleenmyyjalta.

530 Safe torque off (STO) [H&tapysaytystoiminto on Kun STO-toiminto on aktiivinen,
kytkeytynyt tai jokin muu taajuusmuuttaja on turvallisessa
STO-toiminto on aktivoitu- tilassa.
nut.

32 31 Jaahdytys Puhaltimen nopeus ei nou- | Kuittaa vika ja kdynnista taajuus-
data nopeusohjetta tarkasti, |muuttaja uudelleen. Puhdista tai
mutta taajuusmuuttaja toi-  [vaihda puhallin.

mii oikein. Tama vika esiin-
tyy vain MR7-mallissa ja sita
suuremmissa taajuusmuut-
tajissa.

312 Jaahdytys Puhaltimen kayttoika Vaihda puhallin ja nollaa puhalti-
(50 000 tuntia) on kulunut. men kayttoikalaskuri.
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Mahdollinen syy

Korjaustoimet

tyyppil

mutta kyseessa on kortti-
paikka E.

33 320 Fire Mode kaytossa Taajuusmuuttajan Fire Tarkista parametriasetukset ja sig-
Mode -tila on kdytdssa. Taa- [naalit. Jotkin taajuusmuuttajan
juusmuuttajan suojaukset suojauksista eivat ole kaytossa.
eivat ole kaytossa. Tama
halytys kuittautuu auto-
maattisesti, kun Fire Mode
poistetaan kaytosta.

37 361 Laite vaihdettu (sama |Teho-osa on vaihdettu Kuittaa vika. Taajuusmuuttaja

tyyppi uuteen samankokoiseen kaynnistyy uudelleen, kun vika on
osaan. Laite on toimintaval- |kuitattu.
mis. Parametrit ovat kaytet-
tavissa taajuusmuuttajassa.
362 Laite vaihdettu (sama |Paikassa B oleva lisakortti Kuittaa vika. Taajuusmuuttaja
tyyppi on vaihdettu uuteen korttiin, |alkaa kayttaa vanhoja parametria-
jota on aiemmin kaytetty setuksia.
samassa korttipaikassa.
Laite on toimintavalmis.
363 Laite vaihdettu (sama |Sama syy kuin viassa ID362,
tyyppi mutta kyseessa on kortti-
paikka C.
364 Laite vaihdettu (sama |Sama syy kuin viassa ID362,
tyyppi mutta kyseessa on kortti-
paikka D.
365 Laite vaihdettu (sama |Sama syy kuin viassa ID362,
tyyppi) mutta kyseessa on kortti-
paikka E.
38 372 Laite lisatty (sama Korttipaikkaan B on asetettu |Taajuusmuuttaja on toimintaval-
tyyppi lisakortti. Samaa korttia on [ mis. Taajuusmuuttaja alkaa kayt-
kaytetty jo aiemmin taa vanhoja parametriasetuksia.
samassa korttipaikassa.
Laite on toimintavalmis.
373 Laite lisatty (sama Sama syy kuin viassa 1D372,
tyyppi mutta kyseessa on kortti-
paikka C.
374 Laite lisatty (sama Sama syy kuin viassa 1D372,
tyyppi mutta kyseessa on kortti-
paikka D.
375 Laite lisatty (sama Sama syy kuin viassa ID372,
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39 382 Laite poistettu Paikasta A tai B on poistettu [Laite ei ole kaytettavissa. Kuittaa
lisakortti. vika.

383 Laite poistettu Sama syy kuin viassa 1D380,
mutta kyseessa on kortti-
paikka C.

384 Laite poistettu Sama syy kuin viassa 1D380,
mutta kyseessa on kortti-
paikka D.

385 Laite poistettu Sama syy kuin viassa D380,
mutta kyseessa on kortti-
paikka E.

40 390 Tuntematon laite Jarjestelmaan on liitetty Laite ei ole kaytettavissa. Jos vika
tuntematon laite (teho-osa toistuu, pyyda ohjeita lahimmalta
tai lisakortti). jalleenmyyjalta.

41 400 IGBT-lampatila Laskennallinen IGBT-lam- Tarkista parametriasetukset. Tar-
potila on liian korkea. kista jaahdytysilman todellinen

maara ja virtaus. Tarkista ymparis-
) ) ton lampétila. Varmista, ettei jaah-
' moq.ttorln ku'ormltus dytyselementti ole pdlyinen. Var-
on l'!,ar,’ suurt— mista, ettei kytkentataajuus ole
: ymp“arlston lémpatila lilan suuri ympariston lampdtilaan
or.n l||§n qukea ja moottorin kuormitukseen nah-
: laitteistovika. den. Tarkista puhallin. Suorita tun-
nistusajo.
L4 431 Laite vaihdettu (eri Jarjestelmdssa on uusi, eri- | Kuittaa vika. Taajuusmuuttaja
tyyppi tyyppinen teho-osa. Para- kaynnistyy uudelleen, kun vika on
metriasetuksia on muutet-  |kuitattu. Maarita teho-osan para-
tava. metrit uudelleen.
433 Laite vaihdettu (eri Paikassa C oleva lisakortti Kuittaa vika. Aseta lisakortin para-
tyyppi on vaihdettu uuteen korttiin, |metrit uudelleen.
jota ei ole aiemmin kaytetty
samassa korttipaikassa.
Parametriasetukset on
maaritettava uudelleen.
434 Laite vaihdettu (eri Sama syy kuin viassa 1D433,
tyyppi mutta kyseessa on kortti-
paikka D.
435 Laite vaihdettu (eri Sama syy kuin viassa ID433,
tyyppi) mutta kyseessa on kortti-
paikka D.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




VIANETSINTA VACON - 333

Vian
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tunnus
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Korjaustoimet

kennevika

vaylan master-laitteen ja
kenttavaylakortin valilla on
katkennut.

45 441 Laite lisatty (eri Jarjestelmdssa on uusi, eri- | Kuittaa vika. Taajuusmuuttaja
tyyppi tyyppinen teho-osa. Para- kaynnistyy uudelleen, kun vika on
metriasetuksia on muutet- | kuitattu. Maarita teho-osan para-
tava. metrit uudelleen.
443 Laite lisatty (eri Korttipaikkaan C on asetettu |Aseta lisdkortin parametrit uudel-
tyyppi lisékortti, jota ei ole aiem- leen.
min kaytetty samassa pai-
kassa. Parametriasetukset
eivat tallennu.
Lb4 Laite lisatty (eri Sama syy kuin viassa ID443,
tyyppi mutta kyseessa on kortti-
paikka D.
445 Laite lisatty (eri Sama syy kuin viassa |D443,
tyyppi) mutta kyseessa on kortti-
paikka E.

46 662 Reaaliaika Reaaliaikakellon pariston Vaihda paristo.
varaus on vahissa.

47 663 Ohjelmisto paivitetty |Taajuusmuuttajan ohjel- Toimia ei tarvita.
misto on péivitetty (koko
ohjelmistopaketti tai sovel-
lus).

50 1050 Matala analogiatulo - |Vahintaan yksi kaytettavissa |Vaihda vialliset osat. Tarkista ana-

vika olevista analogiatulosignaa- |logiatulopiiri. Tarkista Al1-signaa-
leista on pudonnut alle 50 lialue-parametrin asetus.
prosenttiin maaritetysta
minimisignaalialueesta.
Ohjauskaapeli on viallinen
tai irti. Signaalilahteen vika.

51 1051 Ulkoisen laitteen vika |Parametrilla P3.5.1.11 tai Tama on kayttajan maarittama
P3.5.1.12 asetettu digitaali- |vika. Tarkista digitaalitulot ja kaa-
tulosignaali on aktivoitu. viot.

52 1052 Ohjauspaneelin tieto- |Ohjauspaneelin ja taajuus-  |Tarkista ohjauskaapelin liitanta

lilkennevika muuttajan valinen yhteys ei | seka ohjauspaneelin kaapeli, jos
1352 toimi. sellainen on kaytossa.
53 1053 Kenttavaylan tietolii- | Tietoliikenneyhteys kentta- |Tarkista asennus ja kenttavaylan

master-laite.
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54 1354 Vika korttipaikassa A |Lisakortti tai korttipaikka on | Tarkista kortti ja korttipaikka.
viallinen. Pyyda ohjeita jalleenmyyjalta.

1454 Vika korttipaikassa B

1554 Vika korttipaikassa C

1654 Vika korttipaikassa D

1754 Vika korttipaikassa E

57 1057 Tunnistus Tunnistusajo epaonnistui. Varmista, etta moottori on kytketty

taajuusmuuttajaan. Varmista, ettei
moottorin akseli ole kuormitettu.
Varmista, ettd kdaynnistyskomento
ei poistu ennen tunnistusajon paat-
tymista.

58 1058 Mekaaninen jarru Mekaanisen jarrun todelli- | Tarkista mekaanisen jarrun tila ja
nen tila poikkeaa ohjaussig- |[liitannat. Katso parametri P3.5.1.44
naalista kauemmin kuin ja parametriryhma 3.20: Mekaani-
parametrilla P3.20.6 maari- |[nen jarru.
tetyn ajan.

63 1063 Pikapysaytyksen vika |Pikapysaytystoiminto on Etsi ja korjaa pikapysaytyksen akti-
otettu kayttoon. voitumisen syy. Kuittaa vika ja

1363 Pikapysaytyshalytys kaynnista taajuusmuuttaja uudel-
leen. Katso parametri P3.5.1.26
seka pikapysaytyksen parametrit.

65 1065 PC-tiedonsiirtovika Tietokoneen ja taajuus- Tarkista tietokoneen ja taajuus-
muuttajan valinen tietolii- muuttajan valiset asennukset, kaa-
kenneyhteys on katkennut. pelit ja liittimet.

66 1366 Termistoritulon 1 vika |Moottorin lampdtila on kas- | Tarkista moottorin jadhdytys ja
vanut. kuormitus. Tarkista termistorin lii-

1466 Termistoritulon 2 vika tanta. Jos termistorituloa ei kay-
tetd, se on oikosuljettava. Pyyda
1566 Termistoritulon 3 vika ohjeita jalleenmyyjalta.
68 1301 Huoltolaskurin 1 Huoltolaskurin arvo on haly- |Tee tarvittavat huoltotoimet. Nollaa
halytys tysrajan ylapuolella. laskuri. Katso parametri B3.16.4
tai P3.5.1.40.
1302 Huoltolaskurin 1 vika [Huoltolaskurin arvo on vika-
rajan ylapuolella.
1303 Huoltolaskurin 2 Huoltolaskurin arvo on haly-
halytys tysrajan ylapuolella.
1304 Huoltolaskurin 2 vika [Huoltolaskurin arvo on vika-
rajan ylapuolella.
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Vian nimi
tunnus

Mahdollinen syy

Korjaustoimet

lin taso (P3.13.9.2) on vika-
rajan (P3.13.9.8) alapuolella.

69 1310 Kenttavaylan tietolii- | Kenttavaylan ProcessDa- Tarkista Kenttavayladatan kartoi-
kennevika taOut-arvoihin liitetty tun- tus -valikon parametrit.
nus on virheellinen.
1311 Kenttavaylan ProcessDa- Arvo on maarittamatonta tyyppia.
taOut-arvoja ei voi muuntaa. |Tarkista Kenttavayladatan kartoi-
tus -valikon parametrit.
1312 Ylivuoto maaritettaessa ja Tarkista Kenttavayladatan kartoi-
muunnettaessa kenttavay- tus -valikon parametrit.
lén ProcessDataOut-arvoja
(16-bittisia arvoja).

76 1076 Kaynnistys estetty Kaynnistyskomento on Palauta taajuusmuuttaja normaali-
estetty, jotta moottori ei toimintaan kuittaamalla ilmoitus.
paase pyorimaan vahin- Parametriasetukset ilmaisevat,
gossa ensimmaisen kayn- taytyyko taajuusmuuttaja kaynnis-
nistyksen aikana. taa uudelleen.

77 1077 > 5 liitantaa Jarjestelmassa on yli viisi Jata viisi aktiivista liitantaa. Poista
aktiivista kenttavayla- tai muut liitannat.
PC-tyokaluliitantaa. Voit
kayttaa samanaikaisesti vain
viitta liitantaa.

100 1100 Pehmotayton aikaraja |PID-saatimen pehmotaytto- |Tarkista prosessi. Tarkista valikon
toiminnossa on aikaraja. M3.13.8 parametrit.

Laite ei saavuttanut haluttua
prosessiarvoa taman ajan
kuluessa. Syyna voi olla rik-
koontunut putki.

101 1101 Takaisinkytkennan PID-saadin: Takaisinkytken- |Tarkista prosessi. Tarkista para-

valvontavika (PID1) taarvo ei ole valvontarajojen |metrien asetukset, valvontarajat ja
(P3.13.6.2 ja P3.13.6.3) sisi- |viive.
puolella eika tayta viipeen
arvoa (P3.13.6.4), jos viive on
asetettu.

105 1105 Takaisinkytkennan Ulkoinen PID-saadin: Takai-

valvontavika (ulkoi- sinkytkentdarvo ei ole val-

nen PID) vontarajojen (P3.14.4.2 ja
P3.14.4.3) sisapuolella eika
tayta viipeen arvoa
(P3.14.4.4), jos viive on ase-
tettu.

109 1109 Syottopaineen val- Tulopaineen valvontasignaa- | Tarkista prosessi. Tarkista valikon

vonta lin taso (P3.13.9.2) on haly- |M3.13.9 parametrit. Tarkista syot-
tysrajan (P3.13.9.7) alapuo- |t6paineanturit ja liitannat.
lella.

1409 Tulopaineen valvontasignaa-
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111 1315 Lampotilavika 1 Vahintaan yksi paramet- Etsi lampotilan nousun syy. Tar-
rilla P3.9.6.1 asetetuista kista lampotila-anturi ja liitannat.

lampotilatulosignaaleista on |Jos anturia ei ole kytketty, var-
halytysrajan (P3.9.6.2) yl&- mista, etta lampatilatulo on langoi-
puolella. tettu. Lisatietoja on lisakortin
oppaassa.

1316 Vahintaan yksi paramet-
rilla P3.9.6.1 asetetuista
lampotilatulosignaaleista on
vikarajan (P3.9.6.3) ylapuo-
lella.

112 1317 Lampotilavika 2 Vahintaan yksi paramet-
rilla P3.9.6.5 asetetuista
lampotilatulosignaaleista on
vikarajan (P3.9.6.6) ylapuo-
lella.

1318 Vahintaan yksi paramet-
rilla P3.9.6.5 asetetuista
lampotilatulosignaaleista on
vikarajan (P3.9.6.7) ylapuo-
lella.

300 700 Ei tukea Sovellus ei ole yhteensopiva |Vaihda sovellus.
(jarjestelma ei tue sitd).

701 Lisakortti tai korttipaikka ei | Poista lisakortti.
ole yhteensopiva (jarjes-
telma ei tue sita).
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11  LITE1

1.1 ERI SOVELLUSTEN PARAMETRIEN OLETUSARVOT

Taulukon symbolien selitykset

* A =Vakiosovellus

« B = Paikallis-/etdohjaussovellus

» C = Multi-Step-nopeussovellus

+ D =PID-saatosovellus

» E=Erikoiskayttosovellus

* F =Moottoripotentiometri -sovellus
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122: Eri sovellusten parametrien oletusarvot

Parametri

TA

3.2.1 Etdohjaus- 0 0 0 0 0 0 172 0 = I/0-ohjaus
paikka
3.2.2 Paikallisoh- 0 0 0 0 0 0 21 0 = Etdohjaus
jaus/etaohjaus
3.2.6 I/0 A -logiikka |2 2 2 2 2 2 300 2 = Eteen-Taakse (reuna)
3.2.7 I/0 B -logiikka |2 2 2 2 2 2 363 2 = Eteen-Taakse (reuna)
3.3.1.5 I/0 A -ohjearvo- |6 5 6 7 6 8 117
paikan valinta 5=Al2
6=Al1+AI2
7=PID
8 = Moottoripotentiometri
3.3.1.6 I/0 B -ohjearvo- |4 4 4 4 4 4 131 4=Al1
paikan valinta
3.3.1.7 Paneel.ohje val. |2 2 2 2 2 2 121 2 = Paneelin ohjearvo
3.3.1.10 KV-ohjeen 3 3 3 3 3 3 122 3 = Kenttavaylan ohjearvo
valinta
3.3.2.1 Mom.ohj. val. 0 0 0 0 4 0 641
0 = Ei kaytossa
4=AlI2
3.3.3.1 Vakionopeustila |- - 0 0 0 0 182 0 = Binaaritila
3.3.33 Vakionopeus 1 |- - 10.0 |10.0 |5.0 [10.0 105
3.3.3.4 Vakionopeus 2 |- - 15.0 |- - - Hz 106
3.3.35 Vakionopeus 3 |- - 20.0 |- - - Hz 126
3.3.3.6 Vakionopeus 4 |- - 25.0 |- - - Hz 127
3.3.3.7 Vakionopeus 5 |- - 30.0 |- - - Hz 128
3.3.3.8 Vakionopeus 6 |- - 40.0 |- - - Hz 129
3.3.3.9 Vakionopeus 7 |- - 50.0 |- - - Hz 130
3.5.1.1 Ohjaussignaali |[100 [100 |100 |100 |100 [100 403 100 = DigIN paikka A.1
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122: Eri sovellusten parametrien oletusarvot

Numero

Parametri

linta 1

3.5.1.2 Ohjaussignaali [101 |101 |101 |O 101 101 404
2A 0 = DigIN paikka 0.1
101 = DigIN paikka A.2
3.5.1.4 Ohjaussignaali |0 103 |0 103 |0 0 423
1B 0 = DigIN paikka 0.1
103 = DigIN paikka A.4
3.5.1.5 Ohjaussignaali |- 104 |- - - - 424 104 = DigIN paikka A.5
2B
3.5.1.7 Pakota ohjaus |0 105 |0 105 |0 0 425
/0B 0 = DigIN paikka 0.1
105 = DigIN paikka A.6
3.5.1.8 Pakota taajuus- |0 105 |0 105 |0 0 343
ohje I/0 B 0 = DigIN paikka 0.1
105 = DigIN paikka A.6
3.5.1.9 Pakota KV- 0 0 0 0 0 0 411 0 = DigIN paikka 0.1
ohjaus
3.5.1.10 Pakota 0 0 0 0 0 0 410 0 = DigIN paikka 0.1
pan.ohjaus
3.5.1.11 Ulkoinen vika 102 102 |102 |101 |104 [102 405
(kiinni) 101 = DigIN paikka A.2
102 = DigIN paikka A.3
104 = DigIN paikka A.5
3.5.1.13 Vian kuittaus 105 |0 0 102 |102 |O 414
(kiinni) 0 = DigIN paikka 0.1
102 = DigIN paikka A.3
105 = DigIN paikka A.6
3.5.1.19 Rampin 2 0 0 0 0 105 |0 408
valinta 0 = DigIN paikka 0.1
105 = DigIN paikka A.6
3.5.1.21 Vakionopeusva- |103 |0 103 104 |103 [103 419
linta 0 0 = DigIN paikka 0.1
103 = DigIN paikka A.4
104 = DigIN paikka A.5
3.5.1.22 Vakionopeusva- (104 |0 104 |0 0 0 420

0 = DigIN paikka 0.1
104 = DigIN paikka A.5
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122: Eri sovellusten parametrien oletusarvot

Numero Parametri

3.5.1.23 Vakionopeusva- |0 0 105 |0 0 0 421
linta 2 0 = DigIN paikka 0.1
105 = DigIN paikka A.6
3.5.1.24 Moott.pot YLOS |0 0 0 0 0 104 418
0 = DigIN paikka 0.1
104 = DigIN paikka A.5
3.5.1.25 Moott.pot. 0 0 0 0 0 105 417
ALAS 0 = DigIN paikka 0.1
105 = DigIN paikka A.6
3.5.2.1.1 Al1-signaalin 100 |[100 |100 |100 |100 [100 377 100 = AnIN paikka A.1
valinta
3.5.2.1.2 Al1-suodatus- 0.1 |0.1 |0.1 (0.1 0.1 0.1 |s 378
aika
3.5.2.13 Al1-signaali- 0 0 0 0 0 0 379 0=0-10V/0-20 mA
alue
3.5.2.1.4 Al1: oma 0.0 |0.0 (0.0 (0.0 [0.0 |0.0 (% 380
minimi

3.5.2.1.5 Al1: oma mak- |100. [100 [100. [100. [100. |100. % 381

simi 0 .0 0 0 0 0

3.5.2.1.6 Al1-signaalin 0 0 0 0 0 0 387 0 = Normaali
kaanto

3.5.2.2.1 Al2-signaalin 101 101 101 101 [101 |101 388 101 = AnIN paikka A.2
valinta

3.5.2.2.2 Al2-suodatus- |0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 s 389
aika

3.5.2.2.3 Al2-signaali- 1 1 1 1 1 1 390 1=2-10V/4-20 mA
alue

3.5.2.2.4 Al2: oma 0.0 (0.0 |0.0 |0.0 0.0 |00 |% 391
minimi

3.5.2.2.5 Al2: oma mak- |100. [100 [100. [100. [100. |100. % 392

simi 0 .0 0 0 0 0

3.5.2.2.6 Al2-signaalin 0 0 0 0 0 0 398 0 = Normaali
kaanto

3.5.3.2.1 RO1-toiminto 2 2 2 2 2 2 11001 |2 = Kay
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122: Eri sovellusten parametrien oletusarvot

Numero Parametri

3.5.3.2.4 RO2-toiminto 3 3 3 3 3 3 11004 |3 =Vika
3.5.3.2.7 RO3-toiminto 1 1 1 1 1 1 11007 |1 =Valmis
3.5.4.1.1 AO1-toiminto 2 2 2 2 2 2 10050 |2 = Lahtotaajuus
3.5.4.1.2 AO1-suodatus- |1.0 1.0 1.0 [1.0 1.0 |1.0 |s 10051

aika
3.5.4.1.3 AO1-minimisig- |0 0 0 0 0 0 10052

naali
3.5.4.1.4 AO1-minimis- 0.0 (0.0 |0.0 |0.0 0.0 |0.0 10053

kaalaus
3.5.1.1.5 AO71-maksimis- |0.0 [0.0 |0.0 0.0 0.0 |0.0 10054

kaalaus
3.13.2.6 SP1 Paikka - - - 3 - - 332 3=Al1
3.13.3.1 Toiminto - - - 1 - - 333 1 = Paikka 1
3.13.3.3 KV 1 Paikka - - - 2 - - 334 2=AI2
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